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Przeglad

Podsumowanie zalet softstartow SIRIUS:

« tagodny rozruch i wybieg'
* Ptynny rozruch
 Redukcja pikéw pradu

¢ Zapobieganie wahaniom napiecia podczas rozruchu

* Odcigzenie sieci

* Zmniejszanie mechanicznego obcigzenia w napedzie

* Znaczna redukcja ilosci miejsca i okablowania w poréwnaniu
z konwencjonalnym rozruchem

* Bezobstugowe wtaczanie

e tatwa obstuga

* |dealne dopasowanie do systemu modutowego SIRIUS

SIRIUS 3RW30 SIRIUS 3RW40 SIRIUS 3RW44
Zastosowania standardowe Zastosowania standardowe Zastosowania High-Feature
Prad znamionowy w temp. 40 °C A 3..106 12.5...432 29 ...1214
Znamionowe napiecie pracy \" 200 ... 480 200 ... 600 200 ... 690
Moc silnika przy napieciu 400 V
e uktad standardowy kw 1.5...55 5.5...250 15...710
« uktad typu wewnetrzny tréjkat kw -- - 22 ...1200
Zakres temperatur °C -25 ... +60 -25 ... +60 0...+60
tagodny rozruch/wybieg v v v
Rampa napiegcia v v v
Napiecie start/stop % 40 ... 100 40...100 20...100
Czas rozruchu i wybiegu s 0..20 0...20 1...360
Regulacja momentu obrotowego = v
Moment start/stop % - 20...100
Ograniczenie momentu obrotowego % -- 20 ... 200
Czas rampy s - 1...360
Zintegrowany bypass v v v
Ochrona wtasna urzadzenia v v
Przecigzeniowa ochrona silnika v v
Termistrowa ochrona silnika v? v
Zintegrowany zdalny RESET v v
Regulowane ograniczenie pradu v v
Uktad typu wewnetrzny tréjkat - v
Impuls startowy - v
Bieg petzajacy w obu kierunkach -- v
Wybieg pompy - v
Hamowanie prgdem DC -- v
taczone hamowanie - v9)
Grzanie silnika - v
Komunikacja - z PROFIBUS DP (opcja)
Zewnetrzny modut edycji i sterowania - (opcja)
Wyswietlanie parametréw roboczych - v
Dziennik btedéw - v
Lista zdarzen - v
Pamie¢ wartosci granicznych - v
Funkcja $ledzenia - v
Programowalne wejscia i wyjscia sterownicze - v
Liczba zestawow parametrow 1 1 3
Oprogramowanie parametryzacyjne (Soft Starter ES) - v
Pétprzewodniki mocy (tyrystory) 2 sterowane fazy 2 sterowane fazy 3 sterowane fazy
Zaciski sprezynowe v v v
Zaciski Srubowe v v v
UL/CSA v v v
Znak CE v v v
tagodny rozruch w trudnych warunkach roz- - v

ruchowych

Wspomaganie projektowania

v Funkcja jest dostepna; -- Funkcja nie jest dostepna.

1 Do 3RW30 dostepny jest tylko softstart.

2 Opcjonalnie do wielkosci S3 (wariant aparatu).

3) Dostepne 3RW40 2. do 3RW40 4.; opcjonalnie 3RW40 5. i 3RW40 7.
Obliczy¢ softstart i silnik i poréwnac z dostepnoscia (tam, gdzie to konieczne).
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%) Nie do zastosowania w przypadku potaczenia w wewnetrzny tréjkat.
6 Funkcja $ledzenia z oprogramowaniem Soft Starter ES.



Przeglad

Softstarty SIRIUS redukuja napiecie silnika poprzez zmienne
sterowanie fazowe i podnoszg je na zasadzie rampy od
okreslonego napigcia poczatkowego do napiecia znamionowego.
Podczas rozruchu aparaty te ograniczajg moment, a takze prad

i zmniejszaja udary wywotane rozruchem bezpos$rednim lub
gwiazda-trojkat. W ten sposéb obciazenia mechaniczne i skoki
napiecia zasilajgcego mozna istotnie zredukowac.

tagodny rozruch pozwala na zmniejszenie obcigzen dziatajacych
na przytaczone urzadzenia, co skutkuje ich mniejszym zuzyciem
i dtuzsza bezawaryjnoscia. Nastawialne wartosci poczatkowe
0znaczaja, ze softstarty moga by¢ indywidualnie dostosowane do
konkretnych, zadanych wymagan i, tak jak w przypadku
rozrusznikdéw gwiazda-tréjkat, nie sg one ograniczone do
dwustopniowego rozruchu o statych wartosciach napiec.

Softstarty SIRIUS 3RW30 charakteryzuja sie przede wszystkim
niewielkimi wymaganiami dotyczacymi miejsca. Zastosowanie
zintegrowanych stykdéw obejéciowych oznacza, ze nie nalezy bra¢
pod uwage strat mocy na elementach pétprzewodnikowych mocy
(tyrystorach) po zakoriczeniu rozruchu. Ogranicza to wydzielanie
ciepta, pozwalajac na bardziej kompaktowa konstrukcje

i mozliwos¢ rezygnacji z zewnetrznego obwodu obejsciowego.

Dostepne sa nastepujace wersje softstartéw SIRIUS 3RW30:

¢ Wersja standardowa do silnikéw tréjfazowych o statych
predkosciach, wielkosci SO0, SO oraz S3, z wbudowanym
bypassem.

¢ Wersja do silnikéw tréjfazowych o statych predkosciach,
obudowa 22,5 mm.

Dostepne sa softstarty do silnikéw o mocach 55 kW (przy
400 V AC) do zastosowan standardowych w sieciach
tréjfazowych. Niezmiernie mate wymiary, niskie straty mocy
i tatwa konfiguracja to tylko trzy z wielu zalet tego softstartu.

Zastosowania

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW30/31 moga by¢ uzywane do
tagodnego rozruchu i zatrzymywania tréjfazowych silnikéw
asynchronicznych.

Dzieki dwufazowemu sterowaniu prad we wszystkich 3 fazach
jest utrzymywany na najnizszym poziomie przez caty czas rozruchu.
Impulsowe wzrosty pradu i momentu, ktére sa np. nieodtaczna
cecha uktadu gwiazda-trojkat, sa eliminowane dzieki ciggtej
regulacji napiecia.

pompy

dmuchawy

pompy hydrauliczne
prasy

schody ruchome
urzadzenia transportowe
przenosniki $limakowe

e o o o o o o
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

. Dane do doboru i sktadania zaméwien

e
ol

3RW30 03-2CB54

3RW30 18-1BB14

3RW30 28-1BB14 3RW30 38-1BB14

3RW3047-1BB14

Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Wielko$¢ DT  Nrzamoéwieniowy ps*  pG Ciezar-
Znam. Moc znamionowa Znam. Moc znamionowa silnikéw PE, .
prad silnikéw 3-fazowych przy prad 3-fazowych przy roboczym PrZyb“'
roboczy  roboczym napieciu roboczy  napiecu znamionowym U, zony

1D znamionowym Ug 1D

230V 400V 500V 200V 230V 460V 575V

A kW kw kw A hp hp hp hp kg
Znamionowe napiecie robocze U, 200 ... 480 V2

e Z zaciskami $rubowymi

3.6 0.75 1.5 - 3 0.5 0.5 15 - S00 »  3RW30 13-1BB4 1szt. 131 0.580
6.5 1.5 3 - 4.8 1 1 3 - S00 »  3RW30 14-1BBO4 Tszt. 131 0.580
9 2.2 4 - 7.8 2 2 5 - S00 »  3RW30 16-1BB4 1szt. 131 0.580
125 3 5.5 - 11 3 3 7.5 - S00 > 3RW30 17-1BB04 Tszt. 131 0.580
17.6 4 7.5 - 17 3 3 10 - S00 »  3RW30 18-1BB4 1szt. 131 0.580
* Z zaciskami sprezynowymi

3.6 0.75 1.5 -- 3 0.5 0.5 1.5 - S00 B 3RW30 13-2BB4 Tszt. 131 0.580
6.5 1.5 3 - 4.8 1 1 3 - S00 B 3RW30 14-2BB14 1szt. 131 0.580
9 2.2 4 - 7.8 2 2 5 - S00 B 3RW30 16-2BB14 Tszt. 131 0.580
12.5 3 5.5 - 11 3 3 7.5 - S00 B 3RW30 17-2BB04 1szt. 131 0.580
17.6 4 7.5 - 17 3 3 10 - S00 B 3RW30 18-2BB04 Tszt. 131 0.580
e Z zaciskami $rubowymi

25 5.5 11 - 23 5 5 15 - SO »  3RW30 26-1BB14 1szt. 131 0.690
32 7.5 15 - 29 7.5 7.5 20 - SO »  3RW30 27-1BBO4 Tszt. 131 0.690
38 11 18.5 - 34 10 10 25 - SO »  3RW30 28-1BB4 1szt. 131 0.690
* Z zaciskami sprezynowymi

25 5.5 1 - 23 5 5 15 - SO B 3RW30 26-2BB04 Tszt. 131 0.690
32 7.5 15 - 29 7.5 7.5 20 - SO B 3RW30 27-2BB04 1szt. 131 0.690
38 11 18.5 - 34 10 10 25 - SO B 3RW30 28-2BB14 1szt. 131 0.690
« Z zaciskami srubowymi lub zaciskami sprezynowymi

45 11 22 - 42 10 15 30 - S2 B 3RW30 36-C1BB14 1szt. 131 1.200
63 18.5 30 - 58 15 20 40 - S2 B 3RW30 37-00BBC14 1szt. 131 1.200
72 22 37 - 62 20 20 40 - S2 B 3RW30 38-00BB14 Tszt. 131 1.200
* Z zaciskami $rubowymi lub zaciskami sprezynowymi

80 22 45 - 73 20 25 50 - S3 B 3RW30 46-C1BBC14 1szt. 131 1.710
106 30 55 - 98 30 30 75 - S3 B 3RW30 47-00BBO4 Tszt. 131 1.710
Uzupetnienie numeru zaméwieniowego do typu przytaczenia

* Z zaciskami srubowymi 1

° Z zaciskami spreiynowymi3) 2

Uzupetnienie numeru zaméwieniowego do znamionowego napiecia sterowniczego Uy

« 24V ACIDC 0

* 110 ... 230 V AC/IDC 1

Softstarty na zwykte warunki rozruchowe i duzg czestos$¢ taczeniows,

znamionowe napiecie robocze U, 200 ... 400V,

znamionowe napiecie sterownicze Ug 24 ... 230 V AC/DC

3 0.55 1.1 - 2.6 0.5 0.5 - - 22.5mm

* Z zaciskami srubowymi »  3RW30 03-1CB54 1szt. 131 0.207
e Z zaciskami sprezynowymi A 3RW3003-2CB54 Tszt. 131 0.188
1 Montaz niezalezny. . Wskazéwka:
§) Softstarty z zaciskami Srubowymi: czas dostawy > (preferowany typ). Przy wyborze softstartu decydujgcq role odgrywa znamionowy prqd
) Podtaczenie obwodu gtéwnego: zaciski Srubowe. silnika.

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW3 sq przeznaczone do pracy

w fatwych warunkach rozruchowych. J,pcigzenia < 10 X Jsiinika -

W przypadku innych warunkdéw lub zwiekszonej czestosci
tgczeniowej moze by¢ konieczne zastosowanie wiekszego
urzgdzenia. Polecamy korzystanie z programu do doboru urzgdzeni
i wykonywania symulacji Win-Soft Starter. Informacje o prgdach
znamionowych dla temperatury otoczenia > 40 °C,patrz dane
techniczne.

* Mozna zamoéwic te ilo$¢ lub jej wielokrotnos¢.
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Akcesoria
Do softstartu Zabezpieczenie softstartu DT  Nrzaméwieniowy PS* PG Ciezar
Typ x\gsecl Wielkos¢ EIIEIZ g;zyy—
kg

Zaciski pomocnicze

Zaciski pomocnicze, 3-biegunowe
3RW30 4. S3 B 3RT19 46-4F 1szt. 101 0.035

Ostony

Ostona zaciskéw ramowych
dodatkowa ochrona przed dotykiem, do mocowania do
zaciskéw ramowych (do kazdego urzadzenia potrzeba

2 szt.)
3RW30 3. S2 »  3RT19 36-4EA2 1szt. 101 0.020
3RW30 4. S3 >  3RT19 46-4EA2 1szt. 101 0.025

Ostona przytacza kablowego i szynowego

do zachowania odlegtosci miedzy napigciami i jako
ochrona przed dotykiem po usunieciu zacisku ramowego
(do kazdego urzadzenia potrzeba 2 szt.)

1= L| - 3RW30 4. S3 »  3RT19 46-4EA1 1szt. 101 0.040

“dd

Moduty taczeniowe do wytacznikéw silnikowych
3RW30 13, S00 SO > 3RA1921-1A 10szt. 101 0.028
3RW30 14,
3RW30 16,
3RW30 17,
3RW30 18
3RW30 26 SO0 SO »  3RA1921-1A 10szt. 101 0.028
3RW30 27, S2 D 3RA1931-1D 5szt. 101  0.041
3RW30 28
3RW30 36 S2 S2 > 3RA1931-1A 5szt. 101 0.033
3RW30 37, S3 D  3RA1941-1D 5szt. 101 0.042
3RW30 38
3RW3046, S3  S3 >  3RA1941-1A 5szt. 101 0.072
3RW30 47

Instrukcja uzytkowania®
Do softstartéw

3RW30 1. S00 3ZX10 12-0RW30-2DA1
3RW30 2. SO
3RW30 3. S2
3RW30 4. S3

N Instrukcja uzytkowania wchodzi w zakres zamoéwienia.

Wersja Funkcje Zastosowanie DT  Nrzamoéwieniowy PS* PG Ciezar
PE, przy-
blizony

kg

Ostona na tacznik wtykowy (tylko do 3RW30 03)

G Plombowana zabezpieczenie przez dourzadzedn »  3RP19 02 5szt. 101 0.004
Eif ostona przestawianiem z11lub2
y przyciskow zestykami
=

regulacyjnych przez  przetacznymi

3RP19 02 nieupowaznione osoby
[ tacznik dourzadzern »  3RP19 03 10szt. 101 0.002
wtykowy do z1lub2
mocowania zestykami
3RP19 03 Srubowego przetacznymi

*Mozna zamoéwic te ilos¢ lub jej wielokrotnosc.
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Funkcje

Softstarty 3RW30 zajmuja czesto jedna trzecig miejsca
potrzebnego na uktad gwiazda - tréjkat o jednakowych
parametrach. Pomaga to zaoszczedzi¢ miejsce w rozdzielnicy
oraz na szynie montazowej, a ponadto utatwia prace

z oprzewodowaniem uktadu. Ma to istotne znaczenie

w przypadku silnikébw o znacznych mocach znamionowych,

w przypadku ktérych rzadko stosuje sie w petni oprzewodowane
rozwigzania.

W tym samym przypadku, liczba przewodéw z rozrusznika do
silnika zostaje zmniejszona z szesciu do trzech. Kompaktowe
rozmiary, krotkie czasy rozruchu, proste oprzewodowanie

i szybkie uruchomienie, to zalety i oszczednos¢.

Styczniki obejsciowe (bypass) softstartow sa zabezpieczane

W czasie pracy poprzez zintegrowany, elektroniczny system
gaszenia tuku. Zapobiega to uszkodzeniom stykéw w przypadku
awarii, np. krétkiej przerwy w napieciu sterowniczym, udaréw
mechanicznych lub defektéw zwigzanych z zuzyciem elementéw
mechanizmu elektromagnetycznego lub sprezyny stykéw
gtéwnych.

Nowa seria aparatéw wyposazona jest w "polarity balancing”
metode sterowania, ktéra jest przeznaczona do eliminacji
sktadowej statej w dwufazowo sterowanych softstartach.

W przypadku dwufazowo sterowanych softstartéw, prad
wynikajacy z natozenia sie pradéw dwéch sterowanych faz ptynie
w fazie bez sterowania. Ze wzgledoéw fizycznych, powoduje to
aysmetrie pradéw tréjfazowych podczas rozruchu. Zjawisko to nie
moze by¢ kontrolowane, ale w wiekszosci przypadkéw nie ma
ono znaczacego wptywu.

Dane techniczne

Sterowanie elementami pétprzewodnikowymi skutkuje nie tylko
asymetria, ale rébwniez poprzednio wspomniana sktadowa stata,
ktéra moze powodowac znaczne zaktécenia silnika podczas
rozruchu przy napigciach rozruchowych ponizej 50%. Metoda
sterowania zastosowania w softstartach eliminuje te sktadowe
podczas rozruchu i zapobiega powstawaniu momentu
hamujacego, ktére sktadowe state moga wywotywac.

Rozruch silnika odbywa sie réwnomiernie pod wzgledem liczby
obrotéw, momentu obrotowego i wzrostu pradu, a jakos¢
akustyczna jest niemal taka, jak przy tréjfazowym sterowaniu
procesem rozruchu. Jest to mozliwe dzieki ciagtemu
dynamicznemu wyréwnywaniu potéwkowych przebiegéw
pradowych o réznej biegunowosci podczas rozruchu silnika.
Stad nazwa ,polarity balancing”.

* tagodny rozruch z rampa napieciowa; zakres nastaw napiecia
rozruchowego U jest od 40 % do100 % a czas zmiany napiecia
tg moze by¢ nastawiany w zakresie od 0 s do 20 s.

* Zintegrowany bypass do ograniczenia strat mocy.
* Regulacja za pomoca dwéch potencjometréw

e tatwy montaz i uruchomienie

* Napiecia zasilajace 50/60 Hz, 200 do 480 V

¢ Dwie wersje napiecia sterowniczego 24 VAC/DCi 110 do 230V
AC/IDC

* Duzy zakres temperatury pracy -25 °C do +60 °C

* Zintegrowane zestyki pomocnicze zapewniaja wygodne
sterowanie i mozliwos$¢ dalszego przetwarzania w urzadzeniu.

Typ

Elektronika sterujaca

3RW30 1., 3RW30 2. 3RW30 3., 3RW30 4.

Dane znamionowe Zacisk
Znamionowe napiecie sterownicze A1/A2 Vv 24 110 ... 230 24 110... 230
* tolerancja % 120 -15/+10 120 -15/+10
Znamionowy prad sterowniczy
* czuwanie mA < 50 6 20 < 50
* podczas rozruchu mA <100 15 <4000 <500
* zataczony mA <100 15 20 < 50
Czestotliwo$¢ znamionowa Hz 50/60
* tolerancja % +10
Wejscie sterujace
IN ZAL. /WYL,
Pobér mocy przy wersji
* 24V DC mA okoto 12
* 110/230 V AC mA AC: 3/6; DC: 1.5/3
Wyjscia przekaznikowe
Wyjscie 1 ZAt. 13114 Komunikaty robocze (NO)
Znamionowy prad roboczy A 3 AC-15/AC-14 przy 2300V,
A 1DC-13 przy 24V

Ochrona przed przepigciami Ochrona poprzez warystor i zestyk
Zabezpieczenie zwarciowe 4 A gL/gG kategoria pracy;

6 A bezzwtoczny (bezpiecznik nie wchodzi w sktad dostawy)
Sygnalizacja pracy (NO) LED DEVICE STATE/BYPASSED/ DEVICE STATE/BYPASSED/

FAILURE FAILURE

Wyt. zielony wyt. zielony wyt.
Rozruch zielony zielony migajacy zielony zielony migajacy
Bypass zielony zielony zielony zielony
Sygnaty btedu
* 24V DC: U<0.75x Uglub U>1.25x Ug wyt. czerwony wyt. czerwony
*110...230VAC: U<0.75x Ug lub U> 1.15 x Ug wyt. czerwony wyt. czerwony
Elektryczne przeciazenie obejscia 206tty czerwony -
(kasowanie poprzez usuniecie komendy IN)
Zanik napiecia zasilajacego, brak fazy, brak obciazenia, zielony czerwony zielony czerwony
awaria urzadzenia

czerwony czerwony czerwony czerwony
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Typ

3RW30 1. ... 3RW30 4.
Nastawa fabryczna

Czasy sterowania i parametry

Czasy sterowania

Opdznienie wiaczenia (przy wigczonym napieciu sterowania) ms < 50

Opdznienie wiaczenia (tryb automatyczny/ze stycznikiem sieciowym) ms <300

Czas bocznikowania przy awarii sieci

Napiegcie zasilajace sterowania ms 50

Czas reakcji na awarie sieci?

Obwad obcigzenia ms 500

Parametry rozruchu

e Czas rozruchu s 0..20 7.5
* Napiecie rozruchu % 40...100 40
Wykrywanie rozruchu Nie

Tryb pracy wyjscia 13/14

Rosnace zbocze przy poleceniu start ON

Spadajace zbocze przy poleceniu wyt.

D Wykrywanie awarii w sieci tylko w trybie standby, nie w czasie pracy.

Typ 3RW30 1.-.BB.4 ... 3RW30 4.-.BB.4
Znamionowe napiecie robocze VAC 200 ...480

Tolerancja % -15/+10

Czestotliwos¢ znamionowa Hz 50/60

Tolerancja % +10

Praca ciagta przy 40 °C (% I,) % 115

Minimalne obcigzenie (% I,) % 10 (co najmniej 2 A)

Maksymalna dtugo$c¢ kabla pomiedzy softstartem a silnikiem m 300

Dopuszczalna wysokos$¢ montazu m 5000

(przewymiarowanie od 1000 - patrz charakterystyki); wieksze wysokosci na
zamoéwienie

Dopuszczalne potozenie montazu
(dodatkowy wentylator nie jest dostepny)

E

—
o
|||

NSB0_01897

Dopuszczalna temperatura otoczenia
Praca °C
Przechowywanie °C

-25 ... +60; (przewymiarowanie od +40)
-40 ... +80

Stopien ochrony

IP20 dla 3RW30 1. i3RW30 2.;
IPOO dla 3RW30 3. i 3RW30 4.

Typ

3RW30 13 3RW30 14 3RW30 16 3RW30 17 3RW30 18

Elektronika mocy

Znamionowy prad roboczy I,
« wg IEC oraz ULICSAY), montaz indywidualny, AC-53a

- wtemp. 40 °C A 3.6 6.5 9 12.5 17.6
- wtemp. 50 °C A 3.3 6 8 12 17
- w temp. 60 °C A 3 5.5 7 11 14
Straty mocy
* przy ciagtym pradzie znamionowym (40 °C) okoto 0.25 0.5 1 2 4
e przy rozruchu z nastawionym ograniczeniem pradu na 300 % [y, (40°C) W 6 13 20 20 29
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i liczba rozruchéw na godzine
przy rozruchu normalnym (Class 10)
- prad znamionowy silnika IMZ), czas rozruchu 3 s A 3.6 6.5 9 12.5 17.6
- rozruchéw na godzine 1/h 200 87 50 85 62
- prad znamionowy silnika I,2, czas rozruchu 4 s A 3.6 6.5 9 12.5 17.6
- rozruchéw na godzine3) 1/h 150 64 35 62 45

D Pomiary przy 60 °C zgodnie z ULICSA nie s3 wymagane.
2) 7300 % Iy
3) Przy pracy przerywanej S4 o czasie wtgczenia ED = 30 %, T, = 40 °C,

ustawienie pojedyncze pionowe. Podane czestosci zataczania nie dotycza
trybu automatycznego.
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Typ 3RW30 26 3RW30 27 3RW30 28

Elektronika mocy

Znamionowy prad roboczy I,
* wg IEC oraz UL/CSAY, montaz indywidualny, AC-53a

- wtemp. 40 °C A 25.3 32.2 38
- wtemp. 50 °C A 23 29 34
- w temp. 60 °C A 21 26 31

Straty mocy

* przy ciagtym pradzie znamionowym (40 °C) okoto w 8 13 19

® przy rozruchu z nastawionym ograniczeniem pradu na 300 % Iy, (40°C) W 47 55 64

Dopuszczalny prad znamionowy silnika i liczba rozruchéw na godzine

przy rozruchu normalnym (Class 10)
- prad znamionowy silnika IMZ), czas rozruchu 3 s A 25 32 38
- rozruchéw na godzine3) 1/h 23 23 19
- prad znamionowy silnika IMZ), czas rozruchu 4 s A 25 32 38
- rozruchéw na godzine3) 1/h 15 16 12

D Pomiary w temp. 60 °C zgodnie z UL/CSA nie s3 wymagane.

2) 7300 % Iy

3) Przy pracy przerywanej S4 o czasie whaczenia ED = 30 %, T,=40°C,
montaz niezalezny, pionowy, ustawienie pojedyncze pionowe.
Podane czestosci zataczania nie dotycza trybu automatycznego.

Type 3RW30 36 3RW30 37 3RW30 38 3RW30 46 3RW30 47

Elektronika mocy

Znamionowy prad roboczy I,

* wg IEC oraz UL/CSAY, montaz indywidualny, AC-53a
- w temp. 40 °C A 45 65 72 80 106
- wtemp. 50 °C A 42 58 62.1 73 98
- w temp. 60 °C A 39 53 60 66 90

Straty mocy

* przy ciagtym pradzie znamionowym (40 °C) okoto w 6 12 15 12 21

® przy rozruchu z nastawionym ograniczeniem pradu na 300 % Iy, (40°C) W 79 111 125 144 192

Dopuszczalny prad znamionowy silnika i liczba rozruchéw na godzine

przy rozruchu normalnym (Class 10)
- prad znamionowy silnika IMZ), czas rozruchu 3 s A 45 63 72 80 106
- rozruchéw na godzine3) 1/h 38 23 22 22 15
- prad znamionowy siInikaIMZ), czas rozruchu 4 s A 45 63 72 80 106
- rozruchéw na godzine3) 1/h 26 15 15 15 10

D Pomiary przy 60 °C zgodnie z UL/CSA nie s3 wymagane.
2) 7300 % Iy

3) Przy pracy przerywanej S4 o czasie wigczenia ED = 70 %, T, = 40 °C,
ustawienie pojedyncze pionowe. Podane czestosci zataczania nie dotycza
trybu automatycznego.
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Softstarty Typ 3RW30 1. 3RW30 2. 3RW30 3. 3RW30 4.
Przekroje przewodéw
Zaciski Srubowe Przewody gtéwne
Potaczony przedni punkt ¢ jednozytowy mm? 2x(1...2.5); 2x(1...2.5); 2x(1.5...16) 2x(2.5...16)
zaciskowy 2x(2.5...6) 2x(25...6)
wg. [EC 60947 wg. I[EC 60947;
- max. 1x 10
g * ztulejka mm2  2x(1.5..25);  2x(1..25); 1x(0.75...25)  1x(2.5...35)
2 2x(2.5...6) 2x(2.5...6)
« wielozytowy mmZ - - 1x(0.75...35)  1x(4...70)
¢ przewody AWG
- jedno- lub wielozytowy (linka) AWG 2x(14...10) 2x(14...10) 1x(18...2) 1x(10... 2/0)
- wielozytowy AWG 1x8 1x8 - -
Podtaczony tylni punkt ¢ jednozytowy mmZ - - 2x(1.5...16) 2x(2.5...16)
zaciskowy « z tulejka mmZ - = 1x(1.5...25) 1x(2.5 ... 50)
. « wielozytowy mmZ - - 1x(1.5...35) 1x(10... 70)
g * przewody AWG
2 - jedno- lub wielozytowy (linka) AWG - - 1x(16...2) 1x(10... 2/0)
Podfaczone oba punkty  * jednozytowy mm? - = 2x(1.5...16) 2x(2.5...16)
zaciskowe « wielozytowy mm?2 - - 2x(1.5..25  2x(10...50)
« 7 tulejka mm? - = 2x(1.5..16) 2x(25...35)
5 ¢ przewody AWG
g8 - jedno- lub wielozytowy (linka) AWG - - 2x(16...2) 2x(10... 1/0)
(2]
z
* moment dokrecajacy Nm 2..25 2..25 4.5 6.5
Ib.in 18...22 18...22 40 58
Narzedzia PZ 2 PZ 2 PZ 2 Sruba z
szesciokatnym
gniazdkiem 4 mm
Stopieri ochrony P20 P20 P20 1P20
(IPOO przedziat (IPOO przedziat
zaciskow) zaciskow)
Zaciski sprezynowe Przewody gtéwne
« jednozytowy mm? 1.4 1..10 - -
* z tulejka mm? 1..25 1...6, tulejki bez - -
kotnierza z tw. szt.
 przewody AWG
- jedno- lub wielozytowy (linka) AWG 16...14 16...10 - -
- wielozytowy AWG 16...12 1x8 - -
Narzedzia DIN ISO 2380-1A0; DIN ISO 2380-1A0; -- =
5x3 5x3
Stopieri ochrony IP20 IP20 - -
Zacisk szynowy Przewody gtéwne
* z koricéwka kablowa zgodna z DIN 46234
szeroko$¢ maks. 20 mm
- wielozytowy mm? - = = 2x(10...70)
- ztulejka mm? - - - 2x(10 ... 50)
* AWG, jedno- lub wielozytowy AWG - - - 2x(7...110)
Softstarty Typ 3RW30 1. ... 3RW30 4.

Przekroje przewodéw

Przewody pomocnicze (mozliwos¢ podtaczenia 1 lub 2 przewoddw):
Zaciski Srubowe

« jednozytowy mmZ  2x(0.5 ... 2.5)
* z tulejka mm? 2x(0.5...1.5)
* przewody AWG

- jedno- lub wielozytowy (linka) AWG 2x(20...14)

- ztulejka AWG 2x(20...16)
« Sruby przytaczeniowe

- moment dokrecajacy Nm 0.8..1.2

Ib.in 7..10.3

Zaciski sprezynowe

« jednozytowy mmZ  2x(0.25...2.5)
* z tulejka mm? 2x(0.25...1.5)
* AWG, jedno- lub wielozytowy AWG 2x(24..14)
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Typ 3RW30 03

Elektronika sterujaca

Dane znamionowe

Znamionowe napigcie sterownicze " 24 ... 230 AC/IDC

* Tolerancja % +10

Znamionowy prad sterowniczy mA 25..4

Czestotliwos¢ znamionowa dla AC Hz 50/60

* Tolerancja % +10

Czas rozruchu s 0.1 ... 20 (regulowany)

Napiecie rozruchu % 40 ... 100 (regulowany)

Czas zatrzymania s 0 ... 20 (regulowany)

Elektronika mocy

Znamionowe napiecie sterowania VAC 200 ...400

Tolerancja % +10

Czestotliwo$¢ znamionowa Hz 50/60

Tolerancja % +10

Praca ciagta (% 1) % 100

Minimalne obciqienie” (% I.,); przy 40 °C % 9

Maksymalna dtugos$¢ przewodu pomiedzy softstartem a silnikiem m 1002

Stopien ochrony wedtug IEC 60529 IP20 (IPOO przedziat zaciskéw)

Dopuszczalna wysokos$¢ montazu m 5000
(przewymiarowanie od 1000 - patrz charakterystyki); wigksze wysokosci na
zaméwienie

Dopuszczalne potozenie montazu 10° . 10°
10* 10° 1

—
L
cl
]
NSB0_01897

A

Dopuszczalna temperatura otoczenia
Praca °C -25 ... +60; (przewymiarowanie od +40)
Przechowywanie °C -40 ... +80

Znamionowy prad roboczyl,
* wg IEC oraz ULICSAY, montaz indywidualny, AC-53a

- w temp. 40 °C A 3
- w temp. 50 °C A 2.6
- w temp. 60 °C A 2.2
* wg IEC oraz ULICSA", montaz zwarty, AC-53a
- wtemp. 40 °C A 2.6
- w temp. 50 °C A 2.2
- w temp. 60 °C A 1.8
Straty mocy
* przy ciagtym pradzie znamionowym (40 °C) okoto w 6.5
* Przy wykorzystaniu maksymalnej czestosci taczeniowej w 3

Dopuszczalna liczba rozruchéw na godzine
* Przy pracy przerywanej S4, Tu = 40 °C, ustawienie pojedyncze pionowe 1/h 1500

1/h 1500
* czas zataczenia 70% % I./s 300/0.2
Przekroje przewodéw
Zaciski Srubowe ¢ Przewody gtéwne
(mozliwos¢ podtaczenia - jednozytowy mm?  1x(0.5...4);
1 lub 2 przewodéw) na normalny 2x(0.5...2.5)
Srubokret rozmiar 2 i Pozidriv 2 - ztulejka mm2  1x(0.5...2.5);
2x(0.5...1.5)
- wielozytowy mm? -
- AWG, jedno- lub wielozytowy AWG 2x(20...14)
- $ruby przytaczeniowe M3, PZ2
- moment dokrecajacy Nm 0.8...1.2
Ib.in  7.1...8.9
* Przewody pomocnicze
- jednozytowy mm2  1x(0.5...4);
2x(0.5...2.5)
- ztulejka mm2  1x(0.5...2.5);2x(0.5...1.5)
- AWG, jedno- lub wielozytowy ~ AWG 2 x (20 ... 14)
- $ruby przytaczeniowe M3, PZ2
- moment dokrecajacy Nm 0.8..1.2
Ib.in  7...8.9
Zaciski sprezynowe Przewéd gtéwny i pomocniczy
* jednozytowy mm?  2x(0.25...1.5)
 z tulejka mm?  2x(0.25...1)

* AWG, jedno- lub wielozytowy mm?  2x(24 ... 16)

) Prad znamionowy silnika (okreslony na tabliczce znamionowej silnika)
powinien by¢ przynajmniej rowny okreslonemu procentowo
znamionowemu pragdowi roboczemu Ig sofstartu SIRIUS.

2) Jezeli ta warto$¢ zostanie przekroczona, moga pojawic sie problemy
z pojemnoscia linii, co moze prowadzi¢ do niepozadanego zataczenia.
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Norma Parametr

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna wg EN 60947-4-2

Odpornos¢ na zaktécenia elektromagnetyczne

Wytadowanie elektrostatyczne (ESD) EN 61000-4-2 +4 kV wytadowanie styk., 18 kV wytadowanie pow.

Pola elektromagnetyczne czestotliwosci radiowej EN 61000-4-3 Zakres czestotliwosci: 80 ... 2000 MHz z 80 % przy 1 kHz
Stopieri ostrosci 3: 10 Vim

Przewodzenie zaktocer czestotliwosci radiowej EN 61000-4-6 Zakres czestotliwosci: 150 kHz ... 80 MHz z 80 % przy 1 kHz

Zaktécenie 10V

Napiecia CR i prady w CR na przewodnikach
* Impuls EN 61000-4-4 12 kVI5 kHz

* Udar EN 61000-4-5 +1 kV linia do linii
+2 kV linia do ziemi

Emisja zaktécern EMC

Natezenie zaktécajacych pol radiowych EN 55011 Wartos¢ graniczna klasy A przy 30 ... 1000 MHz,
Warto$¢ graniczna klasy B przy 3RW30 2.; 24 V AC/DC
Napiecie zaktécen radiowych EN 55011 Wartos¢ graniczna klasy A przy 0.15 ... 30 MHz,

Wartos¢ graniczna klasy B dla 3RW30 2.; 24 V AC/DC

Filtry przeciwzaktéceniowe
Stopien ttumienia szuméw A (zastosowania przemystowe) niewymagane

Stopien ttumienia szumoéw B (zastosowania komunalne)

Napiecie sterowania

« 230V AC/DC Niedostepne™

* 24V AC/IDC Niewymagane dla 3RW30 1. i 3RW30 2.;
wymagane dla 3RW30 3. i 3RW30 4. (patrz tabela)

) Stopien ttumienia szuméw B nie moze zosta¢ uzyskany poprzez
zastosowanie filtréw, jako ze natezenie pola elektromagnetycznego
nie jest ostabiana przez filtr.

Typy softstartéw Prad znamionowy |74 (Sl g i

softstarty Zakres napiec 200 ... 480 V
typy filtrow Znamionowe prady filtrow Zaciski

A A mm?
3RW30 36 45 4EF1512-1AA10 50 16
3RW30 37 63 4EF1512-2AA10 66 25
3RW30 38 72 4EF1512-3AA10 90 25
3RW30 46 80 4EF1512-3AA10 90 25
3RW30 47 106 4EF1512-4AA10 120 50

") Filtr przeciwzakiéceniowy stosowany jest do usuwania z gtéwnego obwodu
przewodzonych zaktécen. Emisja zwigzana z polem spetnia wymogi
ttumienia szumoéw B.
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Dobér bezpiecznikéw

Sposéb zestawienia odgatezienia silnikowego i softstartu zalezy Jezeliwymagany jest typ koordynacji 2, w odgatezieniu silnika musza
od wymagan danego zastosowania. W normalnym przypadku by¢ zastosowane bezpieczniki pétprzewodnikowe.

wystarcza uktad bezbezpiecznikowy (potaczenie wytacznika

i softstartu).

Wersja bezbezpiecznikowa

NSB0_01935

Softstart Wytaczniki silnikowe "
Prad 400V +10 % Prad znamionowy
Q11 Znamionowy 4 Iy max
Typ A Typ kA A
Typ koordynacji 12
3RW30 03 3 3RV10 11-1EA10 50 4
3RW30 13 3.6 3RV10 21-1FA10 10 5
3RW30 14 6.5 3RV10 21-1THA10 10 8
3RW30 16 9 3RV10 21-1JA10 10 10
3RW30 17 12.5 3RV10 21-1KA10 10 12.5
3RW30 18 17.6 3RV10 21-1BA10 10 20
3RW30 26 25 3RV10 31-4DA10 55 25
3RW30 27 32 3RV10 31-4EA10 55 32
3RW30 28 38 3RV10 31-4FA10 55 40
3RW30 36 45 3RV10 31-4GA10 20 45
3RW30 37 63 3RV10 41-4JA10 20 63
3RW30 38 72 3RV10 41-4KA10 20 75
3RW30 46 80 3RV10 41-4LA10 11 90
3RW30 47 106 3RV10 41-4MA10 1 100
" Do doboru urzadzenia nalezy zwraca¢ uwage na znamionowy prad silnika. 2) Rodzaje koordynacji sa szczegétowo oméwione w katalogu LV 1, "Odptywy,
rozruszniki silnikowe i softstarty" ——> "Odptywy bez bezpiecznikow".
Wersja z bezpiecznikiem (tylko ochrona przewodéw)
F1
Q21
(3
o
2
Softstart Zabezpieczenie przewoddéw, maks. Stycznik
Prad Prad Wiel-  (opcja)
Q11 Znamionowy g4 znamionowy  ko$¢ Q21
Typ A Typ A
Typ koordynacji n 1": I, = 65 kA przy 480 V 10 %
3RW30032 3 3NA3 805% 20 000  3RT1015
3RW30 13 3.6 3NA3 803-6 10 000 3RT10 15
3RW30 14 6.5 3NA3 805-6 16 000 3RT10 15
3RW30 16 9 3NA3 807-6 20 000 3RT10 16
3RW30 17 12.5 3NA3 810-6 25 000 3RT10 24
3RW30 18 17.6 3NA3 814-6 35 000 3RT10 26
3RW30 26 25 3NA3 822-6 63 00 3RT10 26
3RW30 27 32 3NA3 824-6 80 00 3RT10 34
3RW30 28 38 3NA3 824-6 80 00 3RT10 35
3RW30 36 45 3NA3 130-6 100 1 3RT10 36
3RW30 37 63 3NA3 132-6 125 1 3RT10 44
3RW30 38 72 3NA3 132-6 125 1 3RT10 45
3RW30 46 80 3NA3 136-6 160 1 3RT10 45
3RW30 47 106 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46

D Rodzaje koordynacji sa szczegétowo omoéwione w katalogu LV 1, "Odptywy,
rozruszniki silnikowe i softstarty" ——> "Odptywy bez bezpiecznikéw".
2 ,=50 kA do maks. 400 V.

3) 3NA3 805-1 (NHOO), 55B2 61 (DIAZED), 5SE2 201-6 (NEOZED).
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Wersja z bezpiecznikami 3NE1 SITOR (ochrona elementéw elektronicznych i przewodéw)

NSB0_01937

Softstart Zabezpieczenie petnozakresowe Stycznik
Prad Prad Wiel-  (opcja)
Q11 ZNamionowy g znamionowy  ko$¢ Q21
Typ A Typ A
Typ koordynacji 2"; Iq=65kA przy 480V 10 %
3RW30 032 3 3NE1 813-0% 16 000 3RT10 15
3RW30 13 3.6 3NE1 813-0 16 000 3RT10 15
3RW30 14 6.5 3NE1 813-0 16 000 3RT10 15
3RW30 16 9 3NE1 813-0 16 000 3RT10 16
3RW30 17 12.5 3NE1 813-0 16 000 3RT10 24
3RW30 18 17.6 3NE1 814-0 20 000 3RT10 26
3RW30 26 25 3NE1 803-0 35 000 3RT10 26
3RW30 27 32 3NE1 020-2 80 00 3RT10 34
3RW30 28 38 3NE1 020-2 80 00 3RT10 35
3RW30 36 45 3NE1 020-2 80 00 3RT10 36
3RW30 37 63 3NE1 820-0 80 000 3RT10 44
3RW30 38 72 3NE1 820-0 80 000 3RT10 45
3RW30 46 80 3NE1 021-0 100 00 3RT10 45
3RW30 47 106 3NE1 022-0 125 00 3RT10 46

n Rodzaje koordynacji sa szczegétowo omoéwione w katalogu LV 1, "Odptywy,
rozruszniki silnikowe i softstarty” ——> "Odptywy bez bezpiecznikéw".
Koordynacja typ 2 odnosi sie tylko do Softstartoéw.

2 I =50 kA do maks.400 V.

3) Nie jest potrzebny bezpiecznik SITOR!
Alternatywnie: 3NA3 803 (NHOO), 55B2 21 (DIAZED), 5SE2 206 (NEOZED).
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Wersja z bezpiecznikami SITOR 3NE3 (ochrona pétprzewodnikowa za pomoca bezpiecznika, ochrona linii i ochrona przeciazeniowa za pomoca wytacznika;
alternatywnie mozliwy jest uktad z przekaznikiem ochronnym i przeciazeniowym)

F3

Q1

Qn

NSB0_01938

T

Q21
3]

Qn

NSB0_01939

Softstart Ochrona pétprzewodnikowa, minimum  Ochrona pétprzewodnikowa, maximum  Ochrona pétprzewodnikowa, minimum
Prad Prad Wiel- Prad Wiel- Prad Wiel-
Q11 znam. F3 znamionowy kos¢ F3 znamionowy kos¢ F3 znamionowy kos¢
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2": Iq=65kA przy 480V 10 %
3RW30032 3 - - - - -
3RW30 13 3.6 - - - - 3NE4 101 32 0
3RW30 14 6.5 - - - - 3NE4 101 32 0
3RW30 16 9 - - - - 3NE4 101 32 0
3RW30 17 12.5 - - = - - 3NE4 101 32 0
3RW30 18 17.6 - - 3NE3 221 100 1 3NE4 101 32 0
3RW30 26 25 - - 3NE3 221 100 1 3NE4 102 40 0
3RW30 27 32 - - 3NE3 222 125 1 3NE4 118 63 0
3RW30 28 38 - - 3NE3 222 125 1 3NE4 118 63 0
3RW30 36 45 - - 3NE3 224 160 1 3NE4 120 80 0
3RW30 37 63 = - - 3NE3 225 200 1 3NE4 121 100 0
3RW3038 72 3NE3 221 100 1 3NE3 227 250 1 - - -
3RW3046 80 3NE3 222 125 1 3NE3 225 200 1 - -
3RW3047 106 3NE3 224 160 1 3NE3 231 350 1 - -
Softstart Ochrona pétprzewodnik., max.  Ochrona pétprzewodnik., min. Ochrona pétprzewodnik., max. Bezpieczniki
cylindryczne
Prad Prad Wiel- Prad Wiel- Prad Wiel- Prad
Q11 znam. F3 znamionowy koS¢ g3 znamionowy  ko$¢ 3 znamionowy kos$¢ g3 znamionowy
Typ A Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2": I =65 kA przy 480 V 10 %
3RW30032 3 = - -- 3NE8 015-1 25 00 3NE8 015-1 25 00 3NC1010 10
3RW30 13 3.6 = - -- 3NE8 015-1 25 00 3NE8 015-1 25 00 3NC2 220 20
3RW30 14 6.5 = - - 3NE8 015-1 25 00 3NE8 015-1 25 00 3NC2 220 20
3RW30 16 9 = - -- 3NE8 015-1 25 00 3NE8 015-1 25 00 3NC2 220 20
3RW30 17 12.5 = - - 3NE8 015-1 25 00 3NE8 018-1 63 00 3NC2 250 50
3RW3018 17.6 -- - - 3NE8 003-1 35 00 3NE8 021-1 100 00 3NC2 263 63
3RW3026 25 3NE4 117 50 0 3NE8017-1 50 00 3NE8 021-1 100 00 3NC2 263 63
3RW3027 32 3NE4 118 63 0 3NE8018-1 63 00 3NE8 022-1 125 00 3NC2 280 80
3RW30 28 38 3NE4 118 63 0 3NE8 020-1 80 00 3NE8 022-1 125 00 3NC2 280 80
3RW3036 45 3NE4 120 80 0 3NE8 020-1 80 00 3NE8 024-1 160 00 3NC2 280 80
3RW30 37 63 3NE4 121 100 0 3NE8 021-1 100 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW3038 72 -- - - 3NE8 022-1 125 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW3046 80 -- - - 3NE8 022-1 125 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW3047 106 -- - - 3NE8 024-1 160 00 3NE8 024-1 160 00 - -
Softstart Stycznik Zabezpieczenie softstartu Zabezpieczenie przewoddéw, maks.
Prad (opcja) 400V +10 % Prad Prad Wielkos¢
Q11 znam. Q21 Q1 znamionowy g1 znamionowy
Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2": Iq=65kA przy 480V 10 %
3RW30 032 3 3RT10 15 3RV10 11-1EA10 4 3NA3 8053 20 000
3RW30 13 3.6 3RT10 15 3RV10 21-1FA10 5 3NA3 803-6 10 000
3RW30 14 6.5 3RT10 15 3RV10 21-1HA10 8 3NA3 805-6 16 000
3RW30 16 9 3RT10 16 3RV10 21-1JA10 10 3NA3 807-6 20 000
3RW30 17 125 3RT10 24 3RV10 21-1KA10 12.5 3NA3 810-6 25 000
3RW30 18 17.6 3RT10 26 3RV10 21-1BA10 20 3NA3 814-6 35 000
3RW30 26 25 3RT10 26 3RV10 31-4DA10 25 3NA3 822-6 63 00
3RW30 27 32 3RT10 34 3RV10 31-4EA10 32 3NA3 824-6 80 00
3RW30 28 38 3RT10 35 3RV10 31-4FA10 40 3NA3 824-6 80 00
3RW30 36 45 3RT10 36 3RV10 31-4GA10 45 3NA3 130-6 100 1
3RW30 37 63 3RT10 44 3RV10 41-4JA10 63 3NA3 132-6 125 1
3RW30 38 72 3RT10 45 3RV10 41-4KA10 75 3NA3 132-6 125 1
3RW3046 80 3RT10 45 3RV10 41-4LA10 90 3NA3 136-6 160 1
3RW3047 106 3RT10 46 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 136-6 160 1

1

Koordynacja typ 2 odnosi sie tylko do Softstartow
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

¥ chara kterystyki

Dopuszczalna wysokos¢é montazu
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Znamionowy prad roboczy I w

Przy wysokosci ustawienia powyzej 2000 m maksymalne dopuszczalne
napiecie jest zmniejszone do 460 V

. Inne informacje

Przyktadowe zastosowania w przypadku rozruchu
normalnego (Class 10)

Normalny rozruch Class 10 (do 20 s z2 300 % Iy motor).
Moc softstartu moze by¢ taka sama, jak moc uzywanego silnika

Zastosowania Transporter Transporter
tasmowy rolkowy Sprezarka Mate wentylatory Pompy

Pompa
hydrauliczna

Parametry rozruchu

* Rampa napiecia
i ograniczenie pradu

- napiecie rozruchowe % 70 60 50 40 40
- czas rozruchu s 10 10 20 20 10
Uwaga:

Powyzsze tabele zawierajqg przyktadowe nastawy i parametry
urzgdzen. Majg one charakter wytgcznie informacyjny, a nie wigzgcy.
Nastawy zalezg od konkretnego zastosowania i wymagajg
optymalizacji podczas uruchomienia.

Dobdr wtasciwego urzgdzenia moze wymagac zastosowania
programu Win-Soft Starter lub skorzystania z pomocy technicznej.
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Softstarty 3RW

3RW30 do zastosowan standardowych

Konfiguracja

Elektroniczne urzadzenia do sterowania silnikami 3RW s3

przeznaczone do tatwych warunkéw rozruchowych. W przypadku
innych warunkéw lub czestosci taczeniowej moze by¢ potrzebne

wieksze urzadzenie. Do doktadnego doboru nalezy zastosowac
program do doboru i symulacji Win-Soft Starter.

W przypadku dtugich czaséw rozruchu moze by¢ potrzebny
przekaznik przecigzeniowy do cigezkiego rozruchu. Zalecane s3a
czujniki termistorowe. Dotyczy to réwniez fagodnego rozruchu,
poniewaz podczas wybiegu w poréwnaniu ze swobodnym
wybiegiem dodatkowo wystepuje obcigzenie pradowe.

W odgatezieniu silnikowym miedzy softstartem SIRIUS 3RW

a silnikiem nie moze by¢ elementéw pojemnosciowych

(np. uktadéw kompensacji mocy biernej). Poza tym nie wolno
jednoczesnie uzywac systemédw statycznych ani dynamicznych
(PFC) kompensacji mocy biernej podczas rozruchu i wybiegu
softstartu, poniewaz mogtyby wéwczas wystapi¢ zaktécenia

w uktadzie kompensacji i/lub softstarcie.

Wszystkie elementy gtéwnego obwodu elektrycznego

(np. bezpieczniki, taczniki i przekazniki przeciazeniowe) nalezy
dobiera¢ do rozruchu bezposredniego i lokalnych warunkéw
zwarciowych i osobno zamawiaé. Nalezy bra¢ pod uwage
czestosci taczeniowe podane w danych technicznych.

Wskazdwka:

Podczas wtgczania silnikéw tréjfazowych we wszystkich
rodzajach rozruchu (bezposredni, gwiazda-tréjkgt, tagodny)
dochodzi zwykle do przepiec tgczeniowych. Transformator
zasilajgcy powinien byc tak dobrany, aby przepiecie podczas
rozruchu miescito sie w dopuszczalnych granicach tolerancji.
W przypadku zbyt matego transformatora zasilajgcego uktad
sterowania powinien by¢ zasilany z oddzielnego obwodu
(niezaleznie od napiecia gtéwnego) celem unikniecia
ewentualnego wytgczania softstartu.

Schemat ideowy elektroniki mocy

TL1 L2

—o
—
w

NSB0_01940

I T2 I3

Bypass jest od razu wbudowany w softstart 3RW30 i nie musi by¢

zamawiany oddzielnie.
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Wykresy stanow
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Program do doboru i zamawiania Win-Soft Starter

Za pomoca tego programu mozna dobieraé i symulowa¢
wszystkie softstarty firmy Siemens przy uwzglednieniu réznych
parametréw, takich jak warunki sieci zasilajacej, dane silnika,
dane obcigzenia oraz specjalne wymogi aplikacji.

Program Win Soft Starter jest bardzo uzytecznym narzedziem,
ktore pozwala skréci¢ do minimum czas doboru softstartu
i unikna¢ czasochtonnych i skomplikowanych obliczer recznych.

W celu zaméwienia programu do doboru softstartéw 3RW
prosimy o kontakt z przedstawicielem Siemensa.



Softstarty 3RW

Pomoc do projektowania

| Rysunki wymiarowe

3RW30 do zastosowan standardowych
3RW30 1. ... 3RW304.

b —h d
ja—f - e
g | | Oy
‘ ‘ = i
I I !
000 1 | |
OCOO0000 — | U ;
|
u] |
= i
i -
:] O C o 3 € \
O ‘
|
\
|
[HTIRTEIN] ; |
— I |
Q Q NSBU‘_‘01945 ‘q}*’*’*’*’ﬁ’*'
T 9 | n ——k——
1 11
Typ/Wymiar (mm) a b c d e f g h i k | m
3RW301.-1. 95 45 62 146 126 14.4 63 5 6.5 35 85 95
3RW30 1.-2. 95 45 62 146 126 14.4 63 5 6.5 35 85 117.2
3RW30 2.-1. 125 45 92 146 126 14.4 63 5 6.5 35 115 125
3RW30 2.-2. 125 45 92 146 126 14.4 63 5 6.5 35 115 150
3RW30 3. 160 55 110 163 140 18 63 5 6.5 30 150 144
3RW30 4. 170 70 110 181 158 22.5 85 5 10 60 160 160
Odlegtos¢ do czesci uziemionych (mm) Bok Goéra Dé6t Sruby mocujace Moment dokrecania (Nm)
3RW301. 5 60 40 M4 1
3RW30 2. 5 60 40 M4 1
3RW30 3. 30 60 40 M4 1
3RW30 4. 30 60 40 M4 2
3RW30 03-1. (zaciski srubowe) 3RW30 03-2. (zaciski sprezynowe)
36} i i »‘ ‘431
o H — 3 |~
h% I - 99.0899 NSC00482
0
O o [ 0
gy g28 g 88 i e2
H o ©
[ -
— v
DOD SL I I
= F T
7% Pl L I _ 0000
CH | o L g oo le72 5
ca [=3 B
U:sz)l ,EF 285-+l26.2+ |5 225 e 120
= 205 < - 120 2

" Do mocowar na szynie TH 35 wg EN 60715.

2 Wymiar montazowy przy mocowaniu srubowym.
Zamocowanie srubowe z 2 tacznikami wtykowymi 3RP1 903 na kazde
urzadzenie 3RW30 03.
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Pomoc do projektowania

. Schematy
Przyktadowe potgczenia softstartéw 3RW30 .. do sterowania za pomocq zestykow tgcznikowych i pomocniczych
Sterowanie przez wytacznik Tryb automatyczny

N(L-) L1(L+) N(L-) L|1(L+)

ON/OFF"

ON/OFF"

NSB0_01914
NSB0_01895

Us
ON 5
>5 min o
e}
> 2
OFF gy
Sterowanie przez przycisk Sterowanie obwodu gtéwnego

N(L-) L(L+)

Q21
N(L-) L1(L+)

A2 A1 113|NO 14 A2 A1 1

ON

Qn

NSB0_01942
NSB0_01997

Przyktadowe potgczenia 3RW30 dla gtéwnego obwodu elektrycznegoz)

3RW30 - silniki 3-fazowe
z bezpiecznikiem 3NA/3NE Wytacznik 3RV

3NA/3NE

3RT

NSB0_0194!
NSBO_01944

") Uwaga na mozliwos¢ ponownego uruchomienia!
Podczas pracy z wytacznikiem (ON/OFF) podczas resetowania btedu
nastepuje automatyczne, ponowne uruchomienie, jezeli na zacisku
1 wystepuje jeszcze polecenie rozruchu.

2 Alternatywnie odgatezienie silnikowe moze by¢ wykonane w wersji bez
bezpiecznika lub z bezpiecznikiem. Dobor bezpiecznikow T wytacznikow -
patrz “Dane Techniczne".

Przedstawione schematy pofaczen maja charakter przyktadowy.
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Przeglad

Softstarty 3RW40 sa czescia systemu modutowego SIRIUS.
Wynikaja z tego korzysci, takie jak identyczne rozmiary
konstrukcyjne i jednolity system potaczen. Dzigki szczegélnie
kompaktowej budowie softstarty SIRIUS 3RW40 maja wielkos¢
réwna potowie poréwnywalnych uktadéw rozruchowych typu
gwiazda-trojkat. Dzieki temu zajmuja one mato miejsca w szafie
elektrycznej. Projektowanie i montaz jest szybki i tatwy dzieki
technice tréjprzewodowe;.

Softstarty o mocy do 250 kW (400 V) do zastosowan
standardowych w sieciach tréjfazowych. Bardzo mate
konstrukcje, mata strata mocy i tatwe uruchomienie to tylko trzy
z rozlicznych zalet softstartéw SIRIUS 3RW40.

Funkcja

W zasadzie softstarty SIRIUS 3RW40 maja wszystkie zalety,

ktére maja tez softstarty 3RW30/31. Poza tym maja one duzo
innych funkgji, a takze nietypowe w zakresie mocy do 250 kW
sterowanie dwufazowe poliarity balancing. Bardzo wygodnie
mozna za pomoca bezstopniowego potencjometru obrotowego
nastawia¢ napiecie rozruchowe, czas rozruchu i wybiegu, rampe
napiecia oraz ograniczenie pradu. Tak, jak w przypadku
urzgdzenia SIRIUS 3RW30/31. Regulacja znamionowego pradu
silnika, czasu wyzwalania i resetowanie funkgji przecigzenia
silnika odbywa sie za pomoca potencjometréw i przyciskdw - tak
jak w przekaznikach przecigzeniowych SIRIUS. A wiec i pod tym
wzgledem nie trzeba zmieniac przyzwyczajen.

SIRIUS 3RW40 wykorzystuje nowa, opatentowang metode
sterowania ,polarity balancing”, ktérej zadaniem jest eliminacja
komponentéw statopradowych z softstartéw sterowanych
dwufazowo. W przypadku dwufazowo sterowanych softstartéw
w fazie niesterowanej ptynie prad wynikajacy z natozenia sie
pradéw ptynacych przez dwie fazy sterowane. W ten sposéb
nastepuje asymetryczny rozktad trzech pradéw fazowych podczas
operacji rozruchu silnika. Uzytkownik nie ma na niego wptywu,
jednak w wiekszosci przypadkéw nie ma on tez krytycznego
znaczenia. Oprécz tej asymetrii sterowanie pétprzewodnikowym
elementem energoelektronicznym powoduje wspomniang wyzej
kompensacje pradéw statych, ktéra przy napieciach
rozruchowych mniejszych od 50% moze wywotywac duzy hatas
w silniku. "Polarity balancing” eliminuje te statopradowe
komponenty w fazie rozruchu w niezawodny sposéb. System ten
umozliwia rozruch silnika, ktéry jest rbwnomierny pod wzgledem
predkosci obrotowej, momentu obrotowego i wzrostu pradu.
Parametry akustyczne takiego rozruchu sa niemal takie same, jak
w przypadku rozruchu ze sterowaniem tréjfazowym. Jest to
mozliwe dzieki statemu dynamicznemu zréwnywaniu lub
kompensowaniu pétokreséw drgan pradu o r6znej biegunowosci
podczasrozruchu silnika.

System SIRIUS 3RW40 posiada optymalne funkcje. Zintegrowany
system zestykéw bocznikujacych redukuje straty mocy

na softstarcie podczas pracy. Dzieki temu w niezawodny sposéb
zapobiega sie nagrzewaniu otoczenia urzadzen. Za pomoca
4-stopniowego potencjometru obrotowego mozna zmienia¢ czas
wyzwalania zabezpieczenia przecigzeniowego. Dzieki
zintegrowanej ochronie przecigzeniowej wg IEC 60 947-4-2
dodatkowy przekaznik przecigzeniowy nie jest konieczny. Dzigki
temu mozna zaoszczedzi¢ miejsca w szafie i zmniejszy¢ ilos¢
okablowania w odgatezieniu. Ponadto ochrona wtasna
urzadzenia zapobiega termicznym przecigzeniom tyrystoréw

i wynikajacych z nich uszkodzen czesci robocze;.

Opcjonalnie tyrystory mozna réwniez zabezpieczy¢ przed
zwarciem za pomoca pétprzewodnikowych bezpiecznikéw SITOR.
Dzieki regulowanemu ograniczeniu pradu niezawodnie
eliminowane sa szczytowe impulsy pradowe (piki) wystepujace
podczas wiaczania. Trzy diody LED stuza do wskazywania stanu
pracy oraz mozliwych btedéw, np. niedozwolony czas wyzwalania
(ustawienie CLASS), awaria brak zasilania sieciowego lub fazy,
brak obcigzenia, przecigzenie termiczne czy awaria urzadzenia.

Oferujemy szeroki asortyment akcesoriéw do naszych softstartdw.
Przyktadowo bloki zaciskéw ramowych, akcesoria do
mechanicznego i zdalnego resetu, ostona do plombowania czy
tez tatwe w montazu ostony na zaciski zapewniajace optymalna
ochrone przed dotykiem.

* tagodny rozruch z rampa napigciowa; zakres nastaw napiecia
rozruchowego U, od 40 do 100 %, a czas zmiany napigcia
tgr moze by¢ nastawiany w zakresie od 0 do 20 s.

* tagodny rozruch z rampa napieciowa; czas rampy napiecia przy
wybiegu t,, s zalezy od wybranego napiecia rozruchowego Us.

* Elektroniczna wewnetrzna ochrona przecigzeniowa silnika
i ochrona wiasna urzadzenia.

* Regulowane ograniczenie pradu.

* Zintegrowany system zestykéw mostkujacych do ograniczenia
strat mocy.

* Regulacja za pomoca trzech potencjometréw.
e tatwy montaz i uruchomienie.
* Napiecie sieciowe 50/60 Hz, 200 do 600 V.

* Dwie wersje napiecia sterowania AC 115 Vi AC 230 V.
Mozliwos¢ sterowania poprzez wewnetrzny zasilacz DC 24 V
i bezposredniego sterowania przez system SPS.

* Duzy zakres termiczny od -25 do +60 °C

Zintegrowane zestyki pomocnicze zapewniaja wygodne
sterowanie i mozliwo$¢ dalszego przetwarzania w urzadzeniu
(wykresy standéw - patrz str. 1/42).

Zastosowania

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW40 moga by¢ uzywane
do tagodnego rozruchu i zatrzymywania trojfazowych silnikéw
asynchronicznych.

Dzieki dwufazowemu sterowaniu prad we wszystkich 3 fazach
jest utrzymywany na najnizszym poziomie przez caty czas
rozruchu, a poza tym zaktdcajace komponenty statopradowe s3
eliminowane. Umozliwia to nie tylko dwufazowy rozruch silnikéw
do 250 kW (400 V), lecz réwniez eliminuje impulsowe wzrosty
pradu i momentu (piki), ktére sg np. nieodtaczna cecha uktadu
gwiazda-trojkat.

dmuchawy

pompy

maszyny budowlane

prasy

schody ruchome

urzadzenia transportowe
instalacje klimatyzacyjne
wentylatory

tasmy produkcyjne

sprezarki i uktady chtodzenia

napedy

Softstarty 3RW - 07/2007



Softstarty 3RW

3RW40

do zastosowan standardowych

. Dane do doboru i sktadania zaméwien

3RW40 28-1BB14 3RW40 38-1BB14 3RW40 47-1BB14
Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Wielkos¢ Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
Znam.  Moc znam. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF' przy-
prad silnikow 3-faz. prad przy roboczym napieciu znam. Zeny}
roboczy przy roboczym roboczy U,
A napieciu znam. Uy IA
230V 400V 500V 200V 230V 460V 575V
A kw kw kw A hp hp hp hp kg
Uktfad standardowy, znamionowe napiecie robocze 200 ... 480 V
12,5 3 5,5 -- 11 3 3 7,5 -- S0 3RW40 24-00BBO4 Tszt. 131 0,770
25 55 1 - 23 5 5 15 - 3RW40 26-C1BB14 T1szt. 131 0,770
32 7.5 15 - 29 7.5 7.5 20 - 3RW40 27-01BBI14 T1szt. 131 0,770
38 11 18,5 - 34 10 10 25 - 3RW40 28-C1BB14 T1szt. 131 0,770
45 11 22 - 42 10 15 30 - S2 3RW40 36-C1BB14 T1szt. 131 1,350
63 18,5 30 - 58 15 20 40 - 3RW40 37-00BBO4 Tszt. 131 1,350
72 22 37 - 62 20 20 40 - 3RW40 38-C1BB14 Tszt. 131 1,350
80 22 45 - 73 20 25 50 - S3 3RW40 46-C1BB14 Tszt. 131 1,900
106 30 55 - 98 30 30 75 - 3RW40 47-01BBC14 T1szt. 131 1,900
... 600 V
12,5 - 5,5 7,5 11 - - 7,5 10 SO 3RW40 24-00BBOS Tszt. 131 0,770
25 - 11 15 23 - - 15 20 3RW40 26-C1BBCIS T1szt. 131 0,770
32 -- 15 18,5 29 -- - 20 25 3RW40 27-0BBO5S Tszt. 131 0,770
38 - 18,5 22 34 - - 25 30 3RW40 28-C1BBLI5 T1szt. 131 0,770
45 - 22 30 42 - - 30 40 S2 3RW40 36-C1BBCI5 T1szt. 131 1,350
63 - 30 37 58 - - 40 50 3RW40 37-C0BBI5 T1szt. 131 1,350
72 - 37 45 62 - - 40 60 3RW40 38-01BBOI5S Tszt. 131 1,350
80 - 45 55 73 - - 50 60 S3 3RW40 46-01BBIS Tszt. 131 1,900
106 -- 55 75 98 -- - 75 75 3RW40 47-0BBO5S Tszt. 131 1,900
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia
e z zaciskami spreiynowymi” 2

sy

* z zaciskami Srubowymi
Uzupetnienie nr zaméw. do znamionowego napiegcia sterowania Ug

* AC/IDC 24V 0
* AC/DC110...230V

D Softstarty wielkosci SO z zaciskami sprezynowymi - na zapytanie.

sy

Wskazéwka:
Przy wyborze softstartu decydujgcg role odgrywa znamionowy
prad silnika!

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW40 sqg przeznaczone do pracy
w tatwych warunkach rozruchowych. Jopcigsenia < 10 X Jsiinika -
W przypadku innych warunkéw lub zwiekszonej czestosci
tgczeniowej moze byc¢ konieczne zastosowanie wiekszego
urzgdzenia. Polecamy korzystanie z programu do doboru
urzgdzen i wykonywania symulacji Win-Soft Starter. Informacje
o prgdach znamionowych dla temperatury otoczenia >40 °C -
patrz dane techniczne.
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Softstarty 3RW

3RW40

do zastosowan standardowych

3RW40 28-1TB04 3RW40 38-1TB04 3RW40 47-1TB04
Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Wielkos¢ Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
Znam.  Moc znam. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF PRy
prad silnikow 3-faz. prad przy roboczym napieciu znam. iZony
roboczy przy roboczym roboczy U,
A napieciu znam. Ug /A

230V 400V 500V 200V 230V 460V 575V

A kw kw kw A hp hp hp hp kg

Uktad standardowy, znamionowe napiecie robocze 200 ... 480 V,

z termistorowa ochrong silnika,
Znamionowe napiecie sterujgce AC/DC 24 V

12,5 3 5,5 - 1N 3 3 7,5 - S0 3RW40 24-C1TB04 Tszt. 131 0,770
25 5,5 1 - 23 5 5 15 - 3RW40 26-C1TB04 Tszt. 131 0,770
32 7.5 15 - 29 7.5 7.5 20 - 3RW40 27-C1TB04 Tszt. 131 0,770
38 11 18,5 - 34 10 10 25 - 3RW40 28-C1TB04 Tszt. 131 0,770
45 11 22 - 42 10 15 30 - S2 3RW40 36-C1TB04 Tszt. 131 1,350
63 18,5 30 - 58 15 20 40 - 3RW40 37-00TB04 Tszt. 131 1,350
72 22 37 - 62 20 20 40 - 3RW40 38-C1TB04 Tszt. 131 1,350
80 22 45 - 73 20 25 50 - S3 3RW40 46-C1TB04 Tszt. 131 1,900
106 30 55 - 98 30 30 75 - 3RW40 47-C1TB04 Tszt. 131 1,900

Uktad standardowy, znamionowe napiecie robocze 400

z termistorowa ochrona silnika,
Znamionowe napiecie sterujgce AC/DC 24 V

12,5 - 5,5 7.5 11 - - 7.5 10 i) 3RW40 24-00TBO5 Tszt. 131 0,770
25 - 11 15 23 - - 15 20 3RW40 26-00TBO5 Tszt. 131 0,770
32 - 15 18,5 29 - - 20 25 3RW40 27-00TB05 Tszt. 131 0,770
38 - 18,5 22 34 - - 25 30 3RW40 28-00TBO5 1szt. 131 0,770
45 - 22 30 42 - - 30 40 S2 3RW40 36-00TBO5 Tszt. 131 1,350
63 - 30 37 58 - - 40 50 3RW40 37-00TB05 Tszt. 131 1,350
72 - 37 45 62 - - 40 60 3RW40 38-00TB05 1szt. 131 1,350
80 - 45 55 73 - - 50 60 S3 3RW40 46-00TB05 1szt. 131 1,900
106 - 55 75 98 - - 75 75 3RW40 47-00TBO5 Tszt. 131 1,900
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia

« 7 zaciskami sprezynowymi') 2

-

* z zaciskami sSrubowymi
) Softstarty wielkosci SO z zaciskami sprezynowymi - na zapytanie.

Wskazdéwka:
Przy wyborze softstartu decydujgcq role odgrywa znamionowy
prad silnika!

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW40 sq przeznaczone do pracy
w tatwych warunkach rozruchowych. Jopcigzenia < 10 X Jsjinika -
W przypadku innych warunkéw lub zwiekszonej czestosci
tgczeniowej moze byc¢ konieczne zastosowanie wiekszego
urzgdzenia. Polecamy korzystanie z programu do doboru
urzgdzen i wykonywania symulacji Win-Soft Starter. Informacje
o prgdach znamionowych dla temperatury otoczenia >40 °C -
patrz dane techniczne.
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3RW40

do zastosowan standardowych

. Dane do doboru i sktadania zaméwien

3RW40 56-6BB44 3RW40 76-6BB44

Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Wielkos¢ Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
Znam.  Moc znam. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF' przy-
prad silnikéw 3-faz. prad przy roboczym napieciu znam. o0
roboczy przy roboczym roboczy U,
A napieciu znam. Uy /A

230V 400V 500V 200V 230V 460V 575V
A kw kw kw A hp hp hp hp kg
Ukfad standardowy, znamionowe napiecie robocze 200 ... 460 V)
134 37 75 - [117 30 40 75 - S6 3RW40 55-00BB14 Tszt. 131 4,900
162 45 90 - 145 40 50 100 - 3RW40 56-01BBC14 T1szt. 131 6,900
230 75 132 - |205 60 75 150 - S12 3RW40 73-0BBO4 Tszt. 131 8,900
280 90 160 - 248 75 100 200 - 3RW40 74-00BB4 T1szt. 131 8,900
356 110 200 - |315 100 125 250 - 3RW40 75-00BBCI4 T1szt. 131 8,900
432 132 250 - |385 125 150 300 - 3RW40 76-00BB4 1szt. 131 8,900

we napiecie robocze 400 ... 600 V2

134 - 75 90 117 - - 75 100 S6 3RW40 55-00BBO5 T1szt. 131 4,900
162 - 90 110 145 - - 100 150 3RW40 56-C1BBCIS T1szt. 131 6,900
230 - 132 160 205 - - 150 200 S12 3RW40 73-0BBO5S T1szt. 131 8,900
280 - 160 200 248 - - 200 250 3RW40 74-01BBOS Tszt. 131 8,900
356 - 200 250 315 - - 250 300 3RW40 75-00BBOS T1szt. 131 8,900
432 - 250 315 385 - - 300 400 3RW40 76-00BBO5S Tszt. 131 8,900

Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia

* z zaciskami sprezynowymi

* z zaciskami Srubowymi

Uzupetnienie nr zaméw. do znamionowego napiegcia sterowania Ug

*AC115V
* AC230V

D Mozliwos¢ sterowania przez wewnetrzny zasilacz DC 24 V i bezpo$rednio
przez system SPS.

N

3)

S w

Wskazéwka:
Przy wyborze softstartu decydujgcq role odgrywa znamionowy
prad silnika!

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW40 sq przeznaczone do pracy
w tatwych warunkach rozruchowych. Jopcigsenia < 10 X Jsiinika -
W przypadku innych warunkdw lub zwiekszonej czestosci
taczeniowej moze by¢ konieczne zastosowanie wiekszego
urzgdzenia. Polecamy korzystanie z programu do doboru
urzgdzen i wykonywania symulacji Win-Soft Starter. Informacje
o pragdach znamionowych dla temperatury otoczenia >40 °C -
patrz dane techniczne.

* Mozna zamoéwic te ilo$¢ lub jej wielokrotnos¢.
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Softstarty 3RW

3RW40
do zastosowan standardowych
Akcesoria
Do Wersja Nr zaméwieniowy pS* PG Ciezar
softstartu PE, przy-
blizony
Typ Wiel- kg
kos¢

Blok zaciskéw ramowych do softstartu

dla przewodéw okragtych i ptaskich

3RW40 5. S6 * do 70 mm? 3RT19 55-4G 1szt. 101 0,230
i i * do 120 mm? 3RT19 56-4G 1szt. 101 0,260
3RW40 7. S12  « do 240 mm? 3RT19 66-4G 1szt. 101 0,676

ol

Zacisk przewod6éw pomocniczych, 3-bieg.
3RW40 4. S3 3RT19 46-4F 1szt. 101 0,035
Ostona zaciskéw ramowych

dodatkowa ochrona przed dotykiem, do mocowania do zaciskéw
ramowych (do kazdego urzadzenia 2 szt.)

3RW40 3. S2 3RT19 36-4EA2 Tszt. 101 0,020
3RW40 4. S3 3RT19 46-4EA2 1szt. 101 0,025
3RW40 5. S6 3RT19 56-4EA2 Tszt. 101 0,030
3RW40 7. S12 3RT19 66-4EA2 1szt. 101 0,040
Ostona przytacza kablowego i szynowego

3RW30 4. S3 do zachowania odstepow izolacyjnych 3RT19 46-4EA1 1szt. 101 0,040
3RW405. s | jakoochrona przed dotknieciem przy 3RT19 56-4EAT Tszt. 101 0,070
3RW407.  s12  zdietych zaciskach ramowych 3RT19 66-4EAT Tszt. 101 0,130

(do kazdego urzadzenia 2 szt.)

Ostona do plombowania

3RW40 2. do SO, 3RW49 00-0PB10 Tszt. 131 0,005
3RW40 4. S2,S3
! 3RW40 5. S6, 3RW49 00-0PBOO Tszt. 131 0,010

i3RW40 7. S12

Moduty do RESET"

Modut do zdalnego resetowania, elektryczny

Zakres roboczy 0,85 ... 1,1 x Us,
Pobdér mocy AC 80 VA, DC70 W,
Czas wtaczenia 0,2s ... 4 s,
Czesto$¢ taczeniowa 60/h

3RW40 5. S6, ¢« AC/DC24V...30V 3RU19 00-2AB71 1szt. 101 0,066
i S12 <« AC/DC110V...127V 3RU19 00-2AF71 1szt. 101 0,067
3RW40 7. * AC/IDC 220V ... 250V 3RU19 00-2AM71 Tszt. 101 0,066

Mechaniczny RESET sktadajacy sie z:

3RW40 5. S6, * suwaka odblokowujgcego 3RU19 00-1A 1szt. 101 0,038

i3RW40 7. S12 -+ odpowiedniego przycisku IP65, 3SB30 00-0EA11 1szt. 102 0,020
@ 22 mm,skok 12 mm

* popychacza przedtuzajacego 3SX13 35 1szt. 102 0,004

Wyzwalacz linkowy z uchwytem do RESET
Do otworéw @ 6,5 mm w tablicy rozdzielczej;
maks. grubos¢ tablicy 8 mm

3RW40 5. S6, « dtugos¢ 400 mm 3RU19 00-1B 1szt. 101 0,063
i3RW40 7. S12  « dtugos¢ 600 mm 3RU19 00-1C 1szt. 101 0,073

" W softstartach 3RW40 2. do 3RW40 4. zintegrowany zdalny RESET.

*Mozna zamoéwic te ilos¢ lub jej wielokrotnosc.
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Softstarty 3RW

3RW40
do zastosowan standardowych
Do softstartu Wytacznik silnikowy Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
PE, przy-
blizony
Typ Wielkos¢ kg

Moduty taczeniowe do wytacznikéw silnikowych

3RW40 24, S0 3RA19 21-1A 10szt. 101 0,028
3RW40 26
3RW40 27, S2 3RA19 31-1D 5szt. 101 0,041
3RW40 28
3RW40 36 S2 3RA19 31-1A 5szt. 101 0,033
3RW40 37, S3 3RA19 41-1D 5szt. 101 0,042
3RW40 38
3RW40 46, S3 3RA19 41-1A 5szt. 101 0,072
3RW40 47

Wentylatory (do zwiekszenia ilosci taczen lub w przypadku
specyficznego montazu urzadzenia)

3RW40 2. S0 3RW49 28-8VB00 Tszt. 131 0,010
3RW403., S2,S3 3RW49 47-8VB00 Tszt. 131 0,020
3RW40 4.

Instrukcja obstugi”

Do softstartu

3RW40 2. SO 3ZX10 12-0RW40-1AA1
3RW40 3. S2

3RW40 4. S3

3RW40 5. S6 3ZX10 12-0RW40-2DA1
3RW40 7. S12

" Instrukcja obstugi jest w zakresie dostawy softstartu.

Czesci zamienne

Do softstartu Wersja Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
. L2 - . PE, przy-
Typ Wielko$¢  Napiecie znamionowe 2
robocze U blizony
kg

Wentylator

Wentylator

3RW405.-.BB3. S6 AC115V 3RW49 36-8VX30 1szt. 131 0,300
3RW405.-.BB4. S6 AC 230V 3RW49 36-8VX40 1szt. 131 0,300
3RW407.-.BB3. S12 AC115V 3RW49 47-8VX30 Tszt. 131 0,500
3RW407.-.BB4. S12 AC 230V 3RW49 47-8VX40 1szt. 131 0,500

* Mozna zamoéwic te ilo$¢ lub jej wielokrotnos¢.
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Softstarty 3RW

3RW40

do zastosowan standardowych

. Dane techniczne

Typ 3RW40 2. 3RW40 3., 3RW40 4.
Elektronika sterujaca
Wartosci znamionowe Zacisk
Znamionowe napiecie zasilajace sterowania A1/A2 \ 24 110 ... 230 24 110... 230
* Tolerancja % 120 -15/+10 120 -15/+10
Znamionowy prad zasilajacy sterowania
* STANDBY mA <150 < 50 < 200 < 50
¢ podczas zataczania mA <200 <100 <5000 <1500
¢ ON bez wentylatora mA <250 < 50 < 200 < 50
* ON z wentylatorem mA <300 < 70 < 250 < 70
Czestotliwos$¢ znamionowa Hz 50/60
* Tolerancja % +10
Wejscia sterownicze
IN ZALIWYL
Znamionowy prad roboczy
* AC mA ok. 12 316 ca. 12 3/6
* DC mA ok. 12 1,513 ca. 12 1,513
Wyjscia przekaznikowe
Wyjscie 1 ON-/RUN-Mode™ 13114 Sygnalizacja pracy (NO)
Wyjécie 2 BYPASSED 23124 Sygnalizacja bocznikowania (NO)
Wyjscie 3 OVERLOAD/FAILURE 95/96/98 Sygnalizacja przecigzenialawarii (NC/NO)
Znamionowy prad roboczy A 3 AC-15/AC-14 przy 230V,

A 1DC-13 przy 24 V
Ochrona przepieciowa Ochrona przez warystor
Ochrona zwarciowa 4 A klasa pracy glL/gG;

6 A bezzwtoczny (bezpiecznik nie jest czescig dostaw)

" Nastawa fabryczna: ON-Mode.

Typ 3RW40 5. 3RW407.
Elektronika sterujaca

Wartosci znamionowe Zacisk

Znamionowe napiecie zasilajace sterowania A1/A2 ACV 115 230 115 230
* Tolerancja % -15/+10 -15/+10

Znamionowy prad zasilajacy sterowania STANDBY mA 15 15

Znamionowy prad zasilajacy sterowania oND mA 440 200 660 360
Czestotliwos¢ znamionowa Hz 50/60 50/60

* Tolerancja % +10 +10

Wejscia sterownicze

IN ZALIWYL

Znamionowy prad roboczy mA ok. 10 wg DIN 19240

Znamionowe napiecie robocze DCV 24 zwewn. zasilania dc+ lub

napiecie zewnetrzne DC (wg DIN 19240) przez zaciski - i IN

Wyjscia przekaznikowe

Wyijscie 1 ON-/RUN-Mode? 13114 Sygnalizacja pracy (NO)
Wyjscie 2 BYPASSED 23/24 Sygnalizacja bocznikowania (NO)
Wyjscie 3 OVERLOAD/FAILURE 95/96/98 Sygnalizacja przecigzenialawarii (NC/INO)
Znamionowy prad roboczy A 3 AC-15/AC-14 przy 230V,
A 1 DC-13 przy 24V
Ochrona przepieciowa Ochrona przez warystor przez zestyk
Ochrona zwarciowa 4 A klasa pracy glL/gG;
6 A bezzwtoczny (bezpiecznik nie jest czescig dostaw)
") Wartosci dla poboru pradu przez cewke przy 10% + U, 50 Hz. 2) Nastawa fabryczna: tryb ON.
Typ 3RW40 2., 3RW40 3., 3RW40 4.
Elektronika sterujaca
Komunikaty robocze LED DEVICE STATE/BYPASSED/FAILURE OVERLOAD
Wyt. zielony wyt wyt
Rozruch zielony zielony migajacy wyt
Bypass zielony zielony wyt
Wybieg zielony zielony migajacy wyt
Komunikaty ostrzegawcze
I-lustawianie klasy niedozwolone zielony nie dotyczy czerwony migajacy
Rozruch zablokowanyl/tyrystory za ciepte 26tty migajacy nie dotyczy wyt
Komunikaty o awariach
©24V:U<0,75x Ug lub U> 1,25 x Ug wyt czerwony wyt
*110...230V: U<0,75x UglubU>1,15x Us wyt czerwony wyt
Niedozwolona nastawa //klasy
przy zboczu 0 —> 1 na wejsciu IN zielony czerwony czerwony migajacy
Wytaczanie ochronne silnika zielony wyt czerwony
Wytaczanie przez zabezpieczenie termistorowe zielony wyt czerwony pulsujacy
Termiczne przeciagzanie tyrystorow 26tty czerwony wyt
Brak napiecia sieciowego, brak fazy, brak obcigzenia zielony czerwony wyt
Btad urzadzenia czerwony czerwony wyt
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Softstarty 3RW

3RW40
do zastosowan standardowych

Typ 3RW40 5. i 3RW40 7.

Elektronika sterujaca

Komunikaty robocze LED DEVICE STATE/BYPASSED  FAILURE OVERLOAD
Wyt. zielony wyt wyt wyt
Rozruch zielony zielony migajacy wyt wyt

Bypass zielony zielony wyt wyt
Wybieg zielony zielony migajacy wyt wyt
Komunikaty ostrzegawcze

I-lustawianie klasy niedozwolone zielony nie dotyczy nie dotyczy czerwony migajacy
Rozruch zablokowany/tyrystory za ciepte 261ty migajacy nie dotyczy nie dotyczy wyt
Komunikaty o awariach

U<0,75x Ugoder U>1,15x Ug wyt wyt czerwony wyt
Niedozwolona nastawa /I /klasy

przy zboczu 0 —> 1 na wejsciu IN zielony wyt czerwony czerwony migajacy
Wytaczanie ochronne silnika zielony wyt wyt czerwony
Termiczne przeciazanie tyrystorow 26tty wyt czerwony wyt

Brak napiecia sieciowego, brak fazy, brak obcigzenia zielony wyt czerwony wyt

Btad urzadzenia czerwony wyt czerwony wyt

Typ 3RWA40 ..

Nastawa fabryczna

Funkcje ochronne

Funkcje ochrony silnika

Wyzwalanie przy termicznym przeciazeniu silnika

Klasa wyzwalania wg IEC 60947-4-1 Class  10/15/20 10

Czutos¢ na zanik fazy % > 40

Ostrzeganie przecigzeniowe nie

Ochrona termistrowa wg I[EC 60947-8, Typ A/IEC 60947-5-1 tak"

Mozliwoé¢ odblokowania po wyzwoleniu recznelautomatyczne/zdalnie?
(MAN/AUTO/REMOTE?))

Czas powrotu do stanu gotowosci min 5

Funkcje ochrony urzadzenia

Wyzwalanie przy termicznym przeciazeniu tyrystorow
lub uktadu bypass

Mozliwoé¢ odblokowania po wyzwoleniu recznelautomatyczne/zdalnie?
(MAN/AUTO/REMOTE?)

Czas powrotu do stanu gotowosci

* przy przeciazeniu tyrystoréw s 30

* przy przecigzeniu uktadu bypass S 60

Czasy i parametry sterowania

Czasy sterowania

Opdznienie wiaczenia (przy wtaczonym napigciu sterowania) ms <50

Opdznienie wiaczenia (tryb automatyczny/ze stycznikiem sieciowym) ms <300

Czas powrotu do stanu gotowosci (polecenie wigczenia przy aktywnym wybiegu) ms 100

Czas bocznikowania przy awarii sieci

Napiecie zasilajace sterowania ms 50

Czas reakcji na awarie sieci

Obwéd obcigzenia ms 500

Blokada ponownego wtaczenia po wyzwoleniu przecigzeniowym

Wyzwalanie ochronne silnika min 5

Wyzwalanie ochronne urzadzenia

* przy przeciazeniu tyrystoréw s 30

* przy przecigzeniu uktadu bypass S 60

Parametry rozruchu

Czas rozruchu S 0...20 7.5

Napiecie rozruchu % 40...100 40

Ograniczenie pradu rozruchowego 1,3...5x1, 5x1,

Parametry wybiegu

Czas wybiegu s 0..20 0

Parametry trybu reset (wytgczanie ochronne silnika/urzadzenia)

Reczny reset LED wyt wyt

Automatyczny reset LED 26tty

Zdalny reset (REMOTE)Z) LED zielony

Wykrywanie rozruchu tak

Tryb pracy wyjscie 13/14

Rosnace zbocze przy poleceniu start

Spadajace zbocze przy poleceniu wyt. ON ON
koricu wybiegu RUN

D Opcjonalnie do wielko$ci S3 (warianty urzadzen).

2) Zintegrowany reset zdalny (REMOTE) tylko przy 3RW40 2. do 3RW40 4.;
przy 3RW40 5. oraz 3RW40 7. reset zdalny przez zastosowanie dodatkowego
modutu 3RU19.
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Softstarty 3RW

3RW40

do zastosowan standardowych

Typ 3RWA40 2.-..B.4, 3RW402.-..B.5, 3RW405.-.BB.4, 3RW405.-.BB.5,
3RW40 3.-..B.4, 3RW403.-..B.5, 3RW407.-.BB.4 3RW407.-.BB.5
3RW404.-..B.4 3RW404.-..B.5

Elektronika mocy

Znamionowe napiecie robocze ACV 200 ...480 400 ... 600 200 ... 460 400 ... 600

Tolerancja % -15/+10 -15/+10 -15/+10 -15/+10

Czestotliwos¢ znamionowa Hz 50/60

Tolerancja % +10

Praca ciaggta przy temp. 40 °C (% I,,) % 115

Maksymalne obcigzenie (% nastawionego pradu silnika ) % 20 15

Maksymalna dtugos¢ przewodu miedzy softstartem a silnikiem m 300

Dopuszczalna wysokos$¢ montazu m 5000
(przewymiarowanie od 1000 - patrz charakterystyki);
wieksze wysokosci na zamoéwienie

Dopuszczalne potozenie montazu

« z dodatkowymi wentylatorami (dot. 3RW40 2. ... 3RW40 .4) 22,5°,22,5° 2

90° [ty 907 ’\g g
=t
]+ 2
* bez dodatkowych wentylatoréw (dot. 3RW40 2. ... 3RW40 .4) 10° 10° 10° . 10° -- (wentylatory zintegrowane
Ev! //‘ 5 w softstarcie)

Dopuszczalna temperatura otoczenia

Praca °C -25 ... +60; (przewymiarowanie od +40)

Przechowywanie °C -40 ... +80

Stopien ochrony IP20 dla 3RW40 2.; 1POO
IPOO dla 3RW40 3. i 3RW40 4.

Typ 3RW40 24 3RW40 26 3RWA40 27 3RW40 28

Elektronika mocy

Znamionowy prad roboczy I,

* wg |[EC oraz UL/CSA, montaz indywidualny, AC-53a

- w temp. 40 °C A 12,5 25,3 32,2 38
- wtemp. 50 °C A 11 23 29 34
- w temp. 60 °C A 10 21 26 31

Minimalny regulowany znamionowy prad silnika Iy,

dla ochrony przeciazeniowej silnika A 5 10 17 23

Strata mocy

¢ podczas pracy po rozruchu przy znamionowym pradzie w 2 8 13 19

dtugotrwatym (40 °C) ok.

* przy rozruchu z nastawionym ograniczeniem pradu na w 17 47 55 64

350% I\, (40°C)

Dopuszczalny prad znamionowy silnika i liczba rozruchéw

na godzine

¢ Normalny rozruch (Class 10)

- prad znamionowy silnika IM”, czas rozruchu 3 s A 12,5 25 32 38
- rozruchéw na godzinez) 1/h 50 23 23 19
- prad znamionowy silnika IM1)3), czas rozruchu 4 s A 12,5 25 32 38
- rozruchéw na godzingz) 1/h 36 15 16 12
¢ Ciezki rozruch (Class 15)
- prad znamionowy silnika IM”, czas rozruchu 4,5 s A 11 23 30 34
- rozruchéw na godzinez) 1/h 49 21 18 18
- prad znamionowy silnika IM1)3), czas rozruchu 6 s A 11 23 30 34
- rozruchéw na godzinez) 1/h 36 14 13 13
 Ciezki rozruch (Class 20)
- prad znamionowy silnika Iy,", czas rozruchu 6 s A 10 21 27 31
- rozruchéw na godzine? 1h 47 21 20 18
- prad znamionowy silnika IM1)3), czas rozruchu 8 s A 10 21 27 31
- rozruchéw na godzinez) 1/h 34 15 14 13

Ograniczenie pradu na softstarcie nastawione na 300 % Iy.

n

Przy pracy przerywanej S4 czasie wtgczenia ED = 30 %, T, = 40 °C,
ustawienie pojedyncze pionowe. Podane czestosci wtaczania nie dotycza
trybu automatycznego.

Maksymalny regulowany prad znamionowy silnika Iy w zaleznosci od
ustawienia klasy rozruchu (CLASS).

)
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Typ 3RW40 36 3RW40 37 3RW40 38 3RW40 46 3RW40 47

Elektronika mocy

Znamionowy prad roboczy I,
* wg IEC oraz UL/CSA, montaz indywidualny, AC-53a

- wtemp. 40 °C A 45 63 72 80 106
- wtemp. 50 °C A 42 58 62,1 73 98
- wtemp. 60 °C A 39 53 60 66 90
Minimalny regulowany znamionowy prad silnika 7y,
dla ochrony przecigzeniowej silnika A 23 26 35 43 46
Strata mocy
 podczas pracy po rozruchu przy znamionowym pradzie w 6 12 15 12 21
dtugotrwatym (40 °C) ok.
* przy rozruchu z nastawionym ograniczeniem pradu na w 79 RN 125 144 192
350% Iy, (40°C)
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i liczba rozruchéw
na godzine
¢ Normalny rozruch (Class 10)
- prad znamionowy silnika IM”, czas rozruchu 3 s A 45 63 72 80 106
- rozruchéw na godzinez) 1/h 38 23 22 22 15
- prad znamionowy silnika IM”3), czas rozruchu 4 s A 45 63 72 80 106
- rozruchéw na godzinez) 1/h 26 15 15 15 10
 Ciezki rozruch (Class 15)
- prad znamionowy silnika IM”, czas rozruchu 4,5 s A 42 50 56 70 84
- rozruchéw na godzine? 1/h 30 34 34 24 23
- prad znamionowy silnika 1M1)3), czas rozruchu 6 s A 42 50 56 70 84
- rozruchéw na godzine? 1 21 24 24 16 17
o Ciezki rozruch (Class 20)
- prad znamionowy silnika IM”, czas rozruchu 6 s A 38 46 50 64 77
- rozruchéw na godzinez) 1/h 30 31 34 23 23
- prad znamionowy silnika IM1)3), czas rozruchu 8 s A 38 46 50 64 77
- rozruchéw na godzine? 1/h 21 22 24 16 16
) Ograniczenie pradu na softstarcie nastawione na 300 % Iy
2) Przy pracy przerywanej S4 czasie wiaczenia ED = 30 %, T,=40°C,
ustawienie pojedyncze pionowe. Podane czestosci wtaczania nie dotycza
trybu automatycznego.
3) Maksymalny regulowany prad znamionowy silnika Iy W zaleznosci od
ustawienia klasy rozruchu (CLASS).
Typ 3RW4055 3RW4056 3RW4073 3RW4074 3RW4075 3RWA4076

Elektronika mocy

Znamionowy prad roboczy I,
* wg IEC oraz UL/CSA, montaz indywidualny, AC-53a

- wtemp. 40 °C A 134 162 230 280 356 432
- wtemp. 50 °C A 117 145 205 248 315 385
- wtemp. 60 °C A 100 125 180 215 280 335

Minimalny regulowany znamionowy prad silnika 7y,

dla ochrony przeciazeniowej silnika A 59 87 80 130 131 207

Strata mocy

 podczas pracy po rozruchu przy znamionowym pradzie w 60 75 75 90 125 165
dtugotrwatym (40 °C) ok.

* przy rozruchu z nastawionym ograniczeniem pradu na W 1043 1355 2448 3257 3277 3600
350% /Iy, (40°C)

Dopuszczalny prad znamionowy silnika i liczba rozruchéw

na godzine

¢ Normalny rozruch (Class 10)
- prad znamionowy silnika IM”, czas rozruchu 10 s A 134 162 230 280 356 432
- rozruchéw na godzinez) 1/h 20 8 14 20 16 17
- prad znamionowy silnika Iy,V3), czas rozruchu 20 s A 134 162 230 280 356 432
- rozruchéw na godzinez) 1/h 7 1,4 3 8 5 5

 Ciezki rozruch (Class 15)
- prad znamionowy silnika IM”, czas rozruchu 15 s A 134 152 210 250 341 402
- rozruchdéw na godzinez) 1/h 11 8 11 13 11 12
- prad znamionowy silnika 1M1)3), czas rozruchu 30 s A 134 152 210 250 341 402
- rozruchdéw na godzinez) 1/h 1,2 1,7 1 6 2 2

o Ciezki rozruch (Class 20)
- prad znamionowy silnika IM”, czas rozruchu 20 s A 124 142 200 230 311 372
- rozruchéw na godzinez) 1/h 12 9 10 10 10 10
- prad znamionowy silnika IM1)3), czas rozruchu 40 s A 124 142 200 230 311 372
- rozruchéw na godzine? 1/h 2 2 1 5 1 1

1) Ograniczenie pradu na softstarcie nastawione na 350 % VR

2) Przy pracy przerywanej S4 czasie wiaczenia ED = 70 %, T,=40°C,
ustawienie pojedyncze pionowe. Podane czestosci wtaczania nie dotycza
trybu automatycznego.

Maksymalny regulowany prad znamionowy silnika Iy, w zaleznosci od
ustawienia klasy rozruchu (CLASS).

3)

Softstarty 3RW - 07/2007



Softstarty 3RW

3RW40
do zastosowan standardowych
Softstart Typ 3RW40 2. 3RW40 3. 3RW40 4.
Przekroje przytaczy
Zaciski Srubowe Przewéd gtéwny
podfaczony przedni * jednozytowy mm?  2x(1,5...2,5); 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
punkt zaciskowy 2x(2,5...6)
wg IEC 60947;
. maks. 1x 10
g * z tulejka mmZ  2x(1,5...2,5); 1x(0,75 ... 25) 1x(2,5 ... 35)
g 2X(2,5... 6)
« wielozytowy mmZ - 1x(0,75 ... 35) 1X(4...70)
* AWG
- jedno- lub wielozytowy (linka) AWG 2x(14..10) 1x(18...2) 2x(10...1/0)
- wielozytowy AWG 1x8 = =
podfaczony tylni * jednozytowy mm?  2x(1,5...2,5); 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
punkt zaciskowy 2x(2,5...6)
wg IEC 60947;
3 maks. 1x 10
:8: « z tulejka mm?  2x(1,5...2,5); 1x(1,5... 25) 1x(2,5...50)
2 2x(2,5...6)
« wielozytowy mmZ - 1x(1,5 ... 35) 1x(10 ... 70)
* AWG
- jedno- lub wielozytowy (linka) AWG 2x(14...10) 1x(16...2) 2x(10...1/0)
- wielozytowy AWG 1x8 = =
podfaczone oba * jednozytowy mm?  2x(1,5...2,5); 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
punkty zaciskowe 2x(2,5...6)
wg IEC 60947;
maks. 1x 10
b « z tulejka mm? 2x(1,5...2,5); 2x(1,5...16) 2x(2,5...35)
g 2x(2,5...6)
(%]
z « wielozytowy mmZ - 2x(1,5...25) 2x(10...50)
* AWG
- jedno- lub wielozytowy (linka) AWG 2x(14...10) 2x(16...2) 1x(10... 2/0)
- wielozytowy AWG 1x8 = =
* moment dokrecajacy Nm 2..25 4,5 6,5
Ib.in 18...22 40 58
Narzedzie Pz 2 PZ 2 wewn. 6-bok 4 mm
Stopieri ochrony P20 1P20 1P20
(przedziat zaciskéw IP00) (przedziat zaciskéw IPOO)
Zaciski sprezynowe Przewéd gtéwny
* jednozytowy mm? 1...10 -
« linka z tulejka mm?Z 1.6 tulejek bez =
kotnierza z tw. szt.
* AWG
- jedno- lub wielozytowy (linka) AWG 16...10 -
- wielozytowy AWG 1x8 -
Narzedzie DIN ISO 2380-1A0; 5x3 --
Stopieri ochrony IP20 =
Zacisk szynowy Przewéd gtéwny
 zkoricowka kablowg DIN 46234 lub maks.
20 mm szer.
- wielozytowy mm? - 2x(10...70)
- wielozytowy mm? - 2x(10...50)
* AWG, jedno- lub wielozytowy AWG - 2x(7...1/0)
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Softstart Typ 3RW405. 3RW407.
Przekroje przytaczy
Zaciski Srubowe Przewéd gtéwny
z zaciskiem ramowym 3RT19 55-4G (55 kW) 3RT19 66-4G
podfaczony przedni « linka z tulejka mm?2 16 ...70 70 ... 240
punkt zaciskowy « linka bez tulejki mm?  16...70 70 ... 240
« wielozytowy mm?  16...70 95 ... 300
@ * taSmowy (liczba x szerokos¢ x grubos¢) mm min.3x9x0,8, min. 6x9x0,8
2 maks. 6 x 15,5x 0,8 maks. 20 x 24 x 0,5
2 * AWG, jedno- lub wielozytowy AWG 6...2/0 3/0 ... 600 kemil
podfaczony tylni « linka z tulejka mm?2 16...70 120... 185
punkt zaciskowy * linka bez tulejki mm? 16...70 120...185
* wielozytowy mm 16...70 120 ... 240
8 * taSmowy (liczba x szerokos¢ x grubos¢) mm min.3x9x0,8, min. 6x9x0,8
8 maks. 6 x 15,5x0,8 maks. 20 x 24 x 0,5
2 * AWG, jedno- lub wielozytowy AWG 6...2/0 250 ... 500 kemil
podtaczone oba * linka z tulejka mm? maks. 1 x50, 1x70 min. 2 x 50; maks. 2 x 185
punkty zaciskowe * linka bez tulejki mm? maks. 1 x50, 1x70 min. 2 x 50; maks. 2 x 185
* wielozytowy mm?2 maks. 2 x 70 maks. 2 x 70; maks. 2 x 240
 tasmowy (liczba x szeroko$¢ x grubosc) mm maks. 2 x (6 x 15,5 x 0,8) maks. 2 x (20 x 24 x 0,5)
2 * AWG, jedno- lub wielozytowy AWG maks. 2 x 1/0 min. 2 x 2/0; maks. 2 x 500 kcmil
2 « Sruby przytaczeniowe M10 (Inbus, SW4) M12 (Inbus, SW5)
“ - moment dokrecajacy Nm 10...12 20...22
Ib.in 90...110 180...195
Zaciski Srubowe Przewéd gtéwny
z zaciskiem ramowym 3RT19 56-4G
podtaczony przedni lub tylny e linka z tulejka mm? 16...120
punkt zaciskowy « linka bez tulejki mm?  16...120
« wielozytowy mm?  16...120
@ 8 * taSmowy (liczba x szerokos¢ x grubos¢) mm min.3x9x0,8
2 g maks. 6 x 15,5x 0,8
2 2 ¢ AWG, jedno- lub wielozytowy AWG 6 ... 250 kemil
podfaczone oba « linka z tulejka mm?2 maks. 1x95,1x120
punkty zaciskowe * linka bez tulejki mm? maks. 1x95,1x120
* wielozytowy mm?2 maks. 2 x 120
* taSmowy (liczba x szerokos¢ x grubos¢) mm maks. 2 x (10 x 15,5 x 0,8)
2 * AWG, jedno- lub wielozytowy AWG maks. 2 x 3/0
g
z
Zaciski Srubowe Przewéd gtowny
Bez zacisku ramowegol/ztacza szynowego
« linka z koricowka kablowa mm2  16...95" 50 ... 2402
* wielozytowy z koricéwka kablowa mm? 25...120" 70 ... 2402
* AWG, jedno- lub wielozytowy AWG 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil
 szyna przytaczeniowa (maks. szerokos¢) mm 17 25
« Sruby przytaczeniowe M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17)
- moment dokrecajacy Nm 10..14 14 .24
Ib.in 89...124 124 ...210

Dw przypadku podtaczania koricéwek kablowych wg DIN 46235 dla
przewodéw o przekroju od 95 mm? wymagana jest ostona na przytacze
3RT19 56-4EA1 w celu zachowania odstepu miedzyfazowego.

2w przypadku podtaczania koricowek kablowych wg DIN 46234 dla
przewodéw o przekroju od 240 mm? oraz wg DIN 46235 dla przewod6w
o przekroju od 185 mm? wymagana jest ostona na przytacze 3RT19
66-4EA1 w celu zachowania odstepu miedzyfazowego.

Softstart

Przekroje przytaczy

Typ

Przekroje pomocnicze (mozliwos¢ podtaczenia 1 lub 2 przewodoéw):

Softstarty 3RW -

Zaciski Srubowe

3RW40 ..

* jednozytowy mm?2 2x(0,5...2,5)
« linka z tulejka mm? 2x(0,5...1,5)
* AWG
- jedno- lub wielozytowy AWG 2x(20...14)
- linka z tulejka AWG 2x(20...16)
« Sruby przytaczeniowe
- moment dokrecajacy Nm 08..1,2
Ib.in 7..10,3
Zaciski sprezynowe
* jednozytowy
- 3RW40 2. ... 3RW40 4. mm? 2x(0,25...2,5)
- 3RW40 5., 3RW40 7. mm?  2x(0,25 ... 1,5)
« linka z tulejka mm? 2x(0,25...1,5)
* AWG, jedno- lub wielozytowy AWG 2x (24 ... 14) przy 3RW40 2. ... 3RW40 4.;
2x (24 ...16) przy 3RW40 5. i 3RW40 7.
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Softstarty 3RW

3RW40
do zastosowan standardowych
Norma Parametr
Odpornos¢ na zaktécenia elektromagnetyczne
Wytadowanie elektrostatyczne (ESD) EN 61000-4-2 4 kV wytadowanie styk., 48 kV wytadowanie pow.
Pola elektromagnetyczne czestotliwosci radiowej (CR) EN 61000-4-3 Zakr. czestotliwosci: 80 ... 1000 MHz w 80 % przy 1 kHz
Stopieri intensywn. 3, 10 Vim
Przewodzenie zaktoceri czestotliwosci radiowej (CR) EN 61000-4-6 Zakr. czestotliwosci: 150 kHz ... 80 MHz w 80 % przy 1 kHz

Interferencja 10 V

Napiecia CRi prady w CR na przewodnikach

* impuls EN 61000-4-4 2 kV/5 kHz

* udar EN 61000-4-5 +1 kV linia do linii
2 kV linia do ziemi

Emisja zaktécen EMV

Natezenie zaktécajacych pol radiowych EN 55011 Wartos¢ graniczna klasy A przy 30 ... 1000 MHz
Napiecie zaktécen radiowych EN 55011 Wartos¢ graniczna klasy A przy 0,15 ... 30 MHz
Czy konieczny jest filtr przeciwzaktéceniowy?

Stopien szumoéw zaktéceniowych A (aplikacje przemystowe) nie

Stopier szuméw zaktéceniowych B (zastosowania w obszarach mieszkalnych)
Napiecie sterowania
+ ACIDC 230V nie mozliwy"
* ACIDC 24V nie przy 3RW40 2.;
tak przy 3RW40 3. i 3RW40 4.

N Stopien zaktéceri radiowych B przy zastosowaniu filtréw nie jest osiagany
z powodu duzej sity zaktdcen.
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Softstarty 3RW

3RW40

do zastosowan standardowych

Dobér bezpiecznikéw wystarcza uktad bezbezpiecznikowy (potaczenie wytacznika
i softstartu). Jezeli wymagany jest typ koordynacji 2, w odgatezieniu

Sposéb zestawienia odgatezienia silnikowego i softstartu zalezy silnika musza by zastosowane bezpieczniki potprzewodnikowe.

od wymagar danego zastosowania. W normalnym przypadku

Wersja bezbezpiecznikowa

2

(1214

NSB0_01902

Softstart Wytacznik"
Prad 400V +10 % Prad znamionowy 575V +10 % Prad znamionowy
zZnamionowy
Q11 Q1 Uy e Q1 Uy e
Typ A Typ kA A Typ kA A
Typ koordynacji 1
3RW40 24 12,5 3RV1 031-4AA10 55 16 = - -
3RW40 26 25 3RV1 031-4DA10 55 25 = - -
3RW4027 32 3RV1 031-4EA10 55 32 - - -
3RW40 28 38 3RV1 031-4FA10 55 40 = - -
3RW4036 45 3RV1 031-4GA10 20 45 - - -
3RW40 37 63 3RV1 041-4JA10 20 63 = - -
3RW4038 72 3RV1 041-4KA10 20 75 - - -
3RW40 46 80 3RV1 041-4LA10 11 90 = - -
3RW4047 106 3RV1 041-4MA10 11 100 - - -
3RW4055 134 3VL3 720-2DC36 35 200 3VL3 720-1DC36 12 200
3RW4056 162 3VL3 720-2DC36 35 200 3VL3 720-1DC36 12 200
3RW4073 230 3VL4 731-2DC36 65 315 3VL5 731-3DC36 35 315
3RW4074 280 3VL4 731-2DC36 65 315 3VL5 731-3DC36 35 315
3RW4075 356 3VL4 740-2DC36 65 400 3VL5 740-3DC36 35 400
3RW4076 432 3VL5 750-2DC36 65 500 3VL5 750-3DC36 35 500

D Przy doborze urzadzen nalezy zwraca¢ uwage na znamionowy prad silnika.

Wersja z bezpiecznikiem (tylko ochrona linii)

1

Q21

an

NSB0_01904

Softstart Zabezpieczenie linii, maks. Stycznik
Prad Prad Wiel-  (opcja)
zZnamionowy znamionowy  kos¢
Q11 F1 Q21
Typ A Typ A
Typ koordynaciji 1: I = 65 kA przy nap. 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3NA3 820-6 50 00 3RT10 24
3RW4026 25 3NA3 822-6 63 00 3RT10 26
3RW4027 32 3NA3 824-6 80 00 3RT10 34
3RW4028 38 3NA3 824-6 80 00 3RT10 35
3RW4036 45 3NA3 130-6 100 1 3RT10 36
3RW40 37 63 3NA3 132-6 125 1 3RT10 44
3RW40 38 72 3NA3 132-6 125 1 3RT10 45
3RW4046 80 3NA3 136-6 160 1 3RT10 45
3RW40 47 106 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46
3RW40 55 134 3NA3 244-6 250 2 3RT10 55-6A.36
3RW4056 162 3NA3 244-6 250 2 3RT10 56-6A.36
3RW4073 230 2x3NA3354-6 2x355 3 3RT10 65-6A.36
3RW4074 280 2x3NA3354-6 2x355 3 3RT10 66-6A.36
3RW4075 356 2x3NA3365-6 2x500 3 3RT10 75-6A.36
3RW4076 432 2x3NA3365-6 2x500 3 3RT10 76-6A.36
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Softstarty 3RW

3RW40

do zastosowan standardowych

Wersja z bezpiecznikami SITOR 3NE1 (ochrona pétprzewodnikowa i linii)

NSB0_01905

Softstart Zabezpieczenie petnozakresowe Stycznik
Prad zna- Prad Wiel-  (opcja)
mionowy znamionowy  ko$¢
Q11 F1 Q21
Typ A Typ A
Typ koordynacji 2: I = 65 kA przy nap. 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3NE1 814-0 20 000  3RT1024
3RW4026 25 3NE1 803-0 35 000  3RT1026
3RW4027 32 3NE1 020-2 80 00 3RT10 34
3RW4028 38 3NE1 020-2 80 00 3RT1035
3RW4036 45 3NE1 020-2 80 00 3RT10 36
3RW4037 63 3NE1 820-0 80 00 3RT10 44
3RW4038 72 3NE1 820-0 80 00 3RT10 45
3RW4046 80 3NE1 021-0 100 00 3RT1045
3RW4047 106 3NE1 022-0 125 00 3RT10 46
3RW4055 134 3NE1 227-2 250 1 3RT10 55-6A.36
3RW4056 162 3NE1 227-2 250 1 3RT10 56-6A.36
3RW4073 230 3NE1 331-2 350 2 3RT10 65-6A.36
3RW4074 280 3NE1 333-2 450 2 3RT10 66-6A.36
3RW4075 356 3NE1 334-2 500 2 3RT10 75-6A.36
3RW4076 432 3NE1 435-2 560 3 3RT10 76-6A.36
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Wersja z bezpiecznikami SITOR 3NE3 (ochrona pétprzewodnik. za pomoca bezpiecznika, ochrona linii i przeciazeniowa za pomoca wytacznika, alternatywnie
mozliwy takze uktad ze stycznikiem i przekaznikiem nadpradowym)

55
Q1 Q21
F3
il ari
or :
2 2

Softstart Zabezpieczenie poétprzewodnik. min. Zabezpieczenie pétprzewodnik. maks Zabezpieczenie pétprzewodnik. min.
Prad Prad Wiel- Prad Wiel- Prad Wiel-
Q11 znamionowy 3 znamionowy kos¢ F3 znamionowy kos¢ F3 znamionowy koé¢
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2: I = 65 kA przy nap. 600V + 5 %
3RW4024 12,5 = - - = - - 3NE4 101 32 0
3RW4026 25 = - - 3NE3 221 100 1 3NE4 102 40 0
3RW40 27 32 = - - 3NE3 224 160 1 3NE4 118 63 0
3RW4028 38 - - - 3NE3 224 160 1 3NE4 118 63 0
3RW4036 45 - - - 3NE3 224 160 1 3NE4 120 80 0
3RW4037 63 -- - - 3NE3 225 200 1 3NE4 121 100 0
3RW4038 72 3NE3 221 100 1 3NE3 227 250 1 = - -
3RW4046 80 3NE3 222 125 1 3NE3 225 200 1 = - -
3RW4047 106 3NE3 224 160 1 3NE3 231 350 1 = - -
3RW4055 134 3NE3 227 250 1 3NE3 335 560 2 = -
3RW4056 162 3NE3 227 250 1 3NE3 335 560 2 - - -
3RW4073 230 3NE3 232-0B 400 1 3NE3 333 450 2 = - -
3RW4074 280 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2 - - -
3RW4075 356 3NE3 335 560 2 3NE3 336 630 2 = - -
3RW4076 432 3NE3 337-8 710 2 3NE3 340-8 900 2 = - -
Softstart Zabezpieczenie pétprzewodnik. maks.  Zabezpieczenie potprzewodnik. min.  Zabezpieczenie pétprzewodnik. maks.  Bezpiecznik cylindryczny
Prad Prad Wiel- Prad Wiel- Prad Wiel- Prad
Q11 znamionowy 3 znamionowy koS¢ f3 znamionowy  ko$¢ 3 znamionowy kos$¢ g3 znamionowy
Typ A Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2: I = 65 kA przy nap. 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3NE4 117 50 0 3NE8 015-1 25 00 3NE8 017-1 50 00 3NC2 240 40
3RW4026 25 3NE4 117 50 0 3NE8 017-1 50 00 3NE8 021-1 100 00 3NC2 263 63
3RW4027 32 3NE4 118 63 0 3NE8 018-1 63 00 3NE8 022-1 125 00 3NC2 280 80
3RW4028 38 3NE4 118 63 0 3NE8 020-1 80 00 3NE8 024-1 160 00 3NC2 280 80
3RW4036 45 3NE4 120 80 0 3NE8 020-1 80 00 3NE8 024-1 160 00 3NC2 280 80
3RW4037 63 3NE4 121 100 0 3NE8 021-1 100 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW4038 72 = - - 3NE8 022-1 125 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW4046 80 = - -- 3NE8 022-1 125 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW4047 106 - - - 3NE8 024-1 160 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW4055 134 = - - = - - = - - - -
3RW4056 162 - - - - - - - - - - -
3RW4073 230 - - - - - - - - - - -
3RW4074 280 -- - -- - - - -- - - - -
3RW4075 356 = - -- = - -- = - - -- -
3RW4076 432 - - - - - - - - - - -
Softstart Stycznik Wytacznik Zabezpieczenie linii, maks.
Prad (opcja) 400V +10 % Prad 575V +10 % Prad Prad Wiel-
Znamionowy zZnamionowy zZnamionowy znamionowy  kos¢
Q11 Q21 Q1 Q1 F1
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2"): I =65 kA przy nap. 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3RT10 24 3RV1 031-4AA10 16 - - 3NA3 820-6 50 00
3RW4026 25 3RT10 26 3RV1031-4DA10 25 - - 3NA3 822-6 63 00
3RW40 27 32 3RT10 34 3RV1 031-4EA10 32 - - 3NA3 824-6 80 00
3RW4028 38 3RT10 35 3RV1 031-4FA10 40 - - 3NA3 824-6 80 00
3RW4036 45 3RT10 36 3RV1 031-4GA10 45 - - 3NA3 130-6 100 1
3RW4037 63 3RT10 44 3RV1 041-4JA10 63 - - 3NA3 132-6 125 1
3RW4038 72 3RT10 45 3RV1 041-4KA10 75 - - 3NA3 132-6 125 1
3RW4046 80 3RT10 45 3RV1 041-4LA10 90 - - 3NA3 136-6 160 1
3RW4047 106 3RT10 46 3RV1 041-4MA10 100 - - 3NA3 136-6 160 1
3RW4055 134 3RT10 55-6A.36  3VL3720-1DC36 200 3VL3720-1DC36 200 3NA3 244-6 250 2
3RW4056 162 3RT1056-6A.36  3VL3720-1DC36 200 3VL3720-1DC36 200 3NA3 244-6 250 2
3RW4073 230 3RT10 65-6A.36 3VL4 731-1DC36 315 3VL5731-1DC36 315 2x3NA3354-6 2x355 3
3RW4074 280 3RT10 66-6A.36  3VL4 731-1DC36 315 3VL5731-1DC36 315 2x3NA3354-6 2x355 3
3RW4075 356 3RT10 75-6A.36  3VL4 740-1DC36 400 3VL5 740-1DC36 400 2x3NA3365-6 2x500 3
3RW4076 432 3RT10 76-6A.36  3VL5 750-1DC36 500 3VL5 750-1DC36 500 2x3NA3365-6 2x500 3
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Softstarty 3RW

3RW40
do zastosowan standardowych

¥ chara kterystyki
Charakterystyki wyzwalania zabezpieczenia silnika Charakterystyki wyzwalania zabezpieczenia silnika
dla 3RW40 (z symetriq) dla 3RW40 (z asymetriq)
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W przypadku montazu na wysokosci powyzej 2000 m maksymalne
dopuszczalne napiecie pracy ulega zmniejszeniu do 460 V.

Softstarty 3RW - 07/2007 6/35



Softstarty 3RW

3RW40
do zastosowan standardowych

Minne Informacje

Przyktadowe zastosowania: normalny rozruch (Class 10)

Normalny rozruch Class 10 (do 20 ms z 350 % I, gjinik):
Moc softstartu moze by¢ taka sama, jak moc uzywanego silnika.

Zastosowanie Transporter Transporter Sprezarka
tasmowy rolkowy

Maty wentylator Pompa

Pompa
hydrauliczna

Parametry rozruchu

* Rampa napiecia
i ograniczenie pradu

- napiecie rozruchowe % 70 60 50 40 40 40
- czas rozruchu s 10 10 10 10 10 10
- warto$¢ ograniczenia 5x 1y 5x 1y 4x1Iy 4 x Iy 4 x Iy 4 x Iy
pradowego
Czas wybiegu s 5 5 0 0 10 0
Przyktadowe zastosowania: ciezki rozruch (Class 20)
Ciezki rozruch Class 20 (do 40 s przy 350 % I, sjinik)s
Moc softstartu musi by¢ o jedng klase wyzsza od mocy uzywanego silnika.
Zastosowanie Mieszadto Wiréwka
Parametry rozruchu
* Rampa napiecia
i ograniczenie pradu
- napiecie rozruchowe % 40 40
- czas rozruchu s 20 20
- warto$¢ ograniczenia 4 x Iy 4 x Iy
pradowego
Czas wybiegu 0 0
Wskazowka:

Powyzsze tabele zawierajg przyktadowe nastawy i parametry
urzgdzen. Majg one charakter wytgcznie informacyjny, a nie
wigzgcy. Nastawy zalezg od konkretnego zastosowania

i wymagajq optymalizacji podczas uruchomienia.

Dobdr wtasciwego urzgdzenia moze wymagac zastosowania
programu Win-Soft Starter lub skorzystania z pomocy technicznej.
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Elektroniczne urzadzenia do sterowania silnikami 3RW sg
przeznaczone do tatwych warunkéw rozruchowych. W przypadku
innych warunkéw lub czestosci taczeniowej moze by¢
potrzebne wieksze urzadzenie. Do doktadnego doboru nalezy
zastosowac program do doboru i symulacji Win-Soft Starter.

W przypadku dtugich czaséw rozruchu moze by¢ potrzebny
przekaznik przeciagzeniowy do ciezkiego rozruchu. Zalecane sa
czujniki termistorowe. Dotyczy to réwniez tagodnego rozruchu,
poniewaz podczas wybiegu w poréwnaniu ze swobodnym
wybiegiem dodatkowo wystepuje obcigzenie pradowe.

W odgatezieniu silnikowym miedzy softstartem SIRIUS 3RW

a silnikiem nie moze by¢ elementéw pojemnosciowych

(np. uktadéw kompensacji mocy biernej). Poza tym nie wolno
jednoczesnie uzywac systemdw statycznych ani dynamicznych
(PFC) kompensacji mocy biernej podczas rozruchu i wybiegu
softstartu, poniewaz mogtyby wéwczas wystapi¢ zaktocenia

w uktadzie kompensacji i/llub softstarcie.

Wszystkie elementy gtéwnego obwodu elektrycznego

(np. bezpieczniki, taczniki i przekazniki przeciagzeniowe) nalezy
dobierac¢ do rozruchu bezposredniego i lokalnych warunkéw
zwarciowych i osobno zamawiaé. Nalezy bra¢ pod uwage
czestosci taczeniowe podane w danych technicznych.

NSBO_001485a

171 IT2 T3

Uktad bypass oraz elektroniczny przekaznik przecigzeniowy
zostaty zintegrowane w softstartach 3RW40 i nie trzeba ich
dodatkowo zamawiac.

u
Uy

Us- 3 3

.
== th:Jn‘¢ {R off —* ‘ t

ON 13/147.'~1_|_‘.

RUN 13/14 ! ! L=
BYPASSED 23/24

i
]
‘ Ron

NSB0_01486

4

Za pomoca tego programu mozna dobiera¢ i symulowacé
wszystkie softstarty firmy SIEMENS przy uwzglednieniu réznych
parametréw takich jak warunki sieci zasilajacej, parametry silnika,
parametry obcigzenia oraz specjalne wymogi aplikacji.

Program Win Soft Starter jest bardzo uzytecznym narzedziem,
ktére pozwala skréci¢ do minimum czas doboru softstartu
i unikna¢ czasochtonnych i skomplikowanych obliczer recznych.

W celu zaméwienia programu do doboru softstartéw 3RW
prosimy o kontakt z przedstawicielem Siemensa.
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Softstarty 3RW

Pomoc do projektowania

| Rysunki wymiarowe

3RW40 do zastosowan standardowych

b —lh d
’+f» e

oo LT

000000 |

o Q
3O |es
O O
O O

elelelelele
O 0O
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Typ/wymiar (mm) a b c d e f g h i k |
3RW40 2. 125 45 92 149 126 14,4 63 5 6,5 35 115
3RW40 3. 170 55 110 165 140 18 63 5 6,5 30 150
3RW40 4. 170 70 110 183 158 22,5 85 5 10 60 160
b h
f g
c 0y n
"
SEEG G
R e} g(% o @ o [N ‘
jDoooooo OOOOOOD[ = —
—m
i ua U T—
[©) —m
B B —
( ] [ ]
o [ ) I i}
[m] ( ) I i)
] ( ] i i)
U ! ] ] 0
( ] ] 0
@ X C ] ] i
o @O D o @ C ) I i
1 - &
N £3nG Y
T 1 —
A NOARIAOA0 | :
' | o UJ o Ul o m ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ d D - NSBO_01480
Mol-Holae
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Typ/wymiar (mm) a b c d e f g h i k | m n o p q
3RW405. 180 120 37 17 167 100 223 250 180 148 6,5 153 7 198 9 M6, 10 Nm
3RW407. 210 160 48 25 190 140 240 278 205 166 10 166 9 230 11 M8, 15 Nm
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Softstarty 3RW

Pomoc do projektowania

. Schematy
Przyktadowe potgczenia 3RW40 2. ... 3RW40 4. - obwody sterowania
Sterowanie przez wytacznik Zdalny RESET Tryb automatyczny

N(L-) L1 (L+) N(L-) L1(L+) N(L-) |_|1(|_+)

ON/OFF"

ON/OFF" ON/OFF"

NSB0_01914
NSB0_01892
NSB0_01895

Usp Us
100 % 5 ON s
>15s 8 >30's 2
¢ > L 2

OFF

Y

\j

Sterowanie za pomoca przyciskow
N(L-) L(L+)

A1 A2 1 13|NO 14(24 NO|23

ON
Q1

NSB0_01896

Przyktadowe potaczenia 3RW40 2. ... 3RW40 4.
do czujnika temperatury (zabezpieczenie termistorowe silnika)

Thermoclick PTCTyp A

T11/T21 T12 T22

T11/T21 T12 T2

NSB0_01893
NSB0_01894

Uwaga na mozliwo$¢ ponownego uruchomienia!

Podczas pracy z wytacznikiem (ON/OFF) podczas resetowania btedu
nastepuje automatyczne, ponowne uruchomienie, jezeli na zacisku 1
wystepuje jeszcze polecenie rozruchu.
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Softstarty 3RW

Pomoc do projektowania

Przyktadowe potgczenia 3RW40 - obwody sterowania Przyktadowe potgczenia 3RW40 - obwéd gtéwny?
Sterowanie przez wytacznik 3RWA40 - silnik 3-fazowy
z wykorzystaniem wewn. Zewnetrzne zasilanie z bezpiecznikiem 3NA/3NE Wytacznik 3VL

zasilacza 24 V DC

oN/OFF 1)

3NA/3NE

3RT 3RV/3VL

NSBO_01489b

NSBO0_01481a
NSBO0_01482a
NSBO0_01487¢c

3 13|NO 14|24 NOJ|23 95 96|NC NO|98

ON
OVERLOAD

Q11 FAILURE

NSB0_01483b

Stycznika gtéwnego

921\—

L1 N  ON/OFF"

3 13|NO 14(24 NO[23 95 96(NC NO(98

RUN

OVERLOAD

an FAILURE

NSBO_01484b

") Uwaga na mozliwos¢ ponownego uruchomienia!
Podczas pracy z wytacznikiem (ON/OFF) podczas resetowania btedu
nastepuje automatyczne, ponowne uruchomienie, jezeli na zacisku 3
wystepuje jeszcze polecenie rozruchu.

2

W przypadku podtaczenia wentylatora do 3RW40 5... niezbedne jest
uziemienie.
3

Alternatywnie odgatezienie silnikowe moze by¢ wykonane w wersji bez
bezpiecznika lub z bezpiecznikiem. Dobdr bezpiecznikdw i wytacznikdéw
- patrz Dane Techniczne.

Przedstawione schematy pofaczen maja charakter przyktadowy.
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Przeglad

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW44 umozliwiaja oprécz
tagodnego rozruchu i wybiegu realizacje licznych funkgji
spetniajacych wysokie wymagania. Zakres mocy wynosi 710 kW
(400 V) w ukfadzie standardowym i do 1200 kW (400 V)

w uktadzie typu wewnetrzny tréjkat.

Softstarty SIRIUS 3RW44 cechuja sie zwartg budowa, zajmuja
mato miejsca w szafie elektrycznej i dzieki temu zapewniaja

ich przejrzysty uktad. Nowatorskie urzadzenia do tagodnego roz-
ruchu SIRIUS 3RW44 stanowia atrakcyjna alternatywe o duzym
potencjale oszczednosci kosztéw w stosunku do uktadéw

z przetwornicami czestotliwosci. Nowy uktad regulacji momentu
obrotowego i regulowane ograniczenie pradu zapewnia
mozliwos¢ stosowania tych softstartéw typu high-feature

w niemal kazdym ukfadzie. Zapewniaja one eliminacje nagtych
wzrostébw momentu obrotowego i impulsowych skokéw pradu
podczas rozruchu i zatrzymania silnika. Stwarza to mozliwos¢
redukcji kosztéw projektowania urzadzen rozdzielni i konserwacji
parku maszynowego. Czy to w uktadzie standardowym (In-Line)
czy tez w uktadzie typu wewnetrzny tréjkat (InsideDelta) -
softstart SIRIUS 3RW44 umozliwia uzyskanie oszczednosci,
szczeg6lnie pod wzgledem wielkosci i kosztéw wykonania
urzadzen.

taczenie ze soba r6znych mozliwosci rozruchu, pracy

i wytaczania zapewnia optymalne dopasowanie do aktualnych
wymagan. Obstuge i uruchamianie urzadzenia umozliwia
wygodna klawiatura z wielowierszowym wyswietlaczem
graficznym z pod$wietlanym ttem. Optymalny rozruch

i wytaczenie mozna regulowac szybko, tatwo i bezpiecznie za
pomoca kilku ustawien - we wcze$niej zaprogramowanym jezyku.
Za pomoca 4 przyciskéw i wskaznikéw tekstowych do kazdego
punktu menu zapewniona jest zawsze przejrzysto$¢
parametryzacji i obstugi.

* |[EC 60947-4-2
* UL/CSA

Funkcja

Wyposazony w nowoczesne, ergonomiczne elementy

do obstugi, softstart SIRIUS 3RW44 mozna uruchamia¢ fatwo

i szybko za pomoca klawiatury z wyswietlaczem z pods$wietlanym
ttem. Optymalny rozruch i wytaczenie mozna regulowac szybko,
fatwo i bezpiecznie za pomoca kilku ustawienr - we wczesniej
zaprogramowanym jezyku. Za pomoca 4 przyciskdw i wskaznikéw
tekstowych do kazdego punktu menu zapewniona jest zawsze
przejrzysto$¢ parametryzacji i obstugi. Na wyswietlaczu podczas
biezacej pracy przy wtaczonym napigciu sterowania

w sposéb ciggty wskazywane sg mierzone wartosci i parametry
robocze, a takze komunikaty ostrzegawcze i informacje

o awariach. Zewnetrzny modut edycji i obstugi mozna podtaczy¢
z softstartem za pomoca kabla - wtedy przyktadowo aktualne
komunikaty mozna odczytywaé na drzwiach szafy sterowniczej.

Softstarty SIRIUS 3RW44 posiada optymalne funkcje.
Zintegrowany system mostkowania zestykéw zmniejsza straty
mocy podczas pracy urzadzenia. W ten sposéb mozna znacznie
ograniczy¢ nagrzewanie sie otoczenia wokét urzadzenia.
SIRIUS 3RW44 posiada wewnetrzne zabezpieczenie, ktére
zapobiega termicznemu przecigzeniu tyrystoréw, np. wskutek
niedopuszczalnie duzej czestosci wiaczania.

Niepotrzebny jest montaz okablowania do dodatkowego
przekaznika przecigzeniowego, poniewaz softstart petni takze
tg funkcje. Dodatkowo posiada on regulowane klasy wyzwalania
i funkcje ochrony termistorowej. Opcjonalnie tyrystory moga by¢
réwniez zabezpieczone przed zwarciem za pomoca
pétprzewodnikowych bezpiecznikéw SITOR.

Ukfad regulowanego ograniczenia pradu niezawodnie zapobiega
tez impulsowym skokom pradu przy wtaczaniu.

Opcjonalnie softstarty SIRIUS 3RW44 mozna wyposazy¢

w modut PROFIBUS DP. Dzieki zdolnosci komunikacji oraz
programowanym wyjéciom sterowniczym i przekaznikowym
softstarty SIRIUS 3RW44 mozna bardzo tatwo i szybko integrowac
w nadrzednych systemach sterowania.

Dodatkowo dostepna jest funkcja biegu petzajacego do
pozycjonowania i ustawiania, za pomoca ktérej - przy
zredukowanym momencie i regulowanej, niskiej predkosci -
silnik moze by¢ sterowany w obu kierunkach.

Poza tym urzadzenia SIRIUS 3RW44 umozliwiaja uzyskanie
nowej, kombinowanej funkcji hamowania pradem statym, ktéra
umozliwia szybkie zatrzymanie napedu.

* tagodny rozruch z impulsem startowym, regulacja momentu
obrotowego lub rampy napieciowej, regulowanym
ograniczeniem momentu obrotowego lub pradu lub ich réznymi
kombinacjami - w zaleznosci od obcigzenia,

* Zintegrowany bypass do eliminacji strat mocy,

* Réznorodne mozliwosci regulacji parametréw rozruchu
- momentu rozruchowego, napiecia rozruchowego, czasu
rozruchu i zatrzymania itd. w trzech odrebnych zestawach
parametréw,

* Wykrywanie rozruchu,

* Uktad typu wewnetrzny tréjkat - zmniejszenie wielkosci
i kosztéw produkcji urzadzenia,

* Mozliwos¢ wyboru réznych rodzajéw wybiegu: swobodny,
z regulacjag momentu, wybieg pompowy, kombinowane
hamowanie statopradowe,

* Elektroniczne zabezpieczenie wiasne urzadzenia
i zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem,

* Termistorowa ochrona silnika,

* Klawiatura z wielowierszowym wys$wietlaczem graficznym
z podswietlanym ttem

* Ztacze do komunikacji z komputerem do dokfadniejszego
nastawiania parametréw oraz sterowania i obserwacji,

* tatwa integracja z odgatezieniem silnikowym

* tatwy montaz i uruchomienie

* Wskazywanie stanéw pracy i komunikatéw o awarii

* Mozliwos¢ podtaczenia do sieci PROFIBUS z opcja modutu
PROFIBUS DP

» Zewnetrzny modut edycji i sterowania

* Napiecie sieci od 200 do 690V, 50 do 60

* Mozliwa praca w temp. do 60 °C (od 40 °C wspotczynniki
korygujace).

Zastosowania

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW44 moga by¢ uzywane
do tagodnego rozruchu i zatrzymywania tréjfazowych silnikéw
asynchronicznych z regulacjag momentu obrotowego.

* pompy

* wentylatory

* sprezarki

* transport wodny

* urzadzenia transportowe i windy
* urzadzenia hydrauliczne

* obrabiarki

* mtyny

* pity

* kruszarki

* mieszarki

* wiréwki

* przemystowe chtodziarki i zamrazarki
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Dane do doboru i sktadania zaméwien

3RW44 27-1BC44

3RW44 36-6BC44

3RW44 47-6BC44

3RW44 58-6BC44

3RW44 66-6BC44

Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Nr zaméwieniowy PS* PG Ciezar
Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF PRy
prad przy roboczym napieciu znam. Ug prad przy roboczym napieciu iZoly)
roboczy roboczy znam. Ug
Io Iy

230V 400V 500V 690V 1000V 200V 230V 460V 575V
A kw kW kw kw kw A hp hp hp hp kg
Uktad standardowy, znamionowe napiecie robocze 200 ... 460 V
29 5,5 15 - - - 26 7,5 7,5 15 - 3RW44 22-00BCI4 T1szt. 131 6,500
36 7,5 18,5 - - - 32 10 10 20 - 3RW44 23-00BCI4 T1szt. 131 6,500
47 11 22 -- -- - 42 10 15 25 - 3RW44 24-00BCO4 Tszt. 131 6,500
57 15 30 - - - 51 15 15 30 - 3RW44 25-00BCO4 Tszt. 131 6,500
77 18,5 37 - - - 68 20 20 50 - 3RW44 26-00BCO4 Tszt. 131 6,500
93 22 45 - - - 82 25 25 60 - 3RW44 27-00BCI4 T1szt. 131 6,500
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia
* z zaciskami sprezynowymi 3
* z zaciskami srubowymi 1
113 30 55 - - - 100 30 30 75 - 3RW44 34-00BCOI4 T1szt. 131 7,900
134 37 75 - - - 17 30 40 75 - 3RW44 35-C0BCC14 T1szt. 131 7,900
162 45 920 - - - 145 40 50 100 - 3RW44 36-00BCOI4 Tszt. 131 7,900
203 55 110 - - - 180 50 60 125 - 3RW44 43-00BCO4 1szt. 131 11,500
250 75 132 - - - 215 60 75 150 - 3RW44 44-00BCO4 1szt. 131 11,500
313 90 160 - - - 280 75 100 200 - 3RW44 45-00BCCI4 1szt. 131 11,500
356 110 200 - - - 315 100 125 250 - 3RW44 46-01BC14 1szt. 131 11,500
432 132 250 - - - 385 125 150 300 - 3RW44 47-00BCO4 1szt. 131 11,500
551 160 315 - - - 494 150 200 400 -- 3RW44 53-00BCO4 1szt. 131 50,000
615 200 355 - - - 551 150 200 450 - 3RW44 54-00BCO4 Tszt. 131 50,000
693 200 400 -- - - 615 200 250 500 - 3RW44 55-00BCI4 1szt. 131 50,000
780 250 450 - - - 693 200 250 600 - 3RW44 56-C1BC14 1szt. 131 50,000
880 250 500 - - - 780 250 300 700 - 3RW44 57-00BCCI4 1szt. 131 50,000
970 315 560 - - - 850 300 350 750 - 3RW44 58-01BCI4 1szt. 131 50,000
1076 355 630 - - - 970 350 400 850 -- 3RW44 65-00BCI4 1szt. 131 78,000
1214 400 710 - - - 1076 400 450 950 - 3RW44 66-C1BC14 1szt. 131 78,000

Uzupetnienie nr zaméw.

do rodzaju podtaczenia

* z zaciskami sprezynowymi

* z zaciskami Srubowymi
Uzupetnienie nr zaméw. do znamionowego napiecia sterowania Us1)

*ACT115V
* AC230V

D Mozliwos¢ sterowania przez wewnetrzny zasilacz DC 24 V i bezpo$rednio

przez system SPS.
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Softstarty 3RW

3RW44
do zastosowan high-feature
Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF' przy-
prad przy roboczym napieciu znam. Ug prad przy roboczym napieciu eIy
roboczy roboczy znam. Ug
Ie Ie
230V 400V 500V 690V 1000V 200V 230V 460V 575V
A kW kw kw kw kw A hp hp hp hp kg
Uktfad standardowy, znamionowe napiecie robocze 400 ... 600 V
29 - 15 185 - - 26 - - 15 20 3RW44 22-0BCO5 Tszt. 131 6,500
36 - 185 22 - - 32 - - 20 25 3RW44 23-00BCOS T1szt. 131 6,500
47 - 22 30 - - 42 - - 25 30 3RW44 24-00BCOS Tszt. 131 6,500
57 - 30 37 - - 51 - - 30 40 3RW44 25-00BCOS T1szt. 131 6,500
77 - 37 45 - - 68 - - 50 50 3RW44 26-C0BCOI5 Tszt. 131 6,500
93 - 45 55 - - 82 - - 60 75 3RW44 27-00BCOS Tszt. 131 6,500
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtgczenia
* z zaciskami sprezynowymi 3
* z zaciskami Srubowymi 1
113 - 55 75 - - 100 - - 75 75 3RW44 34-0BCO5 Tszt. 131 7,900
134 - 75 920 - - 117 - - 75 100 3RW44 35-00BCOS T1szt. 131 7,900
162 - 90 110 - - 145 - - 100 125 3RW44 36-01BCOIS T1szt. 131 7,900
203 - 10 132 - - 180 - - 125 150 3RW44 43-00BCOS 1szt. 131 11,500
250 - 132 160 - - 215 - - 150 200 3RW44 44-00BCOS 1szt. 131 11,500
313 - 160 200 - - 280 - - 200 250 3RW44 45-00BCOS 1szt. 131 11,500
356 - 200 250 - - 315 - - 250 300 3RW44 46-001BCOS 1szt. 131 11,500
432 - 250 315 - - 385 - - 300 400 3RW44 47-00BCOS 1szt. 131 11,500
551 - 315 355 - - 494 - - 400 500 3RW44 53-00BCOS 1szt. 131 50,000
615 - 355 400 - - 551 - - 450 600 3RW44 54-0BCO5 1szt. 131 50,000
693 - 400 500 - - 615 - - 500 700 3RW44 55-00BCOS 1szt. 131 50,000
780 - 450 560 - - 693 - - 600 750 3RW44 56-C0BCI5 1szt. 131 50,000
880 - 500 630 -- - 780 - - 700 850 3RW44 57-00BCOS 1szt. 131 50,000
970 - 560 710 - - 850 - - 750 950 3RW44 58-C1BCOIS 1szt. 131 50,000
1076 - 630 800 - - 970 - - 850 1100 3RW44 65-00BCOS 1szt. 131 78,000
1214 - 710 900 - - 1076 - - 950 1200 3RW44 66-C1BCI5 1szt. 131 78,000
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podfgczenia
* z zaciskami sprezynowymi 2
* z zaciskami $rubowymi 6
Uzupetnienie nr zaméw. do znamionowego napiecia sterowania Us"
* AC115V 3
« AC230V 2

" Mozliwos¢ sterowania przez wewnetrzny zasilacz DC 24 V i bezposrednio
przez system SPS.

Wskazowka:
Przy wyborze softstartu decydujgcq role odgrywa znamionowy
prad silnika.

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW44 sq przeznaczone do
normalnego rozruchu (Class 10) (moment bezwtadnosci catego
napeduJopcigsenia <10 X Jsjinika. Prad rozruchowy 350 % X I, przez
20 s lub podobne obcigzenie). W przypadku innych

warunkéw dobdr urzqdzeri nalezy przeprowadzi¢ za pomocq
programu do doboru urzgdzen i wykonywania symulacji
Win-Soft Starter. Informacje o prgdach znamionowych dla
temperatury otoczenia >40 °Ci czestoscitgczeniowej - patrzdane
techniczne.

*Mozna zamoéwic te ilos¢ lub jej wielokrotnosc.
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Softstarty 3RW

3RW44
do zastosowan high-feature

Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
Znam.  Moc znam. silnikow 3-faz. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF' przy-
prad przy roboczym napieciu znam. U, prad przy roboczym napieciu eIy
roboczy roboczy znam. Ug

Ie Ie

230V 400V 500V 690V 1000V 200V 230V 460V 575V

A kw kW kw kw kw A hp hp hp hp kg
Uktfad standardowy, znamionowe napiecie robocze 400 ... 690 V

29 - 15 18,5 30 - 26 - - 15 20 3RW44 22-0BCOI6 Tszt. 131 6,500
36 - 185 22 37 - 32 - - 20 25 3RW44 23-00BCO6 T1szt. 131 6,500
47 - 22 30 45 - 42 - - 25 30 3RW44 24-00BCO6 Tszt. 131 6,500
57 - 30 37 55 - 51 - - 30 40 3RW44 25-0BCO6 T1szt. 131 6,500
77 - 37 45 75 - 68 - - 50 50 3RW44 26-C0BCCI6 Tszt. 131 6,500
93 - 45 55 90 - 82 - - 60 75 3RW44 27-00BCO6 Tszt. 131 6,500
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtgczenia

* z zaciskami sprezynowymi 3

* z zaciskami Srubowymi 1

113 - 55 75 110 - 100 - - 75 75 3RW44 34-0BCOI6 Tszt. 131 7,900
134 - 75 90 132 - 17 - - 75 100 3RW44 35-00BCO6 T1szt. 131 7,900
162 - 90 10 160 - 145 - - 100 125 3RW44 36-01BCCI6 T1szt. 131 7,900
203 - 110 132 200 - 180 - - 125 150 3RW44 43-00BCO6 1szt. 131 11,500
250 - 132 160 250 - 215 - - 150 200 3RW44 44-00BCO6 1szt. 131 11,500
313 - 160 200 315 - 280 - - 200 250 3RW44 45-0BCO6 1szt. 131 11,500
356 - 200 250 355 - 315 - - 250 300 3RW44 46-01BCI6 1szt. 131 11,500
432 - 250 315 400 - 385 - - 300 400 3RW44 47-00BCO6 1szt. 131 11,500
551 - 315 355 560 - 494 - - 400 500 3RW44 53-00BCO6 1szt. 131 50,000
615 - 355 400 630 - 551 - - 450 600 3RW44 54-C0BCCI6 1szt. 131 50,000
693 - 400 500 710 - 615 - - 500 700 3RW44 55-00BCI6 1szt. 131 50,000
780 - 450 560 800 - 693 - - 600 750 3RW44 56-C1BC16 1szt. 131 50,000
880 - 500 630 900 -- 780 - - 700 850 3RW44 57-00BCO6 1szt. 131 50,000
970 - 560 710 1000 -- 850 - - 750 950 3RW44 58-[1BCCI6 1szt. 131 50,000
1076 - 630 800 1100 -- 970 - - 850 1100 3RW44 65-00BCCI6 1szt. 131 78,000
1214 - 710 900 1200 -- 1076 - - 950 1200 3RW44 66-C1BCC16 1szt. 131 78,000
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podfgczenia

* z zaciskami sprezynowymi 2

* z zaciskami $rubowymi 6

Uzupetnienie nr zaméw. do znamionowego napiecia sterowania Us"

* AC115V 3

« AC230V 2

" Mozliwos¢ sterowania przez wewnetrzny zasilacz DC 24 V i bezposrednio
przez system SPS.

Wskazowka:
Przy wyborze softstartu decydujgcq role odgrywa znamionowy
prad silnika.

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW44 sq przeznaczone do
normalnego rozruchu (Class 10) (moment bezwtadnosci catego
napeduJopcigsenia <10 X Jsjinika. Prad rozruchowy 350 % X I, przez
20 s lub podobne obcigzenie). W przypadku innych

warunkéw dobdr urzqdzeri nalezy przeprowadzi¢ za pomocq
programu do doboru urzgdzen i wykonywania symulacji
Win-Soft Starter. Informacje o prgdach znamionowych dla
temperatury otoczenia >40 °Ci czestoscitgczeniowej - patrzdane
techniczne.

* Mozna zamoéwic te ilo$¢ lub jej wielokrotnos¢.
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"'"““M-..'um::::_-/ v . ¢ .
3RW44 27-1BC44 3RW44 36-6BC44 3RW44 47-6BC44 3RW44 58-6BC44 3RW44 66-6BC44

Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
Znam. Moc znam. silnikéw 3-faz. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF'.prZy'
prad przy roboczym napieciu znam. U, prad przy roboczym napieciu Zony)
roboczy roboczy znam. U,
Iel) Ie

230V 400V 500V 690V 1000V 200V 230V 460V 575V
A kw kW kw kW kw A hp hp hp hp kg
Ukfad typu wewnetrzny tréjkat, znamionowe napiecie robocze 200 ...
50 15 22 - - - 45 10 15 30 - 3RW44 22-00BCO4 Tszt. 131 6,500
62 18,5 30 - - - 55 15 20 40 - 3RW44 23-0BCO4 Tszt. 131 6,500
81 22 45 - - - 73 20 25 50 - 3RW44 24-00BCO4 Tszt. 131 6,500
99 30 55 - - - 88 25 30 60 - 3RW44 25-00BC4 Tszt. 131 6,500
133 37 75 - - - 118 30 40 75 - 3RW44 26-00BCO4 Tszt. 131 6,500
161 45 90 - - - 142 40 50 100 -- 3RW44 27-00BCO4 Tszt. 131 6,500
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia
* z zaciskami sprezynowymi 3
* z zaciskami Srubowymi 1
196 55 110 - - -- 173 50 60 125 - 3RW44 34-00BCO4 1szt. 131 7,900
232 75 132 - - - 203 60 75 150 - 3RW44 35-0BCO4 Tszt. 131 7,900
281 90 160 - - - 251 75 100 200 -- 3RW44 36-00BC4 Tszt. 131 7,900
352 110 200 - - - 312 100 125 250 - 3RW44 43-00BCO4 1szt. 131 11,500
433 132 250 - - - 372 125 150 300 - 3RW44 44-00BCOI4 1szt. 131 11,500
542 160 315 - - - 485 150 200 400 - 3RW44 45-00BCO4 Tszt. 131 11,500
617 200 355 - - - 546 150 200 450 - 3RW44 46-00BCO4 Tszt. 131 11,500
748 250 400 - - - 667 200 250 600 -- 3RW44 47-00BCO4 1szt. 131 11,500
954 315 560 - - - 856 300 350 750 -- 3RW44 53-00BCO4 1szt. 131 50,000
1065 355 630 - - - 954 350 400 850 -- 3RW44 54-00BCO4 1szt. 131 50,000
1200 400 710 - - - 1065 350 450 950 - 3RW44 55-00BCO4 Tszt. 131 50,000
1351 450 800 - - -- 1200 450 500 1050 -- 3RW44 56-00BC4 1szt. 131 50,000
1524 500 900 -- - - 1351 450 600 1200 -- 3RW44 57-00BCO4 Tszt. 131 50,000
1680 560 1000 -- - - 1472 550 650 1300 -- 3RW44 58-00BC4 1szt. 131 50,000
1864 630 1100 -- - - 1680 650 750 1500 -- 3RW44 65-00BC4 1szt. 131 78,000
2103 710 1200 - - -- 1864 700 850 1700 -- 3RW44 66-C1BC14 1szt. 131 78,000
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia
* z zaciskami sprezynowymi 2
* z zaciskami $rubowymi 6
Uzupetnienie nr zaméw. do znamionowego napiecia sterowania Usz)
*AC115V 3
*« AC230V 4

) W tabeli doboru prad znamionowy I, w uktadzie typu wewnetrzny tréjkat
odnosi sie do znamionowego pradu roboczego silnika tréjfazowego.
Rzeczywisty prad urzadzenia wynosi ok. 58% tej wartosci.

Mozliwos¢ sterowania przez wewnetrzny zasilacz DC 24 V i bezposrednio
przez system SPS.

2)
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Softstarty 3RW

3RW44
do zastosowan high-feature

Temperatura otoczenia 40 °C Temperatura otoczenia 50 °C Nr zamoéwieniowy PS* PG Ciezar
Znam.  Moc znam. silnikow 3-faz. Znam.  Moc znam. silnikéw 3-faz. EF' przy-
prad przy roboczym napieciu znam. U, prad przy roboczym napieciu eIy
roboczy roboczy znam. Ug

191) Ie

230V 400V 500V 690V 1000V 200V 230V 460V 575V

A kw kw kw kw kw A hp hp hp hp kg
Uktad typu wewnetrzny tréjkat, znamionowe napiecie robocze 400 ...

50 - 22 30 - - 45 - - 30 40 3RW44 22-00BCO5 Tszt. 131 6,500
62 - 30 37 - - 55 - - 40 50 3RW44 23-00BCO5 Tszt. 131 6,500
81 - 45 45 - -- 73 - - 50 60 3RW44 24-00BCO5 1szt. 131 6,500
99 -- 55 55 - -- 88 - - 60 75 3RW44 25-00BCO5 1szt. 131 6,500
133 - 75 90 - - 118 - - 75 100 3RW44 26-00BCOS Tszt. 131 6,500
161 - 90 110 - - 142 - - 100 125 3RW44 27-00BCOS5 Tszt. 131 6,500
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia

* z zaciskami sprezynowymi 3

* z zaciskami Srubowymi 1

196 - 10 132 - - 173 - - 125 150 3RW44 34-00BCO5 Tszt. 131 7,900
232 - 132 160 -- - 203 - - 150 200 3RW44 35-00BCO5 Tszt. 131 7,900
281 - 160 200 -- -- 251 - - 200 250 3RW44 36-00BCO5 1szt. 131 7,900
352 - 200 250 - -- 312 - - 250 300 3RW44 43-0BCO5 1szt. 131 11,500
433 - 250 315 - - 372 - - 300 350 3RW44 44-00BCOS 1szt. 131 11,500
542 - 315 355 - - 485 - - 400 500 3RW44 45-00BCO5 1szt. 131 11,500
617 - 355 450 - - 546 - - 450 600 3RW44 46-01BCOS5 1szt. 131 11,500
748 - 400 500 - -- 667 - - 600 750 3RW44 47-0BCO5 1szt. 131 11,500
954 - 560 630 - - 856 - -- 750 950 3RW44 53-0BCO5 1szt. 131 50,000
1065 - 630 710 -- - 954 - - 850 1050 3RW44 54-00BCOS 1szt. 131 50,000
1200 - 710 800 -- - 1065 - - 950 1200 3RW44 55-00BCO5 1szt. 131 50,000
1351 - 800 900 -- - 1200 - - 1050 1350 3RW44 56-C1BCO5 1szt. 131 50,000
1524 - 900 1000 -- - 1351 - - 1200 1500 3RW44 57-00BCO5 1szt. 131 50,000
1680 - 1000 1200 -- - 1472 - - 1300 1650 3RW44 58-00BCO5 1szt. 131 50,000
1864 - 1100 1350 -- - 1680 - - 1500 1900 3RW44 65-00BCO5 1szt. 131 78,000
2103 - 1200 1500 -- - 1864 - - 1700 2100 3RW44 66-C1BCOS 1szt. 131 78,000
Uzupetnienie nr zaméw. do rodzaju podtaczenia

* z zaciskami sprezynowymi 2

* z zaciskami Srubowymi 6

Uzupetnienie nr zaméw. do znamionowego napiecia sterowania Usz)

*« AC115V 3

* AC230V 4

) W tabeli doboru prad znamionowy I, w uktadzie typu wewnetrzny tréjkat
odnosi sie do znamionowego pradu roboczego silnika tréjfazowego.
Rzeczywisty prad urzadzenia wynosi ok. 58% tej wartosci.

2) Mozliwo$¢ sterowania przez wewnetrzny zasilacz DC 24 V i bezposrednio
przez system SPS.

Wskazowka:
Przy wyborze softstartu decydujgcg role odgrywa znamionowy
prqgd silnika.

Elektroniczne softstarty SIRIUS 3RW44 sq przeznaczone do
normalnego rozruchu (Class 10) (moment bezwtadnosci catego
napedu Jopcigsenia <10 X Jsjinika. Prad rozruchowy 350 % X I, przez
20 s lub podobne obcigzenie). W przypadku innych

warunkéw dobdr urzgdzeri nalezy przeprowadzi¢ za pomocq
programu do doboru urzgdzen i wykonywania symulacji
Win-Soft Starter. Informacje o prgdach znamionowych dla
temperatury otoczenia >40 °Ci czestoscitgczeniowej - patrzdane
techniczne.

* Mozna zamoéwic te ilo$¢ lub jej wielokrotnos¢.
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Softstarty 3RW

3RW44

Akcesoria

do zastosowan high-feature

Dla Wersja Nr zaméwieniowy
softstartow

Typ

P

PG

Ciezar
PE, przy-
blizony

kg

Program komunikacyjny PC, Soft Starter ES 2006

Soft Starter ES 2006 Smart

Oprogramowanie do parametryzacji i obstugi dla 3ZS1 313-1CC10-0YAO
softstartow SIRIUS 3RW44
| Parametryzacja przez interfejs urzadzenia

Dziata na PC lub programatorze PG pod Windows 2000/XP
bez kabla do PC
Forma przesyiki: CD, pojedyncza licencja

3751 313-1CC10-0YAO

1 szt.

131

0,230

Soft Starter ES 2006 Professional

Oprogramowanie do parametryzacji i obstugi dla 3751 313-2CC10-0YAO
softstartow SIRIUS 3RW44

Parametryzacja przez interfejs urzadzenia i Profibus DP

(konieczny jest opcjonalny modut komunikacyjny PROFIBUS)

Dziata na PC lub programatorze PG pod Windows 2000/XP
bez Kabla do PC
Forma przesytki: CD, pojedyncza licencja

1 szt.

131

0,230

Kabel do PC

Do komunikacji PC/PG z softstartem SIRIUS 3RW44 3UF7 940-0AA00-0

przez interfejs urzadzenia, potaczenie z interfejsem
szeregowym PC/PG

1 szt.

131

0,150

Adapter USB 2SX5 100-3PC07

Adapter po podtaczenia kabla komunikacyjnego

“ 3UF7 940-0AA00-0 do portu USB w PC

3UF7 940-0AA00-0

1 szt.

131

0,200

Modut komunikacyjny PROFIBUS
g

Modut instalowany w softstarcie 3RW44, stuzacy do potaczenia 3RW4 900-0KC00
softstartu z magistralg Profibus

3RW4 900-0KC00

1 szt.

131

0,320

Zewnetrzny wyswietlacz i modut operacyjny

Do wyswietlania i zmiany funkgcji softstartu np. na drzwiach 3RW4 900-0AC00
rozdzielnicy

1 szt.

131

0,320

Kabel taczacy

z szeregowedo interfejsu 3RW44 do zewnetrznego

wyswietlacza i modutu komunikacyjnego

¢ Dtugo$c¢ 0,5 m, ptaski 3UF7 932-0AA00-0
* Dtugosc 0,5 m, okragty 3UF7 932-0BA00-0
 Dtugos¢ 1,0 m, okragty 3UF7 937-0BA00-0
3RW49 00-0AC00 * Dlugos¢ 2,5 m, okragtly 3UF7 933-0BA00-0

a

szt.
szt.
szt.
szt.

131
131
131
131

0,020
0,050
0,100
0,150

Blok zaciskéw ramowych do softstartu

dla przewodéw okragtych i ptaskich
3RW44 2. w zakresie dostawy

| 3RW44 3. « do 70 mm? 3RT19 55-4G
* do 120 mm? 3RT19 56-4G

3RW44 4. * do 240 mm? 3RT19 66-4G

EE

3RT19

RGN

i

szt.
szt.

szt.

101
101

101

0,230
0,260

0,676

Ostony do softstartow

Ostona zaciskéw ramowych

Dodatkowa ostona przeciwdotykowa zaciskéw
(koniecznie 2 sztuki na urzadzenie)

3RW44 2.i3RW44 3. 3RT19 56-4EA2
3RW44 4. 3RT19 66-4EA2

1 szt.
1 szt.

101
101

0,030
0,040

Ostona przytacza kablowego i szynowego
3RW44 2.i3RW44 3. 3RT19 56-4EA1
3RW44 4. 3RT19 66-4EA1

3RT19 .6-4EA2

*Mozna zamoéwic te ilos¢ lub jej wielokrotnosc.

1 szt.
1 szt.

101
101
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Softstarty 3RW

3RW44

do zastosowan high-feature

Czesci zamienne

Do Wersja Nr zamoéwieniowy pPS* PG Ciezar
softstartu PE, przy-

blizony
Typ kg

Wentylatory

Wentylator
3RW44 2. AC115V 3RW49 36-8VX30 Tszt. 131 0,300
i 3RW44 3. AC230V 3RW49 36-8VX40 Tszt. 131 0,300
;, 3RW44 4. AC115V 3RW49 47-8VX30 Tszt. 131 0,500
i AC230V 3RW49 47-8VX40 Tszt. 131 0,500
3RW49 3RW44 5. AC115V 3RW49 57-8VX30 Tszt. 131 0,800
i3RW44 6.  AC230V 3RW49 57-8VX40 Tszt. 131 0,800
3RW44 6.2 ACT115V 3RW49 66-8VX30 Tszt. 131 0,300
AC230V 3RW49 66-8VX40 Tszt. 131 0,300

) 3RW44 6. montaz od strony odptywoéw.
2 Montaz frontowy.

* Mozna zaméwic te ilos¢ lub jej wielokrotnos¢.
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Softstarty 3RW

3RW44

do zastosowan high-feature

. Dane techniczne

Typ 3RW44 ..-.BC3. 3RW44 ..-.BC4.
Zacisk

Elektronika sterujaca

Wartos$ci znamionowe

Znamionowe napiecie sterujgce A1/A2/PE \ AC115 AC 230
* Tolerancja % -15/+10 -15/+10
Znam. prad w obw. sterowania STANDBY mA 30 20
Znam. prad w obw. sterowania EIN
* 3RW44 2. mA 300 170
* 3RW44 3. mA 500 250
* 3RW44 4. mA 750 400
* 3RW44 5. mA 450 200
Prad maksymalny (zataczanie bypass'u)
* 3RW44 2. mA 1000 500
* 3RW44 3. mA 2500 1250
* 3RW44 4. mA 6000 3000
* 3RW44 5. mA 4500 2500
Czestliwos¢ znamionowa Hz 50...60 50 ... 60
* Tolerancja % +10 +10
Typ 3RW44 ..

Zacisk Ustawienia fabryczne

Elektronika sterujaca

Wejscie sterujace

Wejscie 1 IN1 Start Motor right parameter set 1
(Silnik w prawo, zestaw param. 1)

Wejscie 2 IN2 No action (Brak akcji)
Wejscie 3 IN3 No action (Brak akgji)
Wejscie 4 IN4 Trip Reset
Zasilanie L+/L-
* Prad znamionowy mA ok. 10 na wejscie wg DIN 19240
* Napigecie znamionowe L+ Napiecie wewn.: DC 24 V pomiedzy L+

aIN1 ... IN4. Maksymalne obcigzenie

L+ ok. 55 mA

L Napiecie zewn.: DC wewn. napiecie
(wg DIN 19240) pomiedzy L- a
INT ... IN4

(min. DC 12V, maks. DC 30 V)

Wejscie termistora zabezp. silnik

Wejscie T1/T2 PTC Typ A lub Thermoclick Nieaktywny

Wyjscie przekaznikowe (zmienne styki pomocn.)

Wyjscie 1 1314 ON Period (Praca)
Wyjscie 2 23124 No action (Brak akcji)
Wyjscie 3 33/34 No action (Brak akgji)
Wyijscie 4 95/96/98 Group error (Grupa btedu)
Zdolnos¢ taczeniowa wyjsc przekazn.

230 VIAC-15 A 3 przy 240V

24 VIDC-13 A 1przy 24V

Zabezpieczenie przepieciowe Zabezpieczenie przez warystor

Zabezpieczenie zwarciowe 4 A klasa pracy gL/gG;

6 A flink (bezp. nie wchodzi w zakres dostawy)

Funkcje zabezpieczajace

Funkcje zabezpieczenia silnika

Wytaczenia z powodu Przecigzenia termicznego silnika

Klasa wytgczenia IEC 60947-4-1 Class  5/10/15/20/30 10

Czutos¢ na zanik fazy % >40

Ostrzezenie przecigzeniowe Tak

Reset i odtworzenie Recznyl/Automatyczny Hand (Reczny)
Reset po wyzwoleniu Reczny/Automatyczny Hand (Reczny)
Czas odtworzenia min.  1..30 1

Funkcje zabezpieczenia silnika

Wytaczenia z powodu Przeciazenia termicznego tyrystoréw

Reset po wyzwoleniu Reczny/Automatyczny Hand (Reczny)
Czas odtworzenia min. 0,5
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Typ 3RW44 ..

Ustawienia fabryczne
Czasy sterowania i parametry
Czasy sterowania
Opédznienie zamkniecia (z podtaczonym napieciem sterujacym) ms <50
Opédznienie zamkniecia (tryb automatyczny) ms <4000
Czas ponownej gotowosci (zatacz podczas wybiegu) ms <100
Czas mostkowania przy zaniku zasilania
Napiecie sterujace ms 100
Czas reakcji przy zaniku zasilania
Obwéd pradowy obcigzenia ms 100
Ponowne zamkniecie blokady po wyzwoleniu przecigzeniowym
Wyzwalacz zabezpieczenia silnikowego min.  1..30 1
Wyzwalacz zabezpieczenia softstartu s 30
Ustawienia opcji rozruchowych
Rampa napieciowa dla napiecia pocz. % 20...100 30
Kontrola momentu dla momentu pocz. % 20...100 50
Kontrola momentu dla ogranicz. momentu % 20...200 150
Czas rozruchu s 0...360 20
Maksymalny czas rozruchu s 1...1000 Deactivated (Nieaktywny)
Ograniczenie pradowe % 125 ... 550 450
Napiecie uderzeniowe % 40 ... 100 80
Czas uderzenia s 0..2 Deactivated (Nieaktywny)
Wyjscie, nagrzewanie silnika % 0...100 0
Tryb niskiej predkosci Lewo-/Prawo
Wspétczynnik predkosci wzgl. pr. znamionowej (n = n,,m/wspétczynnik) 3...21 7
Moment przy niskiej predk. (zalezy od silnika lecz zawsze jest nizszy od % 20...100 50
momentu silnika)
Ustawienia opcji hamowania
Kontrola momentu dla momentu hamujacego % 10... 100 10
Czas hamowania s 0...360 10
Dynamiczny moment hamujgcy % 20...100 50
Moment hamujacy DC % 20...100 50

Wskazania w trakcie pracy

Test voltage (sprawdz napiecie)
Test mains phases (sprawdz fazy zasilania)
Ready to start (Gotowy do uruchomienia)

Start active (W trakcie rozruchu)
Motor running (silnik pracuje z predkoscig znamionowa)
Ramp down (W trakcie hamowania)

Komunikaty ostrzezeri/btedéw

Softstarty 3RW - 07/2007

Mains voltage missing (Brak napiecia zasilajgcego)
Leading-edge phase error (Bfad fazy)

Phase failure (Brak fazy zasilajacej)
e L1
e L2
* L3

Missing load phase (Brak fazy na obciazeniu)
e T1
T2
*T3

Failure (Uszkodzenie)

 Contact element 1 (thyristor) (Uszkodzenie tyrystora 1)
 Contact element 2 (thyristor) (Uszkodzenie tyrystora 2)
« Contact element 3 (thyristor) (Uszkodzenie tyrystora 3)

Flash memory faulty (Uszkodzenie pamigci flash)
Supply voltage (Napiecie zasilajace)

* Below 75 % (Ponizej 75%)

* Below 85 % (Ponizej 85%)

* Over 110 % (Powyzej 110%)

Current unbalance exceeded (Przekroczenie balanséw pradu)
Thermal motor model overload (Przecigzenie termiczne modelu silnika)

Prewarning limit exceeded (Przekroczono limit przedostrzezeniowy)
* Motor heating (Nagrzanie silnika)
« Time-relating trip reserve (Rezerwy czasowej wyzwolenia)

Bypass elements defective (Uszkodzenie elementéw bypass'u)
Mains voltage too high (Zbyt wysokie napiecie zasilania)

Device not named (Urzadzenie nie posiada nazwy)
Wrong naming version (Zta wersja nazewnictwa)
Current range exceeded (Przekroczono zakres pradowy)

Motor blocking - shutdown (Wytaczenie spowodowane zablok. silnika)
Current limit exceeded (Przekroczono ograniczenie pradowe)

Power section (Sekcja mocy)

 Overheated (Przegrzanie)

 Overtemperature (Przekroczona temperatura)
Emergency active (Aktywny rozruch awaryjny)



Softstarty 3RW

3RW44

do zastosowan high-feature

Typ 3RW44 ..

Czasy sterowania i parametry

Komunikaty ostrzezer/btedow (cd.)

Ustawienia fabryczne

Temperatursensor (Czujnik temperatury)
* Overload (Przecigzenie)

* Open-circuit (Przerwany obwad)
 Short-circuit (Zawarcie)

Ground fault (Zwarcie doziemne)
* Defected (Wykryte)
* Shutdown (Wytaczenie

Connection abort in manual mode (Przerwanie potaczenia w trybie recznym)
Max. number of starts exceeded (Przekroczono maks. liczbe startéw)

I, limit value overshoot/undershoot (Prad przekroczyt lub spadl ponizej wart.
granicznej)

Cooling time (Czas chtodzenia)
* Motor active (Silnik jest aktywny)
« Switch block active (Blok przetaczajacy jest aktywny)

Heat sink sensor (Czujnik temp. na radiatorze)

* Open-circuit (Przerwany obwéd)

 Short-circuit (Zawarcie)

Quick-stop active (Szybkie zatrzymanie jest aktywne)
Switch block faulty (Uszkodzony blok przecigzeniowy)
I-IClass setting not permissible (/o-/Class niedozwolone)

Wejscia sterujace

Wejscie 1 Motor right parameter set 1
(Silnik w prawo, zestaw param. 1)

Wejscie 2 No Action (Brak akcji)

Wejscie 3 No Action (Brak akcji)

Wejscie 4 Trip Reset

Mozliwo$¢ parametryzowania wejs¢ 1 ... 4 No action (Brak akcji)

Local manual mode (tryb reczny lok.)
Emergency start (Rozruch awaryjny)
Slow speed (Niska predkosc)

Quick stop (Szybkie zatrzymanie)
Trip Reset (Kasowanie wyzwolenia)

Motor right parameter set 1
Motor left parameter set 1

Motor right parameter set 2
Motor left parameter set 2"
Motor right parameter set 3
Motor left parameter set 3!

Wyjscia przekaznikowe

Wyjscie 1 ON Period (Praca)

Wyjscie 2 No Action (Brak akcji)
Wyjscie 3 No Action (Brak akcji)
Wyjscie 4 Group error (Grupa btedu)

No Action

PAA output 1 (PAA wyjscie 1)
PAA output 2 (PAA wyjscie 2)

Input 1 (Wejscie 1)
Input 2 (Wejscie 2)
Input 3 (Wejscie 3)
Input 4 (Wejscie 4)

Soft starting (tagodne uruchanie)
Operation/Bypass (Praca/Bypass)
Ramp-down (Hamowanie)

ON Period (Czas w ktérym jest wt.)
Command motor ON (Rozk. wt. silnik)

Fan (Wentylator)
DC Breaking (Hamowanie DC)

Group warning (Grupa ostrzezenia)
Group error (Grupa btedu)

Bus fault (Uszkodzenie magistrali)
Device error (Uszkodzenie urzadz.)

Power on (Wtacz)
Ready to start (Gotowo$¢ do startu)

Czujnik temperatury silnika Deactivated (Niekatywny) Deactivated (Nieaktywny)
Thermoclick
PTC Typ A

Mozliwoé¢ parametryzowania wyjs¢ przekaznikowych 1 ... 3

D Parametr “Motor left” (“Silnik w lewo”) jest dostepny tylko w potaczeniu
z funkcja niskiej predkosci.
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Typ 3RW44 ..-.BC.4 3RW44 ..-.BC.5 3RW44 ..-.BC.6

Elektronika mocy

Napiecie znamionowe obwodu Vv AC 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 690
Tolerancja % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Napiecie znamionowe w uktadzie pot. w wewnetrzny tréjkat Vv AC 200 ... 460 AC 400 ... 600 AC 400 ... 600
Tolerancja % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Czestotliwo$¢ znamionowa Hz 50...60

Tolerancja % +10

Praca ciaggta przy 40 °C (w % I,,) % 115

Obcigzenie minimalne (% nastawionego pradu silnika 7y;) % 8

Maksymalna dtugos¢ przewodnika m 200

Dopuszczalna wysokos¢ instalacji m 5000 (przewymiarowanie od 1000); wyzsze na zapytanie

Dopuszczalna pozycja montazu

NSBO0_00649

22,5°,22,5°
Ay 1=

Dopuszczalna temperatura otoczenia

Praca °C 0 ... +60; (przewymiarowanie od +40)

Przechowywanie °C -25...+80

Stopien ochrony 1POO

Typ 3RW44 22 3RW44 23 3RW44 24 3RW44 25 3RW44 26 3RW44 27
Elektronika mocy

Prad znamionowy I 29 36 47 57 77 93

Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia I,
* Zgodnie z IEC i UL/CSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a

- przy 40 °C A 29 36 47 57 77 93
- przy 50 °C A 26 32 42 51 68 82
- przy 60 °C A 23 29 37 45 59 72
Minimalny nastawialny prad silnika Iy A 5 7 9 11 15 18
Dla zabezpieczenia przecigzeniowego
Straty mocy
» Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym pragdem znamionowym
(40 °C) okoto w 8 10 32 36 45 55
* W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % Iy (40 °C) w 400 470 600 725 940 1160
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilos¢ startéw na godzine
* Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika Iy, "), Czas rozruchu 5 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzing? 1 M 34 41 41 41 41
- Prad znamionowy silnika IM1)3), Czas rozruchu 10 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 20 15 20 20 20 20
¢ Rozruch normalny (Class 10)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 10 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchow na godzing? 1 20 15 20 20 20 20
- Prad znamionowy silnika Iy;,")®), Czas rozruchu 20 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzing? 1/h 10 6 10 10 8 8
* Rozruch normalny (Class 15)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 15 s A 29 36 47 57 77 93
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 13 9 13 13 13 13
- Prad znamionowy silnika IM1)3), Czas rozruchu 30 s A 29 36 47 57 77 93
-2 16 4 6 6 6 6
* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika IM1), Czas rozruchu 20 s A 29 36 47 57 73 88
- Rozruchéw na godzing® 1/h 10 6 10 10 10 10
- Prad znamionowy silnika IM1)3), Czas rozruchu 40 s A 29 36 47 57 73 88
- Rozruchéw na godzing? 1 4 2 4 5 1,8 0,8
¢ Rozruch bardzo ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 30 s A 29 36 44 57 65 77
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 6 4 6 6 6 6
- Prad znamionowy silnika Iy;,")®), Czas rozruchu 60 s A 29 36 44 57 65 77
- Rozruchow na godzing? 1/h 1,8 0,8 33 1,5 2 1

") Ograniczenie pradu na softstarcie 350 % Iy.

2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T, =40°C, instalacja samodzielna, pionowa.
Podane czestotliwosci pracy nie odnosza sie do trybu automatycznego.

Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika 7y, zaleznie od ustawienia
klasy rozruchu CLASS.

3)
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Softstarty 3RW

3RW44
do zastosowan high-feature
Typ 3RW44 34 3RW44 35 3RW44 36
Elektronika mocy
Prad znamionowy I, 113 134 162

Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia I,
* Zgodnie z IEC i ULICSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a

- przy 40°C A 113 134 162

- przy 50 °C A 100 117 145

- przy 60 °C A 88 100 125
Minimalny nastawialny prad silnika Iy, A 22 26 32

Dla zabezpieczenia przeciazeniowego

Straty mocy
* Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym pragdem znamionowym (40 °C)
okoto w 64 76 95

« W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % Iy, (40 °C) W 1350 1700 2460

Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilo$¢ startéw na godzine

¢ Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika Iy, ", Czas rozruchu 5 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzine? 1Mh M 39 41
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 10's A 113 134 162
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 20 15 20

* Rozruch normalny (Class 10)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 10 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzing? 1/h 20 15 20
- Prad znamionowy silnika IM1)3), Czas rozruchu 20 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzine? 1/h 9 6 7

¢ Rozruch normalny (Class 15)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 15 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzing? 1/h 13 9 12
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 30 s A 113 134 162
- Rozruchéw na godzing? 1/h 6 6 1

* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika Iy, Czas rozruchu 20 s A 106 125 147
- Rozruchéw na godzine? 1Mh 9 9 10
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 40 s A 106 125 147
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 1.5 2 1

¢ Rozruch ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 30 s A 91 110 120
- Rozruchéw na godzing? 1/h 6 6 6
- Prad znamionowy silnika Iy, "3, Czas rozruchu 60 s A 91 110 120
- Rozruchéw na godzine? 1/h 2 2 2

") Ograniczenie pradu na softstarcie 350 % Iy.
2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T;, = 40 °C, instalacja samodzielna, pionowa.
Podane czestotliwosci pracy nie odnosza sie do trybu automatycznego.

Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika 1y, zaleznie od ustawienia
klasy rozruchu CLASS.

3)
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Typ 3RW44 43 3RW44 44 3RW44 45 3RW44 46 3RW44 47
Elektronika mocy
Prad znamionowy I, 203 250 313 356 432

Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia I,
* Zgodnie z IEC i ULICSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a

- przy 40°C A 203 250 313 356 432
- przy 50 °C A 180 215 280 315 385
- przy 60 °C A 156 185 250 280 885
Minimalny nastawialny prad silnika Iy, A 40 50 62 71 86
Dla zabezpieczenia przecigzeniowego
Straty mocy
* Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym pragdem znamionowym (40 °C)
okoto w 89 110 145 174 232
« W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % Iy (40 °C) W 3350 4000 4470 5350 5860
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilo$¢ startéw na godzine
¢ Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika Iy, ", Czas rozruchu 5 s A 203 250 313 356 432
- Rozruchéw na godzine? 1/h 41 41 41 41 39
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 10's A 203 250 313 356 432
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 20 20 19 17 16
* Rozruch normalny (Class 10)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 10 s A 203 250 313 356 432
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 20 20 19 17 16
- Prad znamionowy silnika IM1)3), Czas rozruchu 20 s A 203 250 313 356 432
- Rozruchéw na godzine? 1/h 9 10 6 4 5
¢ Rozruch normalny (Class 15)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 15 s A 203 240 313 325 402
- Rozruchéw na godzing? 1/h 13 13 10 13 11
- Prad znamionowy silnika Iy, "3, Czas rozruchu 30 s A 203 240 313 325 402
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 3 6 1 2 1
* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika Iy, Czas rozruchu 20 s A 195 215 275 285 356
- Rozruchéw na godzine? 1/h 10 10 10 10 10
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 40 s A 195 215 275 285 356
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 1 5 1 3 1
¢ Rozruch ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 30 s A 162 180 220 240 285
- Rozruchéw na godzing? 1/h 6 6 6 6 6
- Prad znamionowy silnika Iy, "3, Czas rozruchu 60 s A 162 180 220 240 285
- Rozruchéw na godzine? 1/h 3 3 3 2 1

") Ograniczenie pradu na softstarcie 350 % Iy.

2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T;, = 40 °C, instalacja samodzielna, pionowa.
Podane czestotliwosci pracy nie odnosza sie do trybu automatycznego.

Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika 1y, zaleznie od ustawienia
klasy rozruchu CLASS.

3)
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Typ 3RW44 53 3RW44 54 3RW4455 3RW4456 3RW4457 3RWA4458
Elektronika mocy
Prad znamionowy I, 551 615 693 780 880 970

Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia I,
* Zgodnie z IEC i ULICSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a

- przy 40°C A 551 615 693 780 880 970
- przy 50 °C A 494 551 615 693 780 850
- przy 60 °C A 438 489 551 615 693 760
Minimalny nastawialny prad silnika Iy A 110 123 138 156 176 194
Dla zabezpieczenia przecigzeniowego
Straty mocy
* Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym pragdem znamionowym (40 °C)
okoto w 159 186 220 214 250 270
+ W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % Iy, (40 °C) w 7020 8100 9500 11100 13100 15000
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilo$¢ startéw na godzine
¢ Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika Iy, ", Czas rozruchu 5 s A 551 615 693 780 880 970
- Rozruchéw na godzine? 1/h 41 41 37 33 22 17
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 10's A 551 615 693 780 880 970
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 20 20 16 13 8 5
* Rozruch normalny (Class 10)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 10 s A 551 615 693 780 880 970
- Rozruch6éw na godzine? 1/h 20 20 16 13 8 5
- Prad znamionowy silnika I,"’3, Czas rozruchu 20 s A 551 615 693 780 880 970
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 10 9 6 4 0,3 0,3
¢ Rozruch normalny (Class 15)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 15 s A 551 615 666 723 780 821
- Rozruchéw na godzing? 1/h 13 13 11 9 8 8
- Prad znamionowy silnika Iy, "3, Czas rozruchu 30 s A 551 615 666 723 780 821
- Rozruchéw na godzing? 1/h 6 4 3 1 0,4 0,5
* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika Iy, Czas rozruchu 20 s A 551 591 633 670 710 740
- Rozruchéw na godzine? 1fh 10 10 7 8 8 9
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 40 s A 551 591 633 670 710 740
- Rozruchéw na godzine? 1h 4 2 1 1 0,4 1
® Rozruch ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 30 s A 500 525 551 575 600 630
- Rozruchéw na godzing? 1/h 6 6 6 6 6 6
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 60 s A 500 525 551 575 600 630
- Rozruchéw na godzine? 1/h 2 1 1 1 1.5 1

") Ograniczenie pradu na softstarcie 350 % Iy.
2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T;, = 40 °C, instalacja samodzielna, pionowa.
Podane czestotliwosci pracy nie odnosza sie do trybu automatycznego.

Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika 1y, zaleznie od ustawienia
klasy rozruchu CLASS.

3)

Softstarty 3RW - 07/2007 6/55
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3RW44
do zastosowan high-feature
Typ 3RW44 65 3RW44 66
Elektronika mocy
Prad znamionowy I, 1076 1214
Prad znamionowy w zaleznosci od temperatury otoczenia I,
* Zgodnie z IEC i ULICSA, dla indywidualnego montazu, AC-53a
- przy 40°C A 1076 1214
- przy 50 °C A 970 1076
- przy 60 °C A 880 970
Minimalny nastawialny prad silnika Iy, A 215 242
Dla zabezpieczenia przecigzeniowego
Straty mocy
* Praca po kompletnym rozruchu, z ciggtym pragdem znamionowym (40 °C)
okoto w 510 630
« W czasie rozruchu z ograniczeniem pradu do 350 % Iy, (40 °C) W 15000 17500
Dopuszczalny prad znamionowy silnika i ilo$¢ startéw na godzine
¢ Rozruch normalny (Class 5)
- Prad znamionowy silnika Iy, ", Czas rozruchu 5 s A 1076 1214
- Rozruchéw na godzine? 1/h 30 20
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 10's A 1076 1214
- Rozruch6éw na godzine? 1/h 10 6
* Rozruch normalny (Class 10)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 10 s A 1076 1214
- Rozruch6w na godzine? 1/h 11 6
- Prad znamionowy silnika IM1)3), Czas rozruchu 20 s A 1076 1214
- Rozruchéw na godzine? 1/h 3 0,5
* Rozruch normalny (Class 15)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 15 s A 1020 1090
- Rozruch6éw na godzing? 1/h 7 5
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 30 s A 1020 1090
- Rozruchéw na godzine 1/h 1 1
* Rozruch ciezki (Class 20)
- Prad znamionowy silnika Iy,", Czas rozruchu 20's A 970 1030
- Rozruchéw na godzine? 17 5
- Prad znamionowy silnika IM”3), Czas rozruchu 40 s A 970 1030
- Rozruchéw na godzinez) 1/h 1 1
* Rozruch ciezki (Class 30)
- Prad znamionowy silnika IM”, Czas rozruchu 30 s A 880 920
- Rozruchéw na godzing 1/h 6 6
- Prad znamionowy silnika Iy,"’?, Czas rozruchu 60 s A 880 920
- Rozruchéw na godzine 1/h 1 1

1) Ograniczenie pradu na softstarcie 350 % VR
2) Dla pracy przerywanej ED = 70 %, T,, = 40 °C, instalacja samodzielna, pionowa.
Podane czestotliwosci pracy nie odnosza sie do trybu automatycznego.

Maksymalny nastawiany prad znamionowy silnika 1y, zaleznie od ustawienia
klasy rozruchu CLASS.

3)
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Typ 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5.
3RW44 6.
Przekroje przewodéw
Zaciski Srubowe Przewdd zasilajacy:
Z blokiem 3RT19 55-4G 3RT19 66-4G -
zaciskowym (55 kW)
Przedni « linka zakoriczona tulejka mm? 2,5..35 16...70 70 ... 240 -
« linka bez tulejki mm?2  4..50 16 ... 70 70 ... 240 =
. « jednozytowy mm?  25..16 - — -
3 * wielozytowy mm? 4..70 16...70 95 ...300 -
2 « ptaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm 6x9x0,8 min.3x9x0,8, min. 6x9x0,8 -
maks. 6x 15,5x0,8 maks. 20 x 24 x 0,5
* przewody AWG, jedno- lub wielozytowe AWG 10...2/0 6...2/0 3/0 ... 600 kemil -
Tylny « linka zakoriczona tulejka mm? 2,5...50 16...70 120...185 -
« linka bez tulejki mm? 10...50 16 ...70 120...185 -
N * jednozytowy mm?2 2,5..16 - - -
2 « wielozytowy mm?  10..70 16...70 120 ... 240 -
2 « ptaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm 6x9x0,8 min.3x9x0,8, min. 6x9x0,8 =
maks. 6x 15,5x0,8 maks. 20 x 24 x 0,5
* przewody AWG, jedno- lub wielozytowe AWG 10...2/0 6...2/0 250...500 kemil -
Przedni i tylny « linka zakoriczona tulejka mm? 2x(2,5...35) maks. 1 x50, 1 x 70 min. 2 x 50; -
maks. 2 x 185
« linka bez tulejki mm? 2x(4...35) maks. 1 x50, 1 x 70 min. 2 x 50; -
5 maks. 2 x 185
3 * jednozytowy mm?  2x(2,5...16) -- - -
8 « wielozytowy mm?  2x(4...50) max. 2 x 70 maks. 2 x 70; -
maks. 2 x 240
« pfaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm 2x(6x9x0,8) maks. 2 x maks. 2 x -
(6x15,5x0,8) (20 x 24 x 0,5)
* przewody AWG, jedno- lub wielozytowe AWG 2x(10...1/0) maks. 2 x 1/0 min. 2 x 2/0; -
maks. 2 x 500 kcmil
* Sruby M6 (Inbus, SW4) M10 (Inbus, SW4) M12 (Inbus, SW5) -
- moment dokrecajacy Nm 4..6 10...12 20...22 -
Ib.in 36...53 90...110 180 ... 195 -
Zaciski Srubowe Przewdd zasilajacy:
Z blokiem - 3RT19 56-4G -
zaciskowym
Z przednim lub « linka zakoriczona tulejka mm?2 - 16...120 -
tylnym punktem « linka bez tulejki mm?2 - 16...120 -
zaciskowym * wielozytowy mm? - 16...120 =
* pfaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm - min.3x9x0,8 -
@ 2 maks. 6 x 15,5x0,8
S g przewody AWG, jedno- lub wielozytowe AWG = 6 ... 250 kemil -
g 2
Z oboma punktami ¢ linka zakoriczona tulejka mm? - maks. 1 x 95, -
zaciskowymi 1x120
« linka bez tulejki mm? - maks. 1 x 95, -
1x120
s * wielozytowy mm?2 - maks. 2 x 120 -
5 « ptaska szyna elast. (ilo$¢ x szer. x grub.) mm - maks. 2 x -
8 (10x15,5x0,8)
* przewody AWG, jedno- lub wielozytowe AWG - maks. 2 x 3/0 =
Zaciski Srubowe Przewdd zasilajacy:
Bez bloku zaciskowego / podt. szynowe
« linka z koricéwka kablowa mm? - 16...95") 50 ... 2402 50 ... 2402
« wielozytowy z koricowka kablowa mm? - 25...120" 70 ... 2402 70 ... 2402
* przewody AWG, jedno- lub wielozytowe AWG = 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kcmil 2/0 ... 500 kemil
« szyna (maks. szerokos¢) mm = 17 25 60
* Sruby = M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17)  M12 x40
- moment dokrecajacy Nm - 10...14 14..24 20...35
Ib.in = 89 ...124 124 ...210 177 ... 310

D Podtaczajac koricéwki kablowe zgodnie z DIN 46235 nalezy stosowac ostone
zacisku 3RT19 56-4EA1, dla przekrojéw wiekszych niz 95 mm?,

aby zapewni¢ odpowiedni odstep miedzy fazami.

&

Podtaczajac koricowki kablowe zgodnie z DIN 46234 nalezy stosowac ostone
zacisku 3RT19 66-4EA1, dla przekrojow wigkszych niz 240 mm?,

oraz zgodnie z DIN 46234 dla przekrojéw wiekszych niz 185 mmZ, aby
zapewni¢ odpowiedni odstep miedzy fazami.
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3RW44

do zastosowan high-feature

Softstarty Typ 3RW44 ..

Przekroje przewodéw

Przewody pomocnicze (1 lub 2 moga by¢ podtaczone):
Zaciski Srubowe

* jednozytowe mm?2 2x0,5...2,5
« linka zakoriczona tulejka mm?2 2x0,5...1,5
* przewody AWG
- jedno- lub wielozytowe AWG 2x20...14
- linka zakoriczona tulejka AWG 2x20...16
« Sruby
- moment dokrecajacy Nm 0,8..1,2
Ib.in 7...10,3
Zaciski sprezynowe
* jednozytowe mm?2 2x0,25...1,5
« linka zakoriczona tulejka mm?2 2x0,25...1,5
* przewody AWG, jedno- lub wielozytowe AWG 2x24..16
Norma Parametr
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna wg EN 60947-4-2
Odpornos¢ na zaktécenia elektromagnetyczne
Wytadowanie elektrostatyczne (ESD) EN 61000-4-2 4 kV wytadowanie styk., #8 kV wytadowanie pow.
Pola elektromagnetyczne czestotliwosci radiowej (CR) EN 61000-4-3 Zakr. czestotliwosci: 80 ... 1000 MHz w 80 % przy 1 kHz
Stopieri intensywn. 3, 10 VIm
Przewodzenie zaktoceri czestotliwosci radiowej (CR) EN 61000-4-6 Zakr. czestotliwosci: 150 kHz ... 80 MHz w 80 % przy 1 kHz
Interferencja 10 V
Napiecia CRi prady w CR na przewodnikach
* impuls EN 61000-4-4 12 kV/5 kHz
* udar EN 61000-4-5 £1 kV linia do linii

12 kV linia do ziemi

Emisja zaktécern EMV

Natezenie zaktécajacych pol radiowych EN 55011 Wartos¢ graniczna klasy A przy 30 ... 1000 MHz

Napiecie zakt6cen radiowych EN 55011 Wartos$¢ graniczna klasy A przy 0,15 ... 30 MHz

Czy konieczny jest filtr przeciwzaktoceniowy?

Stopien szumoéw zakiéceniowych A (aplikacje przemystowe) nie
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Dobér bezpiecznikéw

Sposéb zestawienia odgatezienia silnikowego i softstartu zalezy
od wymagan danego zastosowania. W normalnym przypadku
wystarcza uktad bezbezpiecznikowy (potaczenie wytacznika

i softstartu). Jezeli wymagany jest typ koordynacji 2, w odgatezieniu
silnika musza by¢ zastosowane bezpieczniki potprzewodnikowe.

Obwéd bez bezpiecznikéw

NSBO0_01016a

Softstart Wytacznik

Prad 440V +10 % Prad

zZnamionowy zZnamionowy
G1 Q1
Typ A Typ A
Typ koordynacji 11: 3RW44 22 ... 3RW44 27:1!1 =32 kA; 3RW44 34 i 3RW44 35: Iy= 16 kA; 3RW44 36 ... 3RW44 57:14= 65 kA
3RW44 22 29 3RV10 42-4HA10 50
3RW44 23 36 3RV10 42-4JA10 63
3RW44 24 47 3RV10 42-4KA10 75
3RW44 25 57 3RV10 42-4LA10 90
3RW44 26 77 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 27 93 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 34 113 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 35 134 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 36 162 3VL37 25-2DC36 250
3RW44 43 203 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 44 250 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 45 313 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 46 356 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 47 432 3VL57 50-3DC36 500
3RW44 53 551 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 54 615 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 55 693 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 56 780 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 57 880 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 58 970 3VL77 12-3AB36 1200
3RW44 65 1076 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 66 1214 3VL77 12-3AB36 1250

D Typy koordynacji zostaty szczegétowo wyjasnione w katalogu LV 1 T.
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Softstarty 3RW

3RW44

do zastosowan high-feature

Obwdd z bezpiecznikami (tylko zabezpieczenie linii)

i

K1

&1 [5e ]

NSBO0_01477a

Softstart Zabezpieczenie linii Stycznik liniowy 400V Stycznik hamujacy™?

Prad 690V +5 % Prad Wielkos$¢ (opcja)

zZnamionowy zZnamionowy
G1 F1 K1 K2 K3
Typ A Typ A Typ Typ Typ
Typ koordynacji 1: Iy = 65 kA
3RW44 22 29 3NA3 820-6 50 00 3RT10 34 3RT15 26 -
3RW44 23 36 3NA3 822-6 63 00 3RT10 35 3RT15 26 -
3RW44 24 47 3NA3 824-6 80 00 3RT10 36 3RT15 35 -
3RW44 25 57 3NA3 830-6 100 00 3RT10 44 3RT15 35 -
3RW44 26 77 3NA3 132-6 125 1 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35
3RW44 27 93 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 113 3NA3 244-6 250 2 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NA3 244-6 250 2 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45
3RW44 36 162 3NA3 365-6 500 3 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45
3RW44 43 203 2x3NA3354-6 2x355 3 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 2x3NA3354-6 2x355 3 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 2x3NA3365-6 2x500 3 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 2x3NA3365-6 2x500 3 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 2x3NA3365-6 2x500 3 3RT1076 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2x3NA3365-6 2x500 3 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7
3RW44 54 615 2x3NA3365-6 2x500 3 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7
3RW44 55 693 2x3NA3365-6 2x500 3 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7
3RW44 56 780 2x3NA3365-6 2x500 3 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7
3RW44 57 880 2x3NA3365-6 2x500 3 2 x 3TF69 44-0CM7 2 x 3TF69 44-0CM7 2 x 3TF69 44-0CM7
3RW44 58 970 3x3NA3365-6 3x500 3
3RW44 65 1076 3x3NA3365-6 3x500 3 3RT1075 3TF68
3RW44 66 1214 3x3NA3365-6 3x500 3 3RT1076 3TF68

2) Dodatkowy przekaznik pomocniczy K4:
LZX:RT4A4T30 (Softstart 3RW44 z znamionowym napieciem sterujacym

") Przy trybie hamowania ,Hamowanie kombinowane” stycznik hamujacy nie
jest wymagany.

Przy trybie hamowania ,Hamowanie DC" nalezy zastosowac stycznik hamujacy. AC 230V),
Dla aplikacji z duzymi momentami bezwtadnosci (Jopciazenia > Jsilnika) Zalecamy LZX:RT4A4S15 (Softstart 3RW44 z znamionowym napieciem sterujgcym
stosowac ,Hamowanie DC". AC 115 V).

6/60 Softstarty 3RW - 07/2007



Softstarty 3RW

3RW44

do zastosowan high-feature

Standardowy uktad z bezpiecznikiem SITOR do zabezpieczenia petnozakresowego 3NE1 (ochrona pétprzewodnik. i linii)

K1

1[4

NSBO0_01478b

Softstart Zabezpieczenie petnozakresowe Stycznik sieciowy do  Stycznik hamulcowy"z)
400V

Prad Prad Napiecie Wielkos¢  (opcja)

Znamionowy zZnamionowy
Typ Typ Typ Typ Typ
G1 A F'1 A Vv K1 K2 K3
Typ koordynacji 2: I = 65 kA
3RW4422 29 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 34 3RT15 26 -
3RW4423 36 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT1035 3RT15 26 -
3RW4424 47 3NE1 021-2 100 690 +5 % 00 3RT10 36 3RT15 35 -
3RW4425 57 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT10 44 3RT15 35 -
3RW44 26 77 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35
3RW44 27 93 3NE1 224-2 160 690 +5 % 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 113 3NE1 225-2 200 690 +5 % 1 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW4435 134 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 55 3RT10 36 3RT1045
3RW4436 162 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 56 3RT10 44 3RT1045
3RW4443 203 3NE1 230-2 315 600 +10 % 1 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 3NE1 331-2 350 460 +10 % 2 3RT10 65 3RT10 44 3RT1055
3RW44 45 313 3NE1 333-2 450 690 +5 % 2 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 3NE1 334-2 500 690 +5 % 2 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56
3RW4447 432 3NE1 435-2 560 690 +5 % 3 3RT1076 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2 x3NE1 334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7
3RW4454 615 2x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7 3TF68 44-0CM7
3RW44 55 693 2 x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7
3RW4456 780 2x3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7 3TF69 44-0CM7
3RW44 57 880 2 x3NE1435-2 560 690 +10 % 3 2 x 3TF69 44-0CM7 2 x 3TF69 44-0CM7 2 x 3TF69 44-0CM7
3RW4458 970 2x3NE1435-2 560 690 +10 % 3
3RW44 65 1076 3 x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3RT1075 3TF68
3RW44 66 1214 3x3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3RT10 76 3TF68

2 Dodatkowy stycznik pomocniczy K4:
LZX:RT4A4T30 (softstart 3RW44 z znamionowym napieciem sterujacym
zasilania AC 230 V),
LZX:RT4A4S15 (softstart 3RW44 z znamionowym napieciem sterujgcym
zasilania AC 115 V).

M Jezeli wybrana zostata funkcja wybiegu ,Hamowanie kombinowane”, to
stycznik hamulcowy nie jest potrzebny.
Jezeli wybrana zostata funkcja wybiegu ,Hamowanie DC", musi by¢
zastosowany dodatkowo stycznik hamulcowy (typ - patrz tabela).
Do zastosowan o wigkszych masach wirujacych (Jopc > Jsiinik) zalecana jest
funkcja ,Hamowanie DC".
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Obwad z bezpiecznikami pétprzewodnikowymi SITOR 3NE lub 3NC
(zabezpieczenie pétprzewodnikéw za pomoca bezpiecznikéw, zabezpieczenie linii i przecigzeniowe przez zabezpieczenie softstartu)

=

NSBO_01019a

K1
F3 "

o1 ]

NSBO_01479a

Softstart Min. bezpiecznik p6tprzewodnikowy Maks. bezpiecznik pétprzewodnikowy Bezpiecznik pétprzew. (cylindryczny)
Prad Prad Wiel- Prad Wiel- Prad Wielko$¢
Znamionowy znamionowy kos¢ znamionowy kos¢ zZnamionowy
G1 F3 F3 F3
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2: Iy = 65 kA
3RW44 22 29 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22 x58
3RW44 23 36 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22x58
3RW44 24 47 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x58
3RW44 25 57 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW44 26 77 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW44 27 93 3NE3 224 160 1 3NE3 333 450 2
3RW44 34 113 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW4435 134 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 36 162 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 203 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 250 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW4445 313 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 356 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 432 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 551 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW4454 615 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 693 2 x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 780 2x3NE3336 630 2 2 x3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 880 2 x3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 970 2x3NE3336 630 2 2 x3NE3 340-8 900 2
3RW44 65 1076 2 x 3NE3 340-8 900 2 3x3NE3338-8 800 2
3RW44 66 1214 2 x 3NE3 340-8 900 2 3x3NE3338-8 800 2
Softstart Stycznik liniowy ~ Stycznik hamujacy? Wytacznik silnikowy Zabezpieczenie linii
400V
Prad (opcja) 440V +10 % Prad 690V +5 % Prad Wiel-
Znamionowy znamionowy znamionowy  ko$¢
G1 K1 Q1 F1
Typ A Typ Typ Typ Typ A Typ A
Typ koordynacji 2: Iy = 65 kA
3RW4422 29 3RT10 34 3RT15 26 3RV10 41-4HA10 50 3NA3 820-6 50 00
3RW44 23 36 3RT10 35 3RT15 26 - 3RV10 41-4JA10 63 3NA3 822-6 63 00
3RW44 24 47 3RT10 36 3RT15 35 3RV10 41-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 25 57 3RT10 44 3RT15 35 - 3RV10 41-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW4426 77 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 27 93 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 136-6 160 1
3RW4434 113 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44 3VL17 16-1DD36 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 35 134 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45 3VL17 16-1DD36 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 36 162 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45 3VL37 25-1DC36 250 3NA3 365-6 500 3
3RW44 43 203 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54 3VL47 31-1DC36 315 2x3NA3354-6 2x355 3
3RW44 44 250 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55 3VL47 31-1DC36 315 2x3NA3354-6 2x355 3
3RW4445 313 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40-1DC36 400 2x3NA3365-6 2x500 3
3RW44 46 356 3RT1075 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40-1DC36 400 2x3NA3365-6 2x500 3
3RW44 47 432 3RT1076 3RT10 55 3RT10 64 3VL57 50-1DC36 500 2x3NA3365-6 2x500 3
3RW44 53 551 3TF68 44-0CM7  3TF68 44-0CM7  3TF68 44-0CM7  3VL67 80-1AB36 800 2x3NA3365-6 2x500 3
3RW44 54 615 3TF68 44-0CM7  3TF68 44-0CM7  3TF68 44-0CM7  3VL67 80-1AB36 800 2x3NA3365-6 2x500 3
3RW44 55 693 3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3VL67 80-1AB36 800 2x3NA3365-6 2x500 3
3RW44 56 780 3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3VL77 10-1AB36 1000 2x3NA3365-6 2x500 3
3RW44 57 880 2x 2x 2x 3VL77 10-1AB36 1000 2x3NA3365-6 2x500 3
3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7  3TF69 44-0CM7
3RW44 58 970 3VL77 12-1AB36 1200 3 x3NA3365-6 3x500 3
3RW44 65 1076 3RT1075 3TF68 3x3NA3365-6 3x500 3
3RW44 66 1214 3RT1076 3TF68 3x3NA3365-6 3x500 3

N Przy trybie hamowania ,Hamowanie kombinowane” stycznik hamujacy nie jest

wymagany.
Przy trybie hamowania ,Hamowanie DC" nalezy zastosowac stycznik hamujacy.
Dla aplikacji z duzymi momentami bezwtadnosci (Jobcigzenia > Jsilnika) Z2lecamy
stosowac ,Hamowanie DC".
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2 Dodatkowy przekaZznik pomocniczy K4:

LZX:RT4A4T30 (Softstart 3RW44 z znamionowym napieciem sterujgcym

AC 230V),
LZX:RT4A4S15 (Softstart 3RW44 z znamionowym napieciem sterujacym

AC115V).



Uktad potaczenn w wewnetrzny tréjkat z bezpiecznikami pétprzewodnikowymi SITOR 3NE lub 3NC
(zabezpieczenie pétprzewodnikéw za pomoca bezpiecznikéw, zabezpieczenie linii i przeciagzeniowe przez zabezpieczenie softstartu)

ST

K1

4|

F3
¢

NSBO_01596a

NSBO 01597a

Softstart Min. bezpiecznik pétprzewodnikowy Maks. bezpiecznik pétprzewodnikowy Bezpiecznik p6tprzew. (cylindryczny)
Prad Prad Wiel-kos¢ Prad Wiel- Prad Wiel-ko$¢
Znamionowy zZnamionowy znamionowy kos¢ zZnamionowy
G1 F3 F3
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordynacji 2
3RW44 22 50 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22 x58
3RW44 23 62 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x58
3RW44 24 81 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x58
3RW44 25 99 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW44 26 133 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW44 27 161 3NE3 224 160 1 3NE3 333 450 2
3RW44 34 196 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 35 232 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 36 281 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 352 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 433 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 542 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 617 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 748 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 954 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 54 1065 2 x 3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 1200 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 1351 2 x 3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 1524 2x3NE3336 630 2 3x 3NE3340-8 900 2
3RW44 58 1680 2x3NE3336 630 2 3x3NE3340-8 900 2
3RW44 65 1864 2 x 3NE3 340-8 900 2 3x3NE3338-8 800 2
3RW44 66 2103 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x3NE3338-8 800 2
Softstart Stycznik liniowy 400 V Zabezpieczenie softstartu Zabezpieczenie linii
Prad (opcja) 440V +10 % Prad 690V +5 % Prad Wielkos$¢
Znamionowy zZnamionowy zZnamionowy
Gl Q1 F1
Typ A Typ Typ A Typ A
Typ koordynacji 2
3RW44 22 50 3RT10 36-1AP04 3RV10 4.-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 23 62 3RT10 44-1AP04 3RV10 4.-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 24 381 3RT10 46-1APO4 3RV10 4.-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 25 99 3RT10 54-1AP36 3VL27 16-.DC36 160 3NA3 136-6 160 1
3RW44 26 133 3RT10 55-6AP36 3VL27 16-.DC36 160 3NA3 240-6 200 2
3RW44 27 161 3RT10 56-6AP36 3VL37 20-.DC36 200 3NA3 244-6 250 2
3RW44 34 196 3RT10 64-6AP36 3VL37 25-.DC36 250 3NA3 360-6 400 3
3RW44 35 232 3RT10 65-6AP36 3VL47 31-.DC36 315 3NA3 360-6 400 3
3RW44 36 281 3RT10 66-6AP36 3VL47 40-.DC36 400 2 x 3NA3 360-6 2 x 400 3
3RW44 43 352 3RT10 75-6AP36 3VL47 40-.DC36 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 44 433 3RT10 76-6AP36 3VL57 50-.DC36 500 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 45 542 3TF68 44-0CM7 3VL57 63-.DC36 800 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 46 617 3TF68 44-0CM7 3VL67 80-.AB36 800 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 47 748 3TF69 3VL67 80-.AB36 800 3 x 3NA3 365-6 3 x500 3
3RW44 53 954 2 x 3TF68 44-0CM7 3VL77 10-.AB36 1000 3 x 3NA3 365-6 3x500 3
3RW44 54 1065 2 x 3TF68 44-0CM7 3VL77 12-.AB36 1250 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 55 1200 2 x 3TF69 44-0CM7 3VL87 16-.AB36 1600 3 x 3NA3 365-6 3x 500 3
3RW44 56 1351 2 x 3TF69 44-0CM7 3VL87 16-.AB36 1600 3x3NA3 372 3x630 3
3RW44 57 1524 2 x 3TF69 44-0CM7 3VL87 16-.AB36 1600 3 x3NA3 372 3x630 3
3RW44 58 1680 3WL12 20 2000 2 x 3NA3 480 2 x 1000 4
3RW44 65 1864 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2x 1250 4
3RW44 66 2103 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2 x 1250 4
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3RW44
do zastosowan high-feature

Softstarty 3RW

¥ chara kterystyki

Charakterystyki wyzwalania zabezpieczenia silnika dla
3RW44 (z symetriq)
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Charakterystyki wyzwalania zabezpieczenia silnika dla
3RW44 (z asymetriq)
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Softstarty 3RW

3RW44

do zastosowan high-feature

Minne Informacje

Przyktadowe zastosowania: normalny rozruch (Class 10)

Normalny rozruch Class 10 (do 20 ms z 350 % I, gjinik):
Moc softstartu moze by¢ taka sama, jak moc uzywanego silnika.

Zastosowanie Transporter Transporter Sprezarka Maty wentylator Pompa Pompa
tasmowy rolkowy hydrauliczna

Parametry rozruchu

* Rampa napiecia
i ograniczenie pradu

- napiecie rozruchowe % 70 60 50 30 30 30

- czas rozruchu s 10 10 10 10 10 10

- warto$¢ ograniczenia nieaktywna nieaktywna 4x1Iy 4 x Iy nieaktywna nieaktywna

pradowego

* Rampa momentu obrotowego

- moment rozruchowy 60 50 40 20 10 10

- moment koricowy 150 150 150 150 150 150

- czas rozruchu 10 10 10 10 10 10
 Impuls startowy nieaktywna (0 ms) nieaktywna (0 ms) nieaktywna (0 ms) nieaktywna (0 ms) nieaktywna (0 ms) nieaktywna (O ms)
Rodzaj wybiegu fagodny fagodny swobodny swobodny pompowy swobodny

Przyktadowe zastosowania: ciezki rozruch (Class 20)

Ciezki rozruch Class 20 (do 40 s przy 350 % I, jinik)-
Moc softstartu musi by¢ o jedna klase wyzsza od mocy uzywanego silnika.

Zastosowanie Mieszadto Wiréwka Frezarka
Parametry rozruchu

* Rampa napiecia
i ograniczenie pradu

- napiecie rozruchowe % 30 30 30
- czas rozruchu s 30 30 30
- wartos¢ ograniczenia 4 x 1y 4 x1y 4x1y
pradowego
* Rampa momentu obrotowego
- moment rozruchowy 30 30 30
- moment koricowy 150 150 150
- czas rozruchu 30 30 30
 Impuls startowy nieaktywna (0 ms) nieaktywna (0 ms) nieaktywna (0 ms)
Rodzaj wybiegu swobodny swobodny swobodny lub hamowanie statopragdowe

Przyktadowe zastosowania: ciezki rozruch (Class 30)

Ciezki rozruch Class 320 (do 60 s przy 350 % Iy, sjinik).
Moc softstartu musi by¢ o dwie klasy wyzsza od mocy uzywanego silnika.

Zastosowanie Duzy wentylator Mtyn Kruszarka Pita tarczowa/tasmowa

Parametry rozruchu

* Rampa napiecia
i ograniczenie pradu

- napiecie rozruchowe % 30 50 50 30

- czas rozruchu s 60 60 60 60

- wartos¢ ograniczenia 4 x1Iy 4 x Iy 4 x Iy 4 x Iy

pradowego

* Rampa momentu obrotowego

- moment rozruchowy 20 50 50 20

- moment koricowy 150 150 150 150

- czas rozruchu 60 60 60 60
 Impuls startowy nieaktywna (0 ms) 80 %; 300 ms 80 %; 300 ms nieaktywna (0 ms)
Rodzaj wybiegu swobodny swobodny swobodny swobodny
Wskazdéwka:

Powyzsze tabele zawierajg przyktadowe nastawy i parametry
urzgdzen. Majg one charakter wytgcznie informacyjny, a nie
wigzgcy. Nastawy zalezqg od konkretnego zastosowania

i wymagajq optymalizacji podczas uruchomienia.

Dobdr wtasciwego urzgdzenia moze wymagac zastosowania
programu Win-Soft Starter lub skorzystania z pomocy technicznej.
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Softstarty SIRIUS 3RW44 moga pracowacé w dwdch réznych
uktadach.

 Uktad standardowy
taczniki do roztaczania i zabezpieczania silnika s3 montowane
szeregowo z softstartem. Silnik jest podtaczony do softstartu
3 przewodami.

 Uktad typu wewnetrzny tréjkat
Okablowanie jest podobne, jak przy uktadach rozruchowych
typu gwiazda-tréjkat. Fazy softstartu s potaczone szeregowo
z poszczegblnymi uzwojeniami silnika. Softstart musi przewodzic¢
tylko prad fazowy réwny ok. 58 % znamionowego pradu silnika
(pradu przewodowego).

L1 NSBO_00424

Uktad standardowy:
Prad znamionowy I, odpowiada pragdowi znamionowemu silnika /,,
3 przewody do silnika

L1 NSBO_00425
L2
L3
N

PE

L1 V2

W2- Wi T3 L3

Uktad typu wewnetrzny trojkat:
Prad znamionowy I, odpowiada ok. 58 % pradu znamionowego silnika /,,,
6 przewodoéw do silnika (jak w ukfadach rozruchu gwiazda-tréjkat).

Przy zastosowaniu standardowego uktadu koszty okablowania sa
najmniejsze. Ukfad ten nalezy preferowac w przypadku dtugich
potaczer miedzy softstarterem a silnikiem.

W uktadzie typu wewnetrzny tréjkat koszty okablowania sa dwa
razy wieksze, jednak przy takiej samej mocy zastosowane moze
by¢ urzadzenie mniejszej wielkosci..

Dzieki mozliwosci wyboru trybu pracy: standard lub wewnetrzny
trojkat mozna w kazdym przypadku wybra¢ korzystniejsze
rozwigzanie.

Funkcja hamowania jest mozliwa tylko w ukfadzie standardowym.
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Elektroniczne urzadzenia do sterowania 3RW44 sg przeznaczone
do rozruchu normalnego. W przypadku rozruchu ciezkiego lub
zwiekszonej czestosci taczeniowej moze by¢ potrzebne wieksze
urzadzenie.

W przypadku dtugich czaséw rozruchu moze by¢ potrzebny
czujnik termistorowy w silniku. Dotyczy to réwniez tagodnego
wybiegu, wybiegu pompowego i hamowania statopradowego,
poniewaz podczas takiego wybiegu w przeciwieristwie do
wybiegu swobodnego wystepuje dodatkowe obcigzenie
pradowe.

W odgatezieniu silnikowym miedzy softstartem SIRIUS 3RW

a silnikiem nie moze by¢ elementéw pojemnosciowych

(np. uktadéw kompensacji mocy biernej). Poza tym nie wolno
jednoczesnie uzywac systemoédw statycznych ani dynamicznych
(PFC) kompensacji mocy biernej podczas rozruchu i wybiegu
softstartu, poniewaz mogtyby wéwczas wystapic zaktdcenia

w uktadzie kompensacji i/llub softstarcie.

Wszystkie elementy gtéwnego obwodu elektrycznego

(np. bezpieczniki, taczniki) nalezy dobiera¢ do rozruchu
bezposredniego i lokalnych warunkéw zwarciowych i osobno
zamawiaé. Nalezy bra¢ pod uwage czestosci taczeniowe podane
w danych technicznych.

Przy doborze wytacznikéw (doboér wyzwalacza) nalezy
uwzgledni¢ wystepowanie wyzszych harmonicznych.

Elektroniczne softstarty 3RW44 posiadaja interfejs do
komunikacji z oprogramowaniem Soft Starter ES 2006 Smart
lub do podtaczenia zewnetrznego modutu edycji i obstugi. Jezeli
uzywany jest modut komunikacyjny PROFIBUS (opcja) softstart
3RW44 moze by¢ zintegrowany z siecig PROFIBUS i komunikowac
sie za pomoca pliku GSD lub programu Soft Starter ES 2006
Professional.

Podrecznik zawiera - oprocz wszystkich waznych informacji

na temat projektowania, uruchomienia i serwisowania - rbwniez
proponowane uktady potaczen oraz dane techniczne wszystkich
urzadzen.

Za pomoca tego programu mozna dobieraé i symulowa¢
wszystkie softstarty firmy SIEMENS przy uwzglednieniu r6Znych
parametréw, takich jak warunki sieci zasilajacej, dane silnika,
dane obcigzenia oraz specjalne wymogi aplikacji itd.

Program Win Soft Starter jest bardzo uzytecznym narzedziem,
ktore pozwala skréci¢ do minimum czas doboru softstartu
i unikna¢ czasochtonnych i skomplikowanych obliczer recznych.

W celu zaméwienia programu do doboru softstartéw 3RW
prosimy o kontakt z przedstawicielem Siemensa.
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| Rysunki wymiarowe

3RW44 2., 3RW44 3. i 3RW44 4. do zastosowar high-feature

b h

s )| | . =

7 CT—717/7 o I = NSB0_01493
r Ufgo g € ] L H D[IE

Typ/wymiar (mm) a b c d e f g h i k 1 m n o P q

3RW44 2. 180 170 37 11 167 100 240 270 180 148 7,5 153 7 184 6,6 M6, 10 Nm
3RW44 3. 180 170 37 17 167 100 240 270 180 148 7,5 153 7 198 9 M6, 10 Nm
3RW44 4. 210 210 48 25 190 140 269 298 205 166 16 166 9 230 1 M8, 15 Nm

3RW44 5. do zastosowan high-feature
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» Na Srube M12, moment dokrecajacy maks. 35 Nm (310 b in).
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3RW44 5. i 3RW44 6. do zastosowan high-feature
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» Na Srube M12, moment dokrecajacy maks. 35 Nm (310 Ib in).
Typ/wymiar (mm) a b c d e f g h i k | m
3RW44 5. 76 40 14 20 15,5 638,5 590 - 44 470 510 16,5
3RW44 6. 85 50 14 667 660 160 37,5 535 576 16,5
Typ/wymiar (mm) n o p q r s t u v w ad
3RW44 5. 105 253 623 = 249 162 152 = 290
3RW44 6. 103 251 693 43,5 40 20 249 162 151,4 123 290

Zewnetrzny wyswietlacz i panel obstugowy
3RW49 00-0AC00

SiEmEns s s |(ETY |
Cloence |
Fl
0 :
Os } ©
=E | I

96 ~—28—
~—29,1—
=—35,6—

=

NSB0_01829

Otwér montazowy dla panelu obstugowego
3RW49 00-0AC00

[<e]
N
NSBO0_01830
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| Schematy
Przyktadowe pofaczenia 3RW44 dla obwodu gféwnego
Obwéd gtowny Obwéd sterowania
Mozliwos¢ 1a: Mozliwos¢ 1:
Uktad standardowy z wytgcznikiem i bezpiecznikiem SITOR Sterowanie za pomocg przyciskéw

(tylko ochrona pétprzewodnik.)

L1 3/N/PE 400 V AC, 50 Hz

L1 1/N/PE AC 230 V") 50 Hz

L2
L3 |
I T
Q- N
! F2
= G
—d7>> | I>> | I>>
Stop E*?L PTC Typ A
(opcja: S1 lub
bezpiecznik Thermoclick
F3 [] [] [] do ochrony 2 A
potprze- E&\ S — £
. [SH o) ©
1l Lol L3 wodnik.) g s % % ?
O x « o)
ey D|EpE T8
Gl SE@ 0 _\ | =25 5 &
G1| Al L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
T1| T2 T3 1 PE
i — 96 +U
i | | a2 13[1a@] | |23[ 2a] ss[ a4 @5y Jes l
o © g § i I_ brak brak biad NSBO 014542
M1 o PE->-——|  polecenie akgji akgji zbiorczy
! 2 silnika ZAt..
PE = 4
Obwaéd gtéwny
Mozliwos¢ 1b: Mozliwos¢ 1c:
Uktad standardowy z zabezpieczeniem Ukfad standardowy z zabezpieczeniem
petnozakresowym linii i SITOR (tylko zabezpieczenie

potprzewodnik.)

L1 _3/N/PE AC 400 V') 50 Hz L1 3/N/PE AC 400 V1) 50 Hz

2 L2
L3 L3
N | L I

I | I

L1| 2| L3 L1 2| L3
Py e ey
G1 % {@ G1 % {@

T T2 T3 Ti[ T2[ T3
PE = 2 PE = 2

D Dopuszczalne wartosci dla napiecia gtéwnego i sterowniczego
- patrz Dane techniczne.
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Obwaéd gtéwny Obwaéd sterowania
Mozliwos¢ 2: Mozliwos¢ 2:
Uktad standardowy ze stycznikiem gtéwnym Sterowanie stycznika gtéwnego i sterowanie przez SPS
L1 3/N/PE AC 400 V') 50 Hz L1 1/NPE_AC 230 VY, 50 Hz
L2
L3 |
I T +24 V DC
Q1;_BE, ,,,,, \,,,,\ FZK I wyjécie SPS wejscia SPS
A 1 |
—HI>> | I>> I1>> 2)
(opcja: bezpiecznik M Start Reset
do ochrony PTC Typ A lub
F3 [] [] potprzewodnik.) Thermoclick
(opcja: stycznik 2 @
K1 sieciowy, gdy silnik g = =, W_ﬂ_’
ma byé przetazany = % % _
L1] L2| L3| beznapieciowo £l x x 8
= ©
o o #? ) |8 5 5 @
% _) G1| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 INd  T1 T2
T T2l 13 N PE Czas wigczenia Btad zbiorczy I—f—'
i A2 13[4 23[~24] 33[-34] [95~fo6 98
5§ X 8 : K4 brak akeji  brak akeji NSB0_01496a
VPR S EE:."_.._ ....... - (opcja: stycznik sieciowy,
i % gdy silnik ma by¢ prze-
PE = z taczany beznapieciowo)

N Dopuszczalne wartosci dla napiecia gtéwnego i sterowniczego
- patrz Dane techniczne.

Uwaga na mozliwo$¢ ponownego uruchomienia!

Polecenie startowe (np. przez system SPS) musi by¢ skasowane

przed poleceniem resetu, poniewaz przy aktualnym poleceniu startowym po
poleceniu reset nastapi automatyczne ponowne uruchomienie. Dotyczy to
w szczegdblnosci wyzwalania chronigcego silnik.

Ze wzgleddéw bezpieczenistwa zaleca sie zintegrowac w systemie sterowania
wyjscie btedu zbiorczego (zaciski 95 i 96).

2
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Obwaéd sterowania
Mozliwos¢ 3a:
Sterowanie stycznika hamowania DC3)

Obwéd gtéwny

Mozliwos¢ 3a:

Uktad standardowy z funkcja wybiegu - hamowanie DC3
(urzadzenia typu 3RW44 22 do 3RW44 25)

L1 3/N/PE AC 400 V") 50 Hz

L1 1/N/PE AC 230 V') 50 Hz

L2
L3 |
I T
QM- -\ % +24'V DC
; \ \ F2 | wyjscie SPS
= 9 |
dIs>> | I>> | I>> (opcja: | ]
bezpiecznik M Start2) Reset PTC Typ A
F3 [] [] ]d(? ochrony lub
potprze- Thermoclick
L1| L2| L3| wodnik.)
S ey K2 = =
o | EH 23 €3] -
[ [ -E)'
4
T 12| T3 - g % 8
.c:l o 1
1 K2.K2 G1| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T T2
= ﬁ 7i - PE stycznik hamowania®) 9%
i —. +U
A2 13[ 14| 23] 24] s3] 4l [E~t |98
;g'; : Czas wigczenia K2 brak akcji  Blad zbiorczy =~ NSBC-01502
M1 5 PR = | .
S N
PE 2
Obwéd gtéwny Obwéd sterowania
Mozliwos¢ 3b: Mozliwos¢ 3b:
Uktad standardowy z funkcja wybiegu - hamowanie DC?)  Sterowanie stycznika hamowania DC3)
(urzadzenia typu 3RW44 26 do 3RW44 47)
t; 3IN/PE AC 400 V') 50 Hz L1 1/N/PE AC 230 V') 50 Hz
L3 |
I T
Q1"BE"” ,,,,,,, % +24V DC
; \ \ F2 | wyjécie SPS
= o ]9 |
1> | I>> | I>> (opcja: |
bezpiecznik M Start2) Reset PTC Typ A
F3 [] [] []do ochrony lub
potprze- Thermoclick
L1 L2| L3| wodnik.) g
L1 A g = =
o | {hlea] 13 2 s o3
X |+~ ~ i~ 2
T1| T2| T3 Sl © © 9]
] 208 .c:l o o
K2 K3 K47 K4 G1| A L+ L~ Nt N2 N3 IN4 0TI T2
3 3 ] I PE - 96 +v
] T
K3/ K2 i [ A2 13|'/17| 23[ 24 33|'/3?| 5~ |os
3 ! i 4 i : NSB0_01504
5 O 3 g K2 K3 i Czas wigczenia K brak akcji  Btad zbiorczy
o g PE-+-—-
i 3 T T T T —*= N
PE = 2

N Dopuszczalne wartosci dla napiecia gtéwnego i sterowniczego
- patrz Dane techniczne.

2 Uwaga na mozliwos¢ ponownego uruchomienia!
Polecenie startowe (np. przez system SPS) musi by¢ skasowane
przed poleceniem resetu, poniewaz przy aktualnym poleceniu startowym po
poleceniu reset nastapi automatyczne ponowne uruchomienie. Dotyczy to
w szczegdlnosci wyzwalania chronigcego silnik.
Ze wzgleddéw bezpieczeristwa zaleca sie zintegrowac w systemie sterowania
wyijscie btedu zbiorczego (zaciski 95 i 96).
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3) Jezeli wybrana zostata funkcja wybiegu ,Hamowanie kombinowane”,
to stycznik hamulcowy nie jest potrzebny.
Jezeli wybrana zostata funkcja ,Hamowanie DC", musi by¢ zastosowany
dodatkowy stycznik hamulcowy, typ - patrz dobér bezpiecznikéw (uktad
standardowy) na str. 1/53 do 1/55.
Do zastosowan o wigkszych masach wirujacych (Jopc > Jsiinik) zalecana jest
funkcja ,Hamowanie DC".
Wyjscie 2 musi by¢ przestawione na ,Stycznik hamulcowy DC".

4 Przekaznik pomocniczy K4, np.:
LZX:RT4A4T30 (znamionowe napiecie zasilajace sterowania AC 230 V),
LZX:RT4A4515 (znamionowe napiecie zasilajace sterowania AC 115 V).



Obwaéd gtéwny
Mozliwos¢ 4a:
Uktad typu wewnetrzny tréjkat

L1 3/N/PE AC 400 V') 50 Hz
2
L3 I

T

F3

G1

NSB0_01497a

Mozliwo$¢ 4b:
Zmiana kierunku obrotéw
- uktad typu wewnetrzny tréjkat

L1 3/N/PE AC 400 V') 50 Hz

N Dopuszczalne wartosci dla napiecia gtéwnego i sterowniczego

- patrz Dane techniczne.

2 Uwaga na mozliwo$¢ ponownego uruchomienia!
Polecenie startowe (np. przez system SPS) musi by¢ skasowane
przed poleceniem resetu, poniewaz przy aktualnym poleceniu startowym po
poleceniu reset nastapi automatyczne ponowne uruchomienie. Dotyczy to
w szczegdlnosci wyzwalania chronigcego silnik.
Ze wzgledoéw bezpieczeristwa zaleca sig zintegrowac w systemie sterowania
wyjscie btedu zbiorczego (zaciski 95 i 96).

NSBO0_01499a
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Obwéd sterowania
Mozliwos¢ 4:
Sterowanie przez SPS

L1 1/N/PE AC 230 V'), 50 Hz

% +24V DC
F2 | wyjécie SPS wejscia SPS
[
1 |
M Start ?) Reset
PTC TypA/
Thermoclick
: (5
‘5_ 15 1:—)~ I—
H 5 S -
= x x 2
£ © [ o
» .c:| .o| o
G1| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 INd T1 T2
"1 PE Btad zbiorczy
i —— I+
i | A2 13[~14] 23[~24] 33[~34] [95 'aga
; Czas wiaczenia brak akcji  brak akgji NSBO_01498a
PE -i--—-
N —-—4—e-
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Siemens Sp. z 0.0.

ul. Zupnicza 11, 03-821 Warszawa
tel. (22) 870-9113

tel. (61) 664-9865
elektrotechnika.pl@siemens.com

www.siemens.pl/sirius

Prawa do oznaczen produktéw zawartych w katalogu sa wtasnoscia firmy Siemens AG lub jednego
z jej poddostawcow i sa prawnie chronione. Informacje zawarte w niniejszym katalogu zawieraja
jedynie ogdlny opis wzglednie cechy jakosciowe, ktére w konkretnym przypadku w opisanej formie
nie zawsze odpowiadaty rzeczywistosci lub moga sie zmieni¢ w nastepstwie dalszego rozwoju
produktu. Pozadane cechy jakosciowe beda obowiazujace tylko przy pisemnym ich potwierdzeniu
w kontrakcie. Zataczone zdjecia nie s wiazace. Przy montazu, uzytkowaniu oraz konserwacji
nalezy przestrzegac instrukcji obstugi oraz wskazéwek umieszczonych na urzadzeniach. Siemens
zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian oraz do wystapienia btedéw w druku.





